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Introduccion del producto

El Bosch IPS Evo fue desarrollado con los agricultores y para optimizar la utilizacion de los insumos y
maximizar la productividad. La solucion consiste en un sistema de control preciso para la distribucion de
semillas y fertilizantes, optimizando el implemento de siembra. La tecnologia unifica en una sola pantalla |la
informacion del mapa de prescripciones, la velocidad del tractor, la superficie sembrada, la posicion
geografica y la tasa de deposicion del producto, de modo que el control linea a linea se realice mediante

motores eléctricos y se mejore al maximo la deposicion de semillas y fertilizantes.
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Introducciéon del producto

Principales funciones y
propiedades del producto

* La funcion principal del sistema es optimizar la deposicion de semillas y fertilizantes controlando la velocidad del dosificador de
cada linea de semilla y seccion de fertilizante de la sembradora. Basado en |a senal de rotacion de los motores, crea un control en
bucle cerrado en tiempo real para compensar la velocidad, direccion y giros, asegurando que el campo sea sembrado vy fertilizado
con la tasa prescrita y a la mejor distancia entre semillas. Permite el uso de mapas de prescripcionesy la provision de indicadores
y alarmas sobre el estado de la siembra.

* El sistema sustituye la actuacion mecanica de las unidades dosificadoras de semillas por la actuacion eléctrica. De este modo,
realiza el control individual de cada linea de semilla, permitiendo optimizar la deposicion y el control hidraulico de las secciones
de fertilizante. La aplicacion racional de insumos reduce costos y mejora la distribucion de semillas y fertilizantes, contribuyendo
al maximo rendimiento del producto en el campo.

* Conlainformaciéon de posicionamiento geografico proporcionada por el GNSS del tractor, el software embebido procesa y calcula
una serie de variables en tiempo real. Toda la informacion es procesada por motores inteligentes, que controlan la rotacion, y a
través del modulo RC45 regulan los motores hidraulicos de las secciones de fertilizante, permitiendo un control instantaneo ideal

para cada punto del area sembrada.
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Introducciéon del producto

Principales funciones y
propiedades del producto

Uno de los beneficios del sistema es |la automatizacion del proceso de deposicion. En las sembradoras mecanicas, el operador debe
ajustar manualmente la relacion semilla y fertilizante combinando engranajes y cadenas. Este trabajo se repite para cada seccion de
sembradora y para cada tasa diferente que se va a aplicar. La electronica elimina esta tarea controlando la rotacion basandose en
informacion sobre la tasa de semilla, |a velocidad de desplazamiento y la ubicacion de la sembradora dentro del area mapeada. Por lo
tanto, el operador solo necesita informar la tasa deseada de semillas y fertilizantes o anadir el mapa de prescripciones para que el
sistema garantice la aplicacion a las tasas deseadas, corrigiendo |la aplicacion en cuanto a velocidad, maniobras y ubicacion
geografica.
= Como no hay fuente de energia eléctrica disponible en |la sembradora, toda la energia se genera mediante un convertidor que
utiliza la propia bateria del tractor para alimentar el sistema BOSCH IPS EVO o por |la PowerBox instalada en el implemento y
activada por el sistema hidraulico del tractor. La PowerBox transforma la energia hidraulica en energia eléctrica necesaria por los
E-Motors instalados en los dosificadores de semillas.
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Introduccion del producto

Curvas de operacion

Tasa [s/m] a 4 Km/h Tasa [s/m] a 6 Km/h
29 29 La tasa de deposicion de semillas esta directamente
25 25 . . .
- lg £ o relacionada con la velocidad de desplazamiento vy el
3 17 2 17 , i . .
7B LAt numero de orificios del disco seleccionado.
9 9 . .
: f ! En la Figura 1 es posible encontrar la tasa de
3 : 3 i
1 . . 7 . .
"5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 s w0 10 2w a0  as  so aplicacion de semillas por metro para las velocidades
Numero de Agujeros del Disco Rotacion del dosificador [RPM] Numero de Agujeros del Disco Refacion del dosficadon [REM] de Slem bra y dlscos ma's ha bltualeS. Du rante Ia
25 30 40 50 60 70 90 108 160 25 =30 40 50 60 70 90 108 160
configuracion de un trabajo, el itens 12, el sistema
Tasa [s/m] a 8 Km/h Tasa [s/m] a 10 Km/h . .. ] .
. . informara si la tasa seleccionada es compatible con la
27 27
_ 3 . configuracion de la sembradora realizada en el itens
E 19 % 19
E e - . . .
g 15 ~ - 3 13 7.3. Cambiando la velocidad de desplazamiento o el
= 1 ~ e—— T 1] : : . : :
Z / Z disco de semilla del dosificador, es posible ajustar la
VS B @ B B B o & . o e o w . ., tasadeseada segun las curvas de operacion del
Numero de Agujeros del Disco REackonsdeltos feation SEN] Numero de Agujeros del Disco Rotacion del dosificador [RPM] SIStem ad.

e 0 5 s 30 40 50 60 70 90 108 160 s ) O s 3 () s 40 50 60 70 90 108 160

Figura 1 - Tasa de deposicion de semillas
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Introduccion del producto

Curvas de operacion

Para velocidades superiores a 8 km/h, el sistema funciona normalmente y no limita la siembra hasta el limite de 70
RPM del motor eléctrico en el dosificador. Sin embargo, la calidad de la distribucion de las semillas puede verse
comprometida, ya que cualquier sembradora puede sufrir vibraciones y temblor. El sistema Bosch IPS EVO no puede

compensar este comportamiento.

siembra funciona como se espera. Hay que seguir las instrucciones.

@ Verifigue manualmente la deposicion de semillas, confirmando que los ajustes se han realizado correctamente y que el sistema de
5@5 Velocidades de siembra adecuadas maximizan la calidad y potencian los resultados del conjunto de siembra / IPS EVO.
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Pantalla de Inicio

Intefaz inicial del sistema

A — Pantalla de Inicio

Il

Al hacer clic en el icono que se ve abajo, Figura 5, se te

B —
. — C ’ - .
13:45 llevara a |la pantalla de inicio, Figura 2.
Nuevo Trabajo Trab. Anterior
Pantalla de
Inicio
Figura 5 — Botdn Pantalla de Inicio
Invented for life BOSCH

Figura 2 — Pantalla de inicio del sistema IPS

A) Menu adicional.
B) Configuraciones de trabajo.
C) Reloij.
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Menu Principal

Haz clicen el itens e-- .- pantalla principal del Sistema.

A ——=| Pantalla de Inicio
B
13:45| ¢
)
Nuevo Trabajo Trab. Anterior
invented for life BOSCH

Figura 3 - Acceso al menu adicional

Al hacer clic en el menu adicional se abrira la siguiente pantalla, Figura 4, donde puedes acceder a las opciones de Pantalla de inicio,
Limites, Cabecera, Configuracion, Informacion adicional y Informacion sobre (informacion del sistema). En la parte superior de esta

pantalla encontraras informacion sobre las conexiones: USB, Satélite (GPS) y Nube. Y en la parte inferior estan los botones: Reiniciar,
Modo dia/noche, Lenguaje del sistema, Ajuste de brillo y volumen.

@boschagro

@ bosch.com.br
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Menu Principal

BOSCH P

Modo debug %

| /LA

g 2 @
[ &
Vs

Pantalla de Limite Cabecera Configuraciones
Inicio

Informaciones Acerca de
adicionales

©) - ‘E"m‘ Xx H ) |

Figura 4 - Pantalla del menu adicional

Cuando estés en una pantalla y quieras volver a la anterior, haz clic en el botén  para volver. O

Cada vez que cambias un objeto en una de las configuraciones, aparecera el boton de guardar en la esquina [7] saar
superior derecha. Si no haces clic en el boton mencionado, tus cambios se perderan al salir de la pantalla.
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Limites

La funcion grabacion de limites disenada por IPS EVO, permite al operador crear un limite conduciendo por el circuito en la zona deseada. Para acceder a la
grabacion del limite, haz clic en el icono de abajo, Figura 6:

@ Figura 6 — Boton para la funcion de Grabacion de
Limites

Tras hacer clic en el icono "Limite", se mostrara la siguiente pantalla, Figura 7: Himite
= Limites D A) Introduce un nombre para el limite.
~ B)Informa del desplazamiento lateral a realizar, con la posicion
Limite GPS como referencia.
A C) Cargar un limite.

D) Selecciona si el limite se registrara en el centro, izquierda o

Compensacion

0,00 m | B derecha. Si has introducido el valor cero en el desplazamiento,
solo se activara la opcion "Centro".

Cargar Limite

E) Botdn para iniciar la grabacion del limite.

vi C
Termine con la configuracion de la izquierda y luego haga clic en Iniciar @ | F) Boton para cambiar de panta”a- La panta”a tambien puede
Limite. : : . ) 2 R
[ centro mie c cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
|
D . Al hacer clic en el botén para cambiar de pantalla se mostrara la

pantalla existente de gestion de limites, Figura 9.

La pantalla de gestidn de limites permite importar, exportar o
eliminar archivos desde la memoria interna de la pantalla y/o el
USB conectado y previsualizar los limites seleccionados.

Figura 7 — Pantalla de Creacion de Limites

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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— Limites
limite2 A
Om B
Grabando limite (®)
&
Okm/h Okm
2 RTK D

E

+ m hasta el limite

Q Restablecer orientacion F

Figura 8 — Pantalla de Creacion de Limites

Limites

<=z

@boschagro

UH Pausar
BASLSLTTYY

D @

E] Concluir

Q|

L

penStreetMap contriputors

A) Nombre del limite.

B) Desplazamiento configurado.

C) Velocidad y distancia recorrida.

D) Sefal de conexion con el GPS.

E) Distancia desde el tractor hasta el punto donde se puls6, pausar
grabacion del limite.

F) Sincroniza la posicién del tractor con el punto actual.

G) Mapa de creacion.

H) Botones para pausar y completar la grabacion.

1) Centraliza el tractor en el mapa.

J) Cambia la visualizacion del tractor.

K) No habilitado.

L) No habilitado.

M) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede
cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
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Limites

— Limites D
A
@ Memaoria interna O Memaoria USB lombre del | C
limite1
@ limite1
Um . . . .
uls A) Lista de limites existentes.
. ) _ I B) Botones para importar o exportar limites.
an %Dgcutrccwag.o g | Data © CpenStreetMap contributors
Yoy B C) Mapa del limite seleccionado.
/’ \&, D) Bloquea el mapa del limite en la pantalla.
¢ F 7 . . 7 . .
[ | E) Boton para eliminar el limite seleccionado.
f F) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede
V- 4 cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
D ()
B
E | @' Borrar ’
< Importar ‘ ‘ »  Exportar

Figura 9 — Pantalla de gestion de limites existente
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Para crear una Cabecera, haz clic en el icono de “Cabecera", Figura 10.

Figura 10 — Boton para configurar
Cabecera

Cabecera

La cabecera se creard a partir de un mapa de limites del area. Este mapa (poligono) debe ser creado por una empresa cualificada y con una seial GPS equivalente a la utilizada en el tractor,
asegurando la calidad del limite obtenido.

En la siguiente pantalla, podemos crear las cabeceras para cada limite disponible:

= Cabeceras I [F) crear D

Nombre

cabecera2 ’

5 A) Introducir un nombre para la cabecera.
L:'inr:it:ez " = B) Informar un limite creado.
C) Selecciona si el limite proviene de una memoria USB o de una tarjeta de memoria.
P N S A ‘A:Coh" - D) Mapa de trabajo.

%, 4 | E) Bloquea el mapa de trabajo en pantalla.
G 3

Tipo de cabecera

F) Introduce el ancho deseado para la cabecera, medida en metros.
G) Seleccione si el ancho del borde serd para el lado interno o externo, en relacién con el limite del campo.

H) Botén para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
o, Downa,_ o |) Botdn que debe ser pulsado para crear la cabecera tras hacer los ajustes.

Interna

BR-163

Figura 11 — Pantalla de inicio para la Creacion de Nueva Cabecera

: No uses el mismo nombre para diferentes archivos, cada archivo debe tener un nombre unico.

Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Para asegurarte de que el mapa se lee correctamente, afnade los archivos .shp, .dbfy .shx en la misma carpeta. El archivo debe tener una Unica caracteristica y ser del

tipo linea o poligono, Figura 12. .shp Boundary

Figura 12 - Ejemplo de caracteristica de archivo shape

No hay limitacion en el tamano del archivo del mapa de prescripcion, se debe prestar atencion al espacio de almacenamiento del

sistema IPS EVO.
Cuanto mayor es el archivo, mayor sera el tiempo inicial de procesamiento para la conversion de archivos (Calculo) segun el numero

de aristas en la prescripcion.

Para el correcto funcionamiento de la funcion de cabecera, las dimensiones de la sembradora no deben cambiarse tras la creacion
del archivo de cabecera y deben ser las mismas que el implemento. Cambiar el ancho del implemento después de crear el archivo

& provocara que el sistema funcione mal.

Sigue siempre estas instrucciones.

Area de gestion de las cabeceras en la memoria interna del sistema IPS EVO y/o Pendrive conectado, al pulsar el botdn para cambiar de pantalla,
llegaras a la pantalla de gestion de cabecera que te permite importar, exportar o eliminar archivos desde la memoria interna, Figura 13.

@ bosch.com.br

@boschagro
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— Cabeceras L9

A
@ Memoria interna O Memoria USB
D
cabeceral
O Yy
© cabecera A) Lista de cabeceras existentes.
B) Botones para importar o exportar cabeceras.
C) Boton para eliminar cabacera seleccionados.
o - D) Mapa de la cabecera seleccionada.
@ E) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede
L Y cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
B C

< Importar J[ ) Exportar ™ Eliminar seleccionado

Figura 13 — Pantalla de gestion de Cabeceras Existentes

El intercambio de archivos (cabecera) debe realizarse entre sistemas IPS EVO y solo entre sembradoras del mismo tamaiio.

& Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro
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Configuraciones

Para acceder al menu de configuracion, selecciona el icono de abajo, segun lo &
@ Figura 14 - Boton de configuraciones

indicado Figura 14.

Configuraciones

Seleccionando el icono de configuracion mencionado, se mostrara la siguiente pantalla, Figura 15

= Configuraciones D
En esta pantalla es posible crear nuevos perfiles de configuraciones,
asi como importarlos o exportarlos.
P:::if’:ﬂm » a A) Perfil activo: Seleccione un perfil creado.
S O B) Renombrar: Renombrar un perfil creado.
Sistema Tractor ~ Sembradora  Sensores C) Eliminar: Eliminar un perfil creado.
D) Nuevo: Permite crear o copiar un perfil existente.
E) Importar perfil: Posibilita importar perfil.
T F) Exportar perfil: Posibilita exportar perfil creados.
G) Restaurar todas las configuraciones: Permite restaurar todas las
E ; configuraciones de fabrica del perfil seleccionado.

‘ + | Importar perfiles LT Exportar perfiles

‘ @ Restaurar todas las configuraciones G

Figura 15 — Pantalla de configuraciones

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Configuracion de la pestana sistema

&

@ Figura 16 — Boton para Configuraciones del Sistema

Sistema

Seleccione el icono de configuracion de Sistema, conforme a la Figura 16. Luego aparecera la siguiente pantalla, Figura 17:

— Configuraciones - Sistema D)

Configuraciones generales

Retardo de entrada Parametro de calidad Unidad de la sembradora
1
ms ‘ 15 % ‘ semillas/m semillas/ha
Retardo de salida Compensacion del sensor
‘ 1 ms ‘ 0 % ‘
Estadisticas
@D +=bittar control Singulacion e s o - a3 ‘
(:) Habilitar Estadisticas
Maltiples - 5 ﬁ s [l
(:) Habilitar Sensor de rotacion
I - 5 ! s
Habilitar Coeficiente de Variacion
Calidad | 75 ﬁ 90 -
Semillas/Un - 5 ! 10 |

Figura 17 — Configuraciones del Sistema: Pantalla 1

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Definiciones generales

A) Retardo de entrada: regula el retraso en milisegundos del apagado de los motores de la linea de siembra y del

fertilizante (cuando esta presente) al entrar en una zona ya sembrada. A medida que este valor aumenta, el corte ocurre
antes.

B) Retardo de salida: regula el retraso en milisegundos del reinicio de los motores de la linea de siembra y el fertilizante
(cuando estan presentes) al salir de un area ya sembrada. A medida que este valor aumenta, el reinicio ocurre antes.

Para medir y determinar los valores que deben introducirse en los campos de ajuste de entrada y salida, Figura 17, es necesario que la
maquina esté cargada con semillas, con disponibilidad de vacio y que disponga de un area con dimensiones suficientes para realizar el

procedimiento de calibracion.
Recuerda que cuantas mas repeticiones se realicen del proceso, mas precisa sera la calibracion.

Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Definiciones generales

J) Parametro de calidad: Definicion de los limites de calidad de siembra. Por defecto de fabrica, lo mismo sera un 15%. Sin embargo, es posible
ajustarlo y puede configurarse con valores entre el 5% y el 49%. El usuario debe entender que, al hacer este ajuste, tendra consecuencias directas en
la siembra.

Si el parametro se incrementa considerablemente, las estadisticas de siembra pueden ser imprecisas (las omisiones y

multiples pueden considerarse "aceptables"), por lo que no reflejan con precision la calidad real de la siembra.

Si el parametro se reduce considerablemente, las estadisticas de siembra seran muy restringida (la siembra aceptable puede considerar omisiones o
multiples), y puede que la calidad se reduzca y no refleje la real, debido a limitaciones del dosificador.

K) Compensacion de sensores: Considera la media de todas las lineas de la sembradora para realizar la compensacion de errores del sensor semilla.
Es importante comprobar los "falsas omisiones" directamente en el surco de plantacion, para certificar que las omisiones reportadas por el sistema
estan ocurriendo realmente. La compensacion del sensor puede configurarse con valores entre 0y 100% y aumentando el valor de compensacion; en
consecuencia, incrementara el valor de la singulacidn y las semillas por metro.

L) Unidad para la siembra: La tasa que se va a utilizar durante la siembra puede elegirse entre dos opciones en la pestaia de sistemas:
* Semillas/hectarea — Recuento de semillas por hectarea
e Semillass/metro — Recuento lineal de semillas

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Estadisticas

M) Habilitar/ Deshabilitar el control del motor. Mientras el control esta deshabilitado, las estadisticas también estan deshabilitadas.
N) Habilitar/Deshabilitar estadisticas, de esta forma, si las estadisticas estan deshabilitadas, no se consideraran.
O)Habilitar Sensor de rotacion: Con el Sensor de rotacion habilitado, el usuario tendra la interfaz del valor real de RPM de cada motor en la pantalla de estadisticas de
trabajo activo. Con el Sensor de Rotacion desactivado, el usuario tendra un valor objetivo de RPM, o mas bien, un RPM calculado por el sistema.
P) Activacion del coeficiente de variacion: El coeficiente de variacion es un calculo utilizado para evaluar la distribucion de semillas en la siembra, mostrando
irregularidades en la distancia entre semillas. Estas variaciones pueden ser causadas por ajustes mecdnicos de la maquina, dosificador, vacio, sensores de semillas y/o
calidad de la semilla.

* CV1: Distribucion ideal de 0% y una distribucion irregular 100%, puede variar en este rango;

e CV2: Distribucion ideal de 100% y una distribucion irregular 0%, puede variar en este rango;

CV1 ideal: 0% A FERE

CV2 ideal: 100% _I 40 cm |15 cm |20cm I
20cm
S5cm
Figura 18 - Ejemplo CV ideal Figura 19 - Ejemplo CV irregular
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Estadistica

Q) Limites estadisticos: Explicacion detallada de cada valor especificado en |la pantalla de estadisticas:
» Singulacion: Resultado del calculo realizado por el IPS para determinar si las semillas se depositan en el espaciamiento ideal.
Se calcula restando de la condicién ideal (el 100% de las semillas se depositan exactamente en el espaciado ideal) el porcentaje de multiples y omisiones.
e Singulaciéon = [100% - (% multiples + % omisiones)].
* Multiples: Semillas depositadas a una distancia inferior al 50% del espacio/tiempo tedrico ideal para la tasa establecida.
* Omisiones: Semillas depositadas a una distancia superior al 50% del espacio/tiempo tedrico ideal para la tasa establecida.

 Calidad: Relacién de semillas depositadas dentro de un rango de * 15% del espacio/tiempo éptimo para la tasa seleccionada por el usuario. El valor de +
15% puede modificarse.

R) Icono para cambiar de pantalla: Al hacer clic en él, ira a la Figura 20 de Configuracion del sistema. Las pantallas también pueden cambiarse deslizando hacia
arriba o hacia abajo.

Todos estos parametros seran configurados por responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.

& Sigue siempre estas instrucciones.
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Estadistica

Configuraciones - Sistema D

Sensor de Elevacion A GPS

. . Calidad minima de GPS D
Localizacion del sensor de elevacion

- 1 _I_ PPS SPS DGPS ‘ FRTK ‘ RTK
Tipo de sensor B Motor
Uso del convertidor de tension Sentido de giro
Normalmente Normalmente ]
abierto cerrado ' Habilitar E Sentido Horario S?Htldo.
. / Antihorario
H

Configuraciones temporales
Las opciones de abajo solo se utilizan durante esta ejecucion, no se guardan en {2}
este perfil y se descartan al reiniciar la aplicacion.
Pintura sin deteccion de semillas Fuente de la senal de velocidad G

— N

_ ) Habilitar C Antena Sensor Simulacién

Origen
Auto v

Figura 20 — Configuraciones del Sistema: Pantalla 2
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Sensor de implemento

Es posible realizar la configuracion del sensor de implemento accediendo a la pantalla 2 de la Configuracién del Sistema, Figura 20.
A) Identificacion a qué linea de la sembradora esta conectado el sensor de implemento.
B) Informa el tipo de contacto del sensor. Cuando estas en posicidon de siembra con la sembradora bajada:

* La llave (contacto) cerrado, significa normalmente abierto.

* La llave (contacto) abierto, significa normalmente cerrado.

C) Habilitar la pintura sin detectar semillas: El sistema permite, a peticion del usuario, pintar la zona sembrada incluso sin detectar semillas. Esta funcién se utiliza en el proceso de
calibracién de "Retardo de entrada" y "Retardo de salida" (item 7.1.1), ya que marca la pintura del area de prueba para el corte automatico.

GPS

D) El operador selecciona la calidad minima de funcionamiento del GPS. Esta opcidn tiene una correlacion directa con habilitar el corte linea a linea, item (item 7.1.1), si no se alcanza la seial
minima configurada, el corte automatico no se activara, Figura 20.

E) Habilita el uso del regulador de tension.
F) Determina la rotacién do motor.
G) Fuente de velocidad.
 Si usas GPS como fuente, mantén la seleccién como "Antena". (Funcion estandar)
* Cuando la fuente seleccionada es Sensor, la velocidad se proporcionara segun el sensor afiadido, como se realiza en el item 7.4.
* Cuando la fuente seleccionada es Simulacidon, se debe ingresar una velocidad fija y el tractor debe ser conducido a esa velocidad.
H) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.

Operar el tractor a la misma velocidad introducida en la simulacion de velocidad. De lo contrario, la distribucidon de semillas en el suelo no correspondera al valor configurado
y la siembra sera irregular.

Las variaciones de velocidad haran que los resultados mostrados en la pantalla de trabajo no sean validos, ya que se basaran en la velocidad ajustada de simulacién.
Las funciones de corte automatico, compensacion de curvas y mapeo se desactivaran automaticamente.

Sigue siempre estas instrucciones.
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— Tractor =

Configuracion de la pestana tractor

Especificaciones

62
Fabricante I
& Figura 21 — Botdn para la pestaiia de configuracion del tractor D |
|
. . . L 4 l
Seleccionando el icono de configuracion del tractor, Modelo |
; o E |
Tractor aparecera la siguiente pantalla: :
Modelo de antena GPS I
E |
A) Distancia entre el centro de la antena GPSy el eje trasero del tractor, Figura 22. i
B) Distancia entre el centro de la antena GPS y el enganche del tractor, Figura 22. Dimensiones — o ———— — — —
C) Distancia de la antena GPS desplazada respecto al centro del tractor (este desplazamiento (A) GPS — Eje trasero
debe identificarse para determinar si esta a la izquierda o derecha del centro del tractor. Si la 200,00 cm | A A
antena esta en el centro del tractor, el valor indicado debe ser cero). (B) GPS — Enganche B
D) Ingresar el fabricante. 250,00 cm | B
E) Ingresar el mOdeIO' (C) GPS — Centro del tractor
F) Ingresar el modelo de antena del GPS. 0,00 cm | lzquierda | Derecha | 'C o e

Figura 22 - Pantalla de Configuracion del Tractor

Es necesario verificar que el tractor ya realiza la correccion del desplazamiento de la antena GPS en relacion con el centro del tractor; si realiza esta correccion,
el valor insertado en el item C mencionado anteriormente debe ser cero.

Sigue siempre estas instrucciones.
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-

A) Distancia entre el centro de la antena GPS y el eje trasero del tractor.

B) Distancia entre el centro de la antena GPS y el enganche del implemento. ,...,
| . |

C) Distancia desde el enganche del implemento y el centro de las ruedas de sembradora A : l’; ks ! =
llll-ﬂ c |
D) Lineas desplazadas: Esta funcion se aplica al concepto de lineas y distancias desplazadas, AW :
' I
I

de modo que el usuario puede crear grupos para las diferentes distancias entre el

I
) : ) - [ |
acoplamiento y el centro del motor y asignarlas en las respectivas posiciones. D ;. - T , J| C
l | ]
1

@centro antena GPS lMotores .Eje de la sembradora

Figura 23 - Visualizacion de dimensiones del tractor

meeeees LR R R ENREBNENRNESRSERSESRSESZSERSERBESSERSEJSSERSES;R;E})

Todos estos parametros seran configurados por responsables de la instalacion del sistema durante |la entrega técnica. Deben
seguir las instrucciones.

Sigue siempre estas instrucciones.

Si no tienes conocimientos técnicos, no cambies ningun parametro de esta pantalla. El sistema puede no funcionar o funcionar
incorrectamente si algun parametro no es correcto.

& Las mediciones deben realizarse con el implemento en posicion de trabajo y alineado al tractor.

Sigue siempre estas instrucciones.
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Configuracion de la
pestana sembradora

Para acceder a la pantalla de configuracion de la sembradora, como el numero de agujeros en el disco, \ 4 ¢ o
Figura 24 - Boton para la pestaia de configuracion de la

sembradora

numero de lineas y distancia entre lineas, accede a la pestana “Sembradora", Figura 24:

Sembradora

Configuraciones Generales

= Configuraciones - Sembradora D S - 3 . ) N . )
——  A) Numero de lineas de siembra para el perfil seleccionado. Tras afiadir nuevas lineas, es
. A " . B . . C . . . o 7/ . . LI 4 7 . .
‘”fe“’d““m - - e e spueros e placs ‘D;jj)';““"”“m“ necesario ir a la pantalla de configuracion de distribucion de lineas, Figura 27, para asignar estas

nuevas lineas a un grupo creado.

Relacién de transmisidn Fabricante Modelo

1000 | | Q‘%l B) Numero de agujeros en el disco del dosificador de semillas. Si el usuario va a sembrar otro tipo
D E F
de cultivo de semillas que requiere cambiar el disco, puede crear un nuevo perfil en la pantalla de

(BLDistancla Engenche - Eje sempracore — inicio y ajustar el nimero de agujeros del nuevo disco. Ver item 7.

‘ 200,00 om | G . ! J
- ]

C) Distancia entre las lineas de siembra de la sembradora.
D) Relacién de transmision: Configuracion utilizada cuando el motor no esta acoplado
directamente al eje del dosificador de semilla y existe una relacion de polea o de engranajes entre

) Acoplamiento de 2 enganches 1

ambos. Figura 26.

Figura 25 - Pantalla de configuracion General de la Sembradora
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Para calcular la relacion de transmision, sigue los pasos abajo:

Diametro de la polea en el motor electrico

Formula: Relacion de Transmision = - —
Diametro de la polea en el dosificador
Ejemplo:
* Diametro de |la polea en el motor electrico: 15 cm \
* Diametro de |la polea en el dosificador: 7,5 cm @
Figura 26 - Sistema de relacion de engranajes

e Relacidon de transmision: 15+7.5=2
Motor

Dosador

E) Introduce el fabricante.
F) Introduce el modelo.
G) Introduce la distancia desde enganche del implemento hasta el eje de la sembradora, Figura 23 letra (c).

H) Habilita el acoplamiento de dos enganches.
1) Introduce la distancia entre los enganches cuando |la opcion de dos enganches este activada.
J) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
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Distribucion de Lineas

= Configuraciones - Sembradora [F) cuardar <D

Distribucion de lineas
A

F G H
Niumero de grupos : Lineas E

— 4 | > B
mEEn -
C
ERIECH 111211314 || 15|16 || 17| 18 || 19 || 20
250,00 cm / Q?o
arno 2 21221l 23|l 24| 25| 26 || 27 || 28 || 29 || 30 | | Figura 27 — Configuracidn de Distribucién de las lineas
251,00 cm /
D 31 (1 32|/ 33|/ 34|/ 35| 36| 37 || 38| 39 || 40
Grupo 3
252,00 cm / 41 || 42 || 43 || 44 || 45 || 46 || 47 || 48 || 49 || 50
Grupo 4
51 || 52 || 53 || 54 || 55 || 56 || 57 || 58 || 59 || 60
253,00 cm

A) Numero de grupos: Crear/eliminar grupos con distancias distintas en las lineas. Es obligatorio crear al menos un grupo, permitiendo la creacién de hasta cuatro grupos.

B) Botdn destinado a eliminar la asignacion de lineas a un grupo seleccionado.

C) Ingresar el valor en centimetros de la distancia desde el enganche hasta la posicion del centro del motor; con esto, cada grupo tendra una distancia diferente que representa las distancias
de las lineas. No es posible introducir una distancia menor que la introducida en el item (G) “Enganche - Eje de la sembradora", Figura 25.

D) Pluma de seleccién de las lineas del grupo.

E) Mapa de seleccion de las lineas de siembra.

F) Retira todas las selecciones de grupos en las lineas.

G) Botdn para definir las posiciones de las lineas. En este item, es necesario definir si las lineas empiezan por cortas, largas o si la maquina tiene un centro avanzado.

H) Botdn de vista previa de las configuraciones establecidas en esta pantalla.

|) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
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Distribucion Multiproposito

— Configuraciones - Sembradora [F) Guardar €D

Distribucion Multipropdsito

E F
Desplazamiento A . K«
Lineas D \_::) ©

0,00 cm
1 2 4 5 6 7 8 9 10
Lineas predeterminadas 11 12 13 14 15 16 17 19 20
Todas . . .z , .
21 1| 22 1| 23 25 | 26 || 27 11 28 || 29 || 30 . | Figura 28 — Pantalla de Configuracion de lineas activas
€)
Impares
31 33 || 34| 35| 36 || 37 || 38 || 39 || 40
Pares B
41 42 45 || 46 || 47 49 || 50
Saltar Dos
51 52 || 53 || 54 || 55 || 56 || 57 || 58 60
Personalizado

Lineas virtuales habilitadas

C

La funcion multipropdsito permitira personalizar las lineas activas y establecer valores de desplazamiento de la primera linea activa en caso de una maquina con

espaciados diferentes a los originales.

A) Desplazamiento lateral de la pasada de siembra original.

B) é Cual es el estdndar de las lineas que se van a usar? "Todas" mantiene el patron original de la disposicidon de lineas en la maquina y "Personalizado" permite
personalizar la disposicidon en la maquina.

C) Lineas virtuales habilitadas: Permite que la pintura del mapa de cobertura se mantenga en el tamafo original de la maquina.

D) Mapa de las lineas de siembra activas.

E) Restaura el patrén original.

F) Boton de vista previa de las configuraciones establecidas en esta pantalla.

G) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
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Direccionamiento Smart Motor

— Configuraciones - Sembradora () s — Configuraciones - Sembradora =
Direccionamiento del Smart Motor Direccionamiento del Smart Motor
A Identificacion del Motor B Identificacion del Motor

ireccionar
1

N
»
N —

N
)

Figura 29 — Pantalla de direccionamiento Smart Motor Figura 30 — Pantalla de direccionamiento Smart Motor con campo de direccionamiento

Esta pantalla esta destinada al direccionamiento individual de los motores. Para direccionar a los motores individualmente, es necesario seleccionarlo en el mapa de
identificacion de los motores; esta accion hara que el motor funcione en una linea que posiblemente sea diferente al numero seleccionado, ademas de activar el boton
direccionar. Al hacer clic en este botdn aparecera el campo donde debe introducirse el nimero real de la linea en la que gira el motor, la Figura 30. Realizando asi, el

direccionamiento deseado para el motor seleccionado.

A) Direccionar: Botdn que activara los motores.

B) Mapa de identificacion de los motores.
C) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.
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Actualizacion de Firmware del Smart Motor

= Configuraciones - Sembradora D)
Esta pantalla esta destinada para actualizacidn de Firmware. Para realizar esta actualizacidn, debe
Flash del Smart Motor = = seleccionarse la fuente de la que saldra la nueva version, pendrive o nube. Luego selecciona el archivo,
Archivo de Firmware - o ~ | oo selecciona el motor que se actualizara en el mapa de identificacion del motor y finalmente haz clic en
Identificacion del Motor E
B V‘ “ 1 1
Hefault Hefault Pefault default Hefault Hefault Hefault Hefault Hafault Hefault eI bOton Guardar =

c 1210 3| a4 5|6l 7] 81 9] 10

A) Te permite seleccionar la fuente de la nueva version de Firmware.

solicitar Versiones 11 (1213 || 14 || 15 |[ 16 || 17 || 18 || 19 || 20 B) Archivo de Firmware: Selecciona el archivo con la nueva versién de Firmware.

Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault

21 |1 22 || 23 || 24 || 25 || 26 || 27 || 28 || 29 || 30

) | | o e e e e e ' D) Solicitar versiones: Muestra la version de Firmware de cada motor.
31|32 33|34 35| 36| 37| 38| 39|40

C) Flash: guarda la nueva version de Firmware en el motor seleccionado.

E) Mapa de identificacion del motor.

Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault Hefault

41 || 42 || 43 || 44 || 45 || 46 || 47 || 48 || 49 |} 50 7] F) Remueve las selecciones realizadas.

Hefault default Hefault default Hefault Hefault default Hefault default Hefault

51 152 |53 |54 || 55 || 56 || 57 |[ 58 |[ 59 || 80 G) Botdn para seleccionar todos los motores para operacion multiflash.

H) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o
Version de la herramienta de actualizacion: haC|a d baJO .

Figura 31 — Pantalla de Actualizacion de Firmware de los Motores

CD Todos estos parametros seran configurados por responsables de la instalacion del sistema durante la entrega técnica.
Deben seguir las instrucciones.

Si no tienes conocimientos técnicos, no cambies ningun parametro de esta pantalla. El sistema puede no funcionar o funcionar
j incorrectamente si algun parametro no es correcto.

Sigue siempre estas instrucciones.
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Configuracion de la pestana de Sensores

Figura 32 — Botdn para la Pestaina de Sensores

Sensores

Accionando el icono "Sensores", Figura 32, aparecera la siguiente pantalla:

— Configuraciones - Sensores D)

O Nombre A

(O POWERBOX1

A) Seleccione un sensor creado.

B) Crear sensor: Botdn que abrira los campos de configuracion de un nuevo sensor,
Figura 34.

En esta pantalla ya existira el sensor POWERBOX1 creado de fabrica.
* Maguina con POWERBOX: Seleccionar el sensor POWERBOX1.

* Magquina sin POWERBOX: Elimina el sensor POWERBOX1. Si no eliminas este sensor,
el sistema enviara alarmas relacionadas con POWERBOX.

+ Crear sensor B

Figura 33 — Pantalla de Gestion de Sensores

@boschagro
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Crear Sensor

Al hacer clic en el botdn "Crear sensor”, Figura 33, sera posible ver los campos para

— Configuraciones - Sensores [ crear D anadir el sensor deseado, Figura 34.
|  Nombre: Campo para nombrar el sensor que se esta creando.
Crear sensor * Motor: En este lugar, debe seleccionarse el motor al que se conectara el sensor.
Hombre Motor En el caso de maquinas con PowerBox, el POWERBOX1 del sensor se asignara al
Motor 2 v
| motor 1.
Tipo de sensor e b ‘ i : q q 3 ong
v " ) | RNt * Tipo de sensor: Puedes seleccionar el tipo de sensor que se va a utilizar. Puedes
Siiiioe crear un sensor Analdgico y un sensor Digital, de Frecuencia, de PowerBox o de
Velocidad.
El sistema permite la creacion de hasta dos sensores por motor, uno analdgico y otro
Parametros Alarmas \ . s .
) - a partir de alguna de las otras opciones disponibles en la pantalla.
‘ Habilitar
] 0 Es posible configurar diferentes tipos de sensores adicionales instalados en el
sistema. El sistema permite la instalacion de sensores analégicos (Presion, V),
Unidad Lectura actual Frecuencia (Sensor de Rotacién) y Digitales (Implemento). Recuerda que la
bar | psi VA yoriod instalacién debe ser realizada por un técnico capacitado.

Al seleccionar el tipo de sensor a afadir, se abriran los campos de parametros
correspondientes a introducir.

Figura 34 — Pantalla de Configuracion de Nuevos Sensores
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Alarmas

Como se menciono antes, el sistema BOSCH IPS EVO viene de serie con un sensor de alerta PowerBox configurado.

Si el sensor de rotacion del PowerBox esta por debajo o por encima del limite de funcionamiento, aparecera una alerta en la pantalla del
operador.

Ademas de las alertas visuales, también se emitira una alerta sonora.

Para cada tipo de sensor seleccionado, |la Figura 34, habra un icono de alarma que permitira configurar alertas visuales y auditivas, para notificar
al operador sobre divergencias basandose en los valores configurados.

@ Todos estos parametros seran configurados por responsables de la instalacion del sistema durante la entrega técnica. Deben seguir las
instrucciones.

Si no tienes conocimientos técnicos, no cambies ningun parametro de esta pantalla. El sistema puede no funcionar o funcionar
& incorrectamente si algun parametro no es correcto.

Sigue siempre estas instrucciones.
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Configuraciones

ConfiguraCién de IaS pEStaﬁaS de pUImoneS g Figura 35 — Botdn para Pestafia de Pulmones

Pulmones

El icono de “Pulmones”, Figura 35, solo estara habilitado para algunos modelos
especificos de maquinas. Cuando activas este icono, aparecera la siguiente pantalla:

— Configuraciones - Pulmones D
Configuracion del compresor Depésito C
A Presion maxima en el depdsito Presion minima en el depdsito
Habilit trol o 9 0 , .7 ;.
) ebar conte ‘ 7 par | |4 B A) Enciende o apaga el sistema. Si esta conectado, controla la presién de los pulmones y el depésito, controla el
Nu d i 0 .
ikl opoinle arranque del compresor de aire y emite alertas en caso de errores en los componentes.
1 3 5 B . h . .
B) Selecciona cudntas secciones de pulmones hay en la sembradora (1, 3 o0 5 secciones).
Estado de la presurizacion [} C) Establece la presion minima en el depdsito de aire en que el compresor sera encendido.
Depdeito: Compresor: D) Establece la presion mdxima en el depdsito de aire en que el compresor sera apagado.
- E) Establece la presidén de los pulmones en cada seccion.
() L ]
. o o F) Prueba de accionamiento del sistema de pulmones neumaticas.
Presion en los pulmones E L
central * Presuriza los pulmones.
2 bar 3
Prueba de accionamiento F ¥ DESpresurlza los pUImoneS-
! tiliz te est
i s * Prueba de compresor.
0 bar

Pulmones neumaticos Compresor El sistema IPS EVO gestiona el sistema de pulmones neumaticos, envia sefales para la actuacion de las valvulas de

Externas . . 5 5 2 o q
. = Presurizar Despresurizar ottt llenado/vaciado y el compresor de aire, monitoriza las presiones de los componentes y emite alertas en caso de mal

funcionamiento. En caso de fallo de componentes o sistemas, contacta con el revendedor de la sembradora mas

cercano.
Figura 36 — Pantalla de Configuracion de Pulmones

@ Todos estos parametros seran configurados por responsables de la instalacién del sistema durante la entrega técnica. Deben seguir las
instrucciones.

Si no tienes conocimientos técnicos, no cambies ningln parametro de esta pantalla. El sistema puede no funcionar o funcionar

& incorrectamente si algin pardmetro no es correcto.

Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Configuracion de las Pestanas de Fertilizante 1 y Fertilizante 2

Fertilizante 1 Fertilizante 2

Figura 37 — Botones para Pestanas de Fertilizante

Activando el icono "Fertilizer 1" o "Fertilizer 2", en la Figura 37, aparecera la siguiente pantalla:

— Configuraciones - Fertilizante 1

B Guardar (D

Configuraciones generales

Distancia enganche - barra

Ajuste de pulso

() Estado A ‘ 100,00 cm ‘ ‘ 24 ppr
() Monitoreo | B Distancia de entrada Distancia de salida

‘ 0 em ‘ ‘ 0
Configuraciones de superposiciéon ¢ F G

0%

50%

100%

Figura 38 - Pantalla de Configuraciones Generales de Fertilizante

A) Llave general para habilitar o deshabilitar el sistema de fertilizante.

B) Activa o desactiva las alertas del sensor de fertilizante para un control de lineas obstruidas y la
visualizacion linea a linea en la pantalla de trabajo.

C) En la sobreposicion de fertilizante, se cortara la seccidon de fertilizante segun el porcentaje del 0%,
50% y 100% del corte de la seccion de fertilizante que intersecta la zona previamente aplicada.

D) Distancia en centimetros entre el enganche de la sembradora y la distancia media de los tubos de
fertilizante.

E) Configuracion de Pulso Por Revolucion (PPR) del codificador hidraulico del motor de fertilizante
(Seguir la recomendacion del fabricante).

F) Calibracion del retardo de entrada.

G) Calibracion del retardo de salida.

H) Botén para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o
hacia abajo.

@ En la pantalla del menu de sobreposicion de fertilizante, el usuario tendra una animacion grafica del corte
de secciodn, para auxiliar.

@boschagro

@ bosch.com.br
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Configuraciones

0% Sobreposicion 50% Sobreposicion 100% Sobreposicion

Figura 39 - Ejemplo del Corte de Seccion de Fertilizante

— Configuraciones - Fertilizante 1 [F) Guardar D

o Y . B A) Informar el numero de secciones de fertilizante presentes en la sembradora.
= s +| \— T n PR B) Informar el numero de controladores de fertilizantes presentes en la

Seccién 2 sembradora. Cada controlador es capaz de controlar hasta 4 secciones de

" - S;ména - {3 fertilizante.

Secciones 171 1o e et secEones fack os campos de : iness |2 ‘ C) Indicacion de las secciones que deben direccionarse a las salidas de la ECU que
‘ 2 H 3 ‘ 4 || s ||e = seccions I las controlara.

: - =l D) ECUs disponibles que recibiran la indicacion de las secciones a comandar.
vt > v Sfmn5 oy I E) Indicacidon del nimero de lineas de cada seccidn disponible.
o N EC'M | Sfcciénﬁ u F) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse

neas

deslizando hacia arriba o hacia abajo.

Figura 40 — Pantalla de Configuracion de Secciones

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

— Configuraciones - Fertilizante 1 [() Guardar D

Configuraciones de monitoreo

A) Todas las lineas de la sembradora tienen sensores de monitorizacion

8l [E B

A tie:tos ftems: Ca | ECU1 D que deben estar asociados a una entrada de ECU.

Lineas o ’ 4

B) Actualizar / responsable de devolver las lineas asignadas en (E) para la

posicion inicial.

2 3 4|5|6H7‘8‘9]10H11

12 (| 13 || 14 1

C) Asigna automaticamente las lineas de fertilizante para el control de

" monitorizacion (E).
D) Visualizacion del control de monitorizacién de lineas en la ECU.

E) ECU a la que los sensores de monitorizacion deben estar asociados con
su respectiva entrada.

Figura 41 — Pantalla de Configuracion de Monitoramiento

@ Todos estos parametros seran configurados por responsables de la instalacion del sistema durante la entrega técnica. Deben seguir
las instrucciones.

Si no tienes conocimientos técnicos, no cambies ningun parametro de esta pantalla. El sistema puede no funcionar o funcionar
j incorrectamente si algun parametro no es correcto.

Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

Luego de iniciar la calibracion aparecera la siguiente pantalla:

— Configuraciones - Fertilizante 1 Guardar <) ) ] .
= — Configuraciones - Fertilizante 1 [F) Guardar D
25.00g/rev A

Tasa de fertilizante En proceso . A

‘ 0 kg/ha | B 54

Duracion B C

‘ 0 s ‘ C o Total recogido Lineas recogidas

Tent L Tent

Secciones para calibracién

| Resuitado: 37 6g/rev
1 2 3 D a4
7N ‘
.

Y D
7
Y

Figura 42 — Pantalla de Calibracidon de Fertilizante

. X ; . : ) Figura 43 — Pantalla para incluir los valores recolectados durante la Calibracion
A) El resultado se actualizara una vez finalizado el proceso de calibracion. g P

B) Informar la tasa de aplicacion de fertilizantes segun las directrices agrondmicas.

C) Informar el tiempo que se desea realizar la prueba para la muestra de fertilizante A) Tiempo corriendo de calibracion.

(a partir de 30 segundos). B) Peso total en gramos de fertilizante recolectados en las lineas seleccionadas.
D) Selecciona qué secciones se activaran para la muestra de fertilizantes durante la C) Informar la cantidad de lineas que se han recolectado muestras de fertilizante.
calibraciéon. Una vez completada la calibracién, todas las secciones recibiran los D) El sistema realizara el calculo e informara el resultado.

mismos ajustes.
E) Botdn para iniciar la calibracion.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Configuraciones

— Configuraciones - Fertilizante 1 [ cuardar O

25.00g/ rev A A) El resultado se actualizara tras aceptar el nuevo resultado
proporcionado al final de la prueba.

Tasa de fertilizante 2] Bl ' ' ; ; X R g ! :

o we/ha | B B) Informar la tasa de aplicacion de fertilizantes segun las directrices
agronomicas.

Peso a recoger por surco

0 g | C C) Informar el total de fertilizante que quieres recolectar (indicado entre

Velocidad _ 5003 d 900g).

0,00 km/h | D

D) Indicar la velocidad que se usara en la siembra.

Secciones para calibracién E) Selecciona qué secciones se activaran para la recolecta de fertilizante
. : durante la prueba. Una vez completada la prueba, todas las secciones
recibiran los mismos ajustes.

F) Botdn para iniciar la prueba.

Figura 44 — Pantalla de Pruebas de Calibracion de Fertilizante

~ ”
- @ ~  Se recomienda realizar calibracidon en cada inicio de la siembra o en cada cambio de fertilizante. Realizar calibracidon con aceite
= hidraulico a temperatura de trabajo.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Informaciones Adicionales

Para acceder al menu de informaciones adicionales de trabajo, haga clic en el icono e

"Informaciones Adicionales", Figura 45: Figura 45 — Bot6n para Informaciones Adicionales

Informaciones
adicionales

En esta pestafia deben introducirse los nombres de Operador, Establecimiento, Cliente, Lote y Cultura. Esta informacidn se utilizara en la creacion de un Nuevo
Trabajo (Iitem 12). Se pueden insertar tantos nombres como deseen para cada opcién. Estos datos también se utilizan en la informacidn de trabajos que puede verse
en la pantalla de “Trabajos anteriores" (item 13) y en los archivos que se generan para la exportacién as-applied. Lo que permite identificar el trabajo realizado, asi
como donde y quién lo realizd, Figura 46.

= Info adicional del trabajo )
Categorias [A O item B Ultima modificacion € Acciones D
Establecimientos O Maiz &L @
wores QO soia VL A) Seleccién de categorias: Establecimientos, Lotes, Operadores, Culturas y Clientes.
operdore O Mani W B) Seleccién de item: Lista toda la informacion de las categorias a seleccionar.

Culturas ‘

C) Muestra la fecha y hora en que se modificé el item.

Clientes

D) Te permite editar o eliminar el item.
E) Ahadir nuevo item: Afiade un nuevo item en la categoria seleccionada.

Figura 46 — Pantalla Inicial de Informaciones Adicionales de Trabajo

@boschagro © marketing.agro@br.bosch.com @ bosch.com.br
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Acerca de

® Figura 47 — Boton Acerca de

Acerca de

Seleccionando el icono "Acerca de", Figura 47, es posible ver la informacion general del sistema y la configuracion del perfil seleccionado para el trabajo, Figura 49.
Esta funcion tiene como objetivo principal mostrar la Informacion del Sistema (Versidon de Software y Hardware), Modulos del Sistema, Almacenamiento y Datos de

Operacién (Tiempo Activo y Hectdreas Sembradas), Figura 48. Ademas de introducir la contrasefia de la licencia de FielView y el CODIGO QR para llevar al usuario a
acceder a la web de BOSCH que contiene los manuales técnicos, Figura 50.

— Acerca de D
Informacién del sistema Almacenamiento A) Campo para introducir la contrasena de licencia de FieldView.
P Display | | 1oeHANS Tore de TSesAlE B) Confirmar: Hay que hacer clic tras introducir la contrasefia de licencia de FielView.
i o W Usado Libre C) Tiempo total: Reinicia el tiempo total activo del sistema. Al hacer clic en este botén
Datos de operabilidad sera necesario introducir una contraseia que debe ser solicitada a Bosch.
Médulos del sistema Tiempo total ® | D) Tiempo parcial: Reinicia el tiempo parcial del sistema activo.

14.3h 1.2ha

Smart
Motor

E) Siembra parcial: Reinicia el conteo parcial de hectareas sembradas.

F) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando
hacia arriba o hacia abajo.

. . . . Tiempo parcial
Licencia de FieldView

) 0.3h 1.2ha
Contrasena a5 traba -
\
A B
‘ O Tiempo total | O Hs parciales ‘ O Ha parciales
C D E

Figura 48 — Pantalla de Informaciones del sistema

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Acerca de

— Acerca de D)
Perfil activo Sistema — Acerca de (D
Perfil 1 Retardo de entrada: undefinedcm
Retardo de salida: undefinedcm
Sembradora Parametro de calidad: 15%
Nimero de surcos: 60 Compensacion del sensor: 0%
Dist. entre surcos-. 45¢m Poblacion de semillas: semillas/m
Nl.'m;ero agujeros ;Ie placa: 100 Sensor de elevacion Motor: Motor 1
Relnciin et e ’ 1 Sensor de elevacion: Cerrado
: . ' Calidad minima de GPS: FRTK @ o
D'St‘;E"ga"“he'E’e‘ 200cm Cédigo QR para acceder a los manuales del IPS de Bosch
Config. lineas personalizadas: Inactivo
Prueba fuente de sefial GPS B C |
Configuracion de lineas: A @
Fertilizante 1 2 et
PPR: 24 24
D. Barra-Enganche: 100 100 -
Tractor Entrada: undefinedcm undefinedcm EI%&
Dist. GPS-Enganche: 250cm . , )
Dist. GPS-Eie ¢ - Salida: undefinedcm undefinedcm
!s i je trasero: cm g/rev: - -
Distancia GPS-centro del tractor: 0Ocm v,
Superposicion: 100% 100%
Estado: ON ON

Figura 49 — Pantalla de Informaciones del sistema (Configuraciones de Perfil)

A) Preview: Muestra de la disposicion de las lineas en los grupos. Figura 50 - Pantalla con Codigo QR
B) Prueba de fuente de sefial: Permite visualizar mensajes de antena

(NMEA).

C) Boton para cambiar de pantalla. La pantalla también puede

cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.

@boschagro

@ bosch.com.br
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Transporte

No Habilitado.

Transporte

Figura 51 — Botdn para Transporte

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Continuar Trabajo

Para continuar un trabajo que ha sido pausado, pulsa el boton "Continuar trabajo" en la pantalla de inicio, Figura 52.

— Pantalla de Inicio

118:45
]
Nuevo Trabajo Trab. Anterior
Invented for life BOSCH

Figura 52 — Botdn para Continuar un Trabajo Pausado

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br


mailto:marketing.agro@br.bosch.com
http://bosch.com.br/produtos-e-servicos/agronegocio/

(i
,‘,!":,f!l.l.”!
I

‘:,L‘.n

\

\

|
|

\

|
]
Al

i

|

I
o
1[‘

|
|

.

'y v, T e :
5 = 5”. t<w;~-":&.. T B rond g

v ‘—; = "'.:‘-").'ff o : =t it
2k il

“ "' # ‘ A

- 2

OXJ¥ - - ] o5 w2
L »:.m_.f',_.?f LI s iz v, TR N R mig i

e «

v 'n/ (A
e »-H.!- N Y
i > L= g P

Bp o
i

0
22
LERS Py

" s

Z 1oy .4(53_

S XVLURY e




Nuevo Trabajo

Para empezar un nuevo trabajo, pulsa el boton "Nuevo trabajo" Al hacer clic en el botdon "Nuevo trabajo”, se abrira la pantalla de
en la pantalla de inicio, Figura 53 configuracion para la inclusion de datos.
= Pantalla de Inicio = Nuevo Trabajo [) crear D

Identificacion

Nombre del Trabajo A Establecimiento

| v|
5 06 P M . Lote c Cliente D Cultura E
| v | v | v]
Tasa fija de semillas F @ |
‘ semillas/m
Nuevo Trabajo Trab. Anterior G :
Invented for life BOSCH

Figura 53 — Botén para Iniciar un Nuevo Trabajo Figura 54 — Pantalla de Configuracion de Nuevo Trabajo

En esta pantalla se introduce el nombre del trabajo y la tasa fija de semilla. También se pueden seleccionar las opciones de Establecimiento, Lote, Cliente y Cultura creadas en la pantalla de "Informaciones

Adicionales". Figura 46:

A) Nombre del Trabajo: Campo para nombrar el nuevo trabajo.

B) Establecimiento: Campo para selecionar el establecimiento.

C) Lote: Campo para selecionar el lote.

D) Cliente: Campo para selecionar el cliente.

E) Cultura: Campo para selecionar la cultura.

F) Tasa fija de semillas: Campo para introducir la tasa fija de semillas que se usaran durante el trabajo creado. La unidad de medida para sembrar (semillas/m o semillas/ha) puede cambiarse en la pantalla de
configuracion del sistema, Figura 17.

G) Botdn para cambiar de pantalla. La pantalla también puede cambiarse deslizando hacia arriba o hacia abajo.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Trabajo Anterior

Para cargar un trabajo anterior, seleccione el boton “Trabajo Anterior", Figura 57:

Pantalla de Inicio

]

5:06 P.. M.

Nuevo Trabajo Trab. Anterior

N

Invented for life BOSCH

Figura 57 — Boton para Cargar Trabajo Anterior

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Trabajo Anterior

Se mostrara |la pantalla con todas las areas guardadas en la memoria del display. Selecciona el trabajo que quieres continuar y luego pulsa el boton
"Cargar", Figura 58.

— Cargar trabajo D
A
@ Memoria interna Cultura N ! | traba A @
. 0.0 ha . .
© Trabaios va Trabajo A _ irea plantada Wiz A) Lista de trabajos guardados.
rabajo aiz
&) T ot A persdon A B) Muestra el trabajo seleccionado y sus configuraciones.
O Trabsjoc Soja Tasa aplicada: 5.0 s/m Velocidad: 0.0 C) Elimina el trabajo seleccionado.
. ) Singulacion: 100.0 % Omisiones: 0.0 % . . o
O Trabsjod Mani e Caldad: 0.0 % D) Exportar a mem. USB: Exporta el trabajo selecionado via USB.
& Semilas 5.0 E) Exportar a la Nube: Exporta o trabalho selecionado via Nuvem.
F) Carga el trabajo selecionado.
F
C D E
‘ @ ‘ ‘ Exportar a mem. USB ‘ (_':['-3 Exportar a la Nube

Figura 58 — Pantalla de Trabajos Guardados

La creacidon de mapas prescriptivos esta bajo la responsabilidad del usuario. El sistema IPS EVO los interpretara segin su creacion.

Sigue siempre estas instrucciones.

La informacion adicional configurada en el trabajo estara bajo las responsabilidades de operacion de los usuarios.

& Sigue siempre estas instrucciones.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Visualizacion del sistema en operacion

Pantalla de Trabajo

Tras cargar el trabajo, se mostrara la siguiente pantalla, Figura 59.

— — — —_— e —
Singulacién Multiples Omisiones I Calidad Semillas REM cv
G& 4 28 40 14 sensor 0

enas com problemas

10
m
11 12 13 14 |l' 16 17 18 m
14.80 14.40 14.50 14.40 Lﬂ ""ﬂ 14.50 14.40 14.30
21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
14.50 14.40 14.60 14.50 14.40 14.40 14.40 14.40 14.40 14.70
31 32 33 35 36 37
14.40 14.30 14.40 13.10 14.60 14.50 14.60 14.?0

Semillas

16.0
15.0
{ T] 11
14.0
13.0
12,0 (] ||

L ® 21:58 0,00 N ¥ 8,6 @ [

Figura 59 - Pantalla de Trabajo

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br
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Visualizacion del sistema en operacion

Estadisticas de operacion

Cuando se esta en operacion de siembra, en la pantalla de trabajo, el sistema IPS EVO mostrara todas las lineas de |a siembra a través de
rectangulos con sus respectivas informaciones, Figura 60.

El valor porcentual introducido estara relacionado con el menu que el usuario haya seleccionado desde el "Menu de funciones para

visualizar".

oo | w70 weo |80
13 14 16 17 18
) 14.50 14.40 14.50 14.40 14.30

24 26 27 28 29 30
14.50 14.40 14.40 14.40 14.40 14.70

32
14.30
T

10
14 50 14 50 14.50

2 | 2

= S O 21:58

Figura 60 - Lineas y funciones de visualizacion en la Pantalla de Trabajo

@boschagro

A) Menu de funciones para visualizar.

B) Habilita solo aquellas lineas que no alcanzan el parametro minimo configurado en la funcidn seleccionada.
C) Lineas con el porcentaje de la funcidn seleccionada.

D) Representacion grafica de los parametros de las lineas de funcidn seleccionadas (esta representacion
grafica puede ocultarse deslizando la barra hacia abajo).

E) Selecciona la funcién que quieras ver en la representacién grafica (Singulacidon, Multiples, Omisiones,
Calidad, Semillas/metro, RPM y CV).

F) Acceso al menu lateral.

G) Habilita y deshabilita el corte automatico de los motores.

H) Giro de una vuelta completa del disco de semilla (usado con el vacio encendido para llenar el disco
semilla).

I) Indica respectivamente la velocidad del tractor (la precisién de esto puede verse afectada por la calidad de
la sefal), la calidad de la sefial GPS recibida, el sensor de implemento que indica si la sembradora esta
elevada o bajada y el area sembrada en el trabajo actual en hectareas.

J) Muestra la informacion de los sensores disponibles (rotacion de PowerBox y otros).

K) Boton que lleva a la pantalla de visualizacion del mapa en tiempo real.
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Visualizacion del sistema en operacion

Los indicadores son presentados por el sistema IPS EVO en el "Menu de funciones para visualizacion" son:

* Singulacion: Resultado del calculo realizado por IPS EVO para determinar si las semillas se depositan en el espaciamiento optimo.
Se calcula restando de la condicion ideal (el 100% de las semillas se depositan exactamente en el espaciado ideal) es decir, el porcentaje de

multiples y omisiones.
Singulacion = [100% - (% multiples + % omisiones)].
* Multiples: Semillas depositadas a una distancia inferior al 50% del espacio/tiempo teérico ideal para la tasa establecida.
* Omisiones: Semillas depositadas a una distancia superior al 50% del espacio/tiempo tedrico ideal para la tasa establecida.

Para facilitar la comprension de estas estadisticas, imagina la siguiente situacion: una hilera esta plantando a una tasa fija de 10 semillas por

metro.

Asi, cada 10 centimetros debe depositarse una semilla en el suelo (1 m =100 cm -> 10 semillas /1 m = 10 semillas / 100 cm = 1 semilla cada 10
cm). Sin embargo, puede ocurrir que se depositen dos semillas al mismo tiempo, o incluso que no se depositen semillas.
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Visualizacion del sistema en operacion

En vista de esto, la deposicion semilla puede clasificarse de las siguientes maneras:
La siguiente imagen, la Figura 60, ejemplifica todos estos conceptos:

- Punto ideal para que caiga la
semilla
o " : Situacion Omisiones Multiples Singulacioén Calidad
- Criterio de calidad
Intervalo del 50% después del 1 0% 20% 80% 100%
punto ideal
2 20% 0% 80% 100%

3 20% 20% 60% 100%
4 0% 0% 100% 80%
5 0% 0% 100% 100%

Relacion entre omisiones, multiples, singulacion y calidad

Calidad: Relacion entre las semillas depositadas dentro de un rango de + 15% del espacio/tiempo dptimo para la tasa seleccionada
por el usuario. El valor de + 15% puede ajustarse segun el item 7.1.1.

Semillas: Representa la tasa de semillas depositadas en cada linea.

RPM: Representa la velocidad del motor de cada linea en RPM (revoluciones por minuto). Para mas informacion, item 7.1.2.

Fertilizante: Muestra secciones de fertilizante y su estado (la opcion se mostrara si existe el subsistema de fertilizante instalado).
Figura 61 - Ejemplo de casos con omisiones, multiples, singulacion y
calidad

CV: Muestra CV (Coeficiente de Variacion) de cada linea. Para mas informacion item 7.1.2.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br


mailto:marketing.agro@br.bosch.com
http://bosch.com.br/produtos-e-servicos/agronegocio/

Visualizacion del sistema en operacion

Mapa en Tiempo Real

El sistema IPS EVO permite al usuario acompanar la siembra a través de un mapa en tiempo real. Para acceder a este mapa, seleccione el
siguiente botdn en la pantalla de trabajo, Figura 61:

® Figura 62 - Boton para mapa en

tiempo real

A) Permite mostrar el mapa real del area.
B) Alarmas y Notificaciones anteriores.

La siguiente pantalla aparecera, Figura 63: C) Trabajo y perfil actual.

‘ D) Intercambiar el perfil utilizado.
ll ° =% L A % | E)Muestra la tasa de semilla actual y la paleta de colores de la estadistica seleccionada
s E [ -7 oo (haciendo clic es posible cambiar la tasa y seleccionar la estadistica que se va a

il mostrar).

F) Mapa de cobertura en tiempo real, linea a linea, segun la siembra (los colores siguen
la paleta de colores de la estadistica seleccionada).

G) Centra el tractor en la pantalla.

| @ |
.

H) Cambia la imagen del mapa de 2D a 3D.
| , 1) Informaciones

B ¢ J) Ayuda

o K) Informaciones conforme Figura 60.

Figura 63 - Mapa en tiempo real
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Visualizacion del sistema en operacion

Pintura linea a linea

Funcion disponible para la visualizacidn directa de la aplicacion linea a linea de semillas. Con esto, el usuario tendra una visualizacidn sencilla del comportamiento simultaneo de todas las
lineas.

Sigue los pasos del item 14.3 para la visualizacion del mapa en tiempo real.

& Verifique el motivo de la baja estadistica u omisiones antes de seguir sembrando.

Sigue siempre estas instrucciones.

Visualizacion de Sensores Adicionales

Puedes ver el estado de los sensores afiadidos en el sistema. Para ver los sensores adicionales, seleccione el siguiente botdn en la pantalla de trabajo, Figura 64.

A Histérico de notificaciones B

Sin notificaciones nuevas. POWERBOX1

. . . 5000.00 RPM
Figura 64 — Icono para visualizar
H::J ’ sensores adicionales C

A) Muestra alarmas y notificaciones anteriores.
Sensor D

0.00 bar =

b4

B) Seccion para colocar hasta 3 sensores fijos para ver

rapidamente.

Luego se mostrara la C) Enumera los sensores adicionales configurados.

siguiente pantalla, Figura D) Selecciona el tipo de sensores para visualizar.
65. 0

Limpiar

Figura 65 — Visualizacion de sensor
analdgico adicionado = i 6:48P. M. 000 ® v ol =
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Visualizacion del sistema en operacion

Estado de la senal GNSS

El estado de la sefial GNSS se muestra en todas las pantallas de trabajo, Figura 66.

1 LA —

) — —
Singulacion Multiples Omisiones Calidad Semillas RPM Cv

28

| '_ 10
- . € estado de Ia sefal GNSS informara la caidad de la sefia
14.80 14.40 14.50 14.40 0SONN  14.50 14.40 14.30 W 2.4 w
mmm
o 14 _5° 40 Ll 14.40 14.40 LS En caso de pérdida de la sefial GNSS, es posible seguir la
31 32 | 36 : . : 0 : ,
m m M 60 siembra mediante simulacién de velocidad, item 7.1.4.

Semillas

160
e 1
ORL - —
- 140
[T~ 12.0 )
ol | . -'l.“.l"lgg
e 12.0 = e

= ®¥ © 21:58 0,00 va.e 9 I

Figura 66 - Indicacion de estado GNSS
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Visualizacion del sistema en operacion

Estado del sensor de implemento

El estado del sensor de implemento se mostrara en todas las pantallas del area de trabajo, Figura 67.

L ] L ] L d
Singulacion Multiples Omisiones Calidad Semillas RPM CV

= o ] " i
L al=] | L

e El estado de la sefial GNSS informara la calidad de la senal

10 recibida por la antena GPS.

m

11 12 13 14 20 ia arriba signifi i :
l o ‘ N Eﬂ Mq” ‘ La flecha hacia arriba significa que el implemento esta

21 22 23 24 25 26 27 29

14.50 14.40 14.60 14.50 14.40 14.40 14.40 14 -m 14.40 1-1 ?-I:I

31 32 33 35 36 37 38

14.40 14.30 14.40 14.60 14.50 14.60 14.70 15 10

Semillas comprueba la configuracion en el item 7.1.3, el estado del

]
4.5
@10 .] "
= " 12.0

= = O 21:58 0,00 » H,E B 19

Figura 67 - Indicacion del estado del sensor de implemento

levantado, y la flecha hacia abajo indica que el implemento esta

bajado.

Si el indicador no representa la posicion real de la sembradora,

cableado y del sensor.
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Compensacion en Curva

Durante la siembra, el sistema IPS EVO identifica las maniobras en |la curva del tractor, Figura 68, y ajusta automaticamente la rotacion de
cada motor de la sembradora, linea a linea, para que la tasa de semilla se mantenga igual tanto dentro como fuera de la siembra.

No se requiere ninguna accion por parte del operador y el sistema actua de forma automatica y constante siempre que haya una senal
GNSS disponible. Para su correcto funcionamiento, realizar las configuraciones con precision.

Figura 68 — Compensacion de Curva
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El sistema IPS EVO supervisa las actividades de siembra y, en caso de fallos o parametros fuera de lo especificado en su sistema y/o
subsistemas, emite senales sonoras y visuales que alertan al operador para tomar accion.

Revisa siempre |la causa raiz de los errores emitidos por el sistema IPS EVO. Ignorar errores y advertencias
puede causar dafios materiales, fisicos y/o de calidad de siembra.

Sigue siempre estas instrucciones.

SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES

Fallos y soluciones

Compruebe la integridad del cableado
SISTEMA IPS EVO

Interrupcidon de la conexidn Compruebe la presencia de objetos
trar | [w |
FALLO/ ERROR CAUSA SOLUCIONES Erro vélvula proporcional ERiranos en fos conectores

Falla de la valvula solenoide Compruebe el funcionamiento de la

Alta rotacion de PowerBox valvula solenocide

Velocidad optima de Sistema hidraulico de alto Compruebe el ajuste del caudal Compruebe la conexion de las
1 1 4 PowerBox de 6000 ~ 6500 caudal hidraulico del tractor : e - mangueras
Si el sistema IPS EVO presenta algun fallo, JAN prowerBox cle Sa0n 6590 Sistema hidrdulico de bajo

caudal Compruebe el ajuste del caudal

del tractor Baja rotacion de fertilizantes hidriulico del tractor
comprueba las causas probables y las soluciones. Si ..
: FTT - 7 Compruebe el funcionamiento del
Sistema hidraulico de bajo Compruebe la conexion de las solenoide del motor hidraulico
las correcciones sugeridas no son suficientes ja rotacic caudal mangueras
g ’ Baja rotacion de PowerBox Falla de la valvula solenaide Compruebe el funcionamiento del
& 1 \ Compruebe el ajuste del caudal solenoide del motor hidraulico
contacta con el Servicio Autorizado del fabricante de  /\ hidréulico del tractor Somoniabe I rimeriad da] cabieati
Velocidad optima de PowerBox Rotura de la correa Compruebe la causa raiz de la rotura Interrupcicn de la conexién Compruebe la presencia de objetos
Ia sem b 'a do ra. de 6000 ~ 6500 RPM a 2000 RPM y cambie la correa extrafios en los conectores
del motor del tractor Rotacion mas alta de lo normal
Aflojamiento de la tuerca del Compruebe la causa raiz del Falla de la valvula solenoide Compruebe el I‘Lf:‘lcitljnamiento dela
alternador aflojamiento vauia
o o o Sistema hidraulico de alto Compruebe el ajuste del caudal
La siguiente tabla muestra las alertas del sistema IPS caudal hidraulco del tractor
EVO Interrupcion de la conexion Compruebe que el cable esté Compruebe ljes l';O\T;zﬁ';es eléctricas
; conectado a la antena GNSS| del Curto valvula proporcional Interrupcion de la conexion
tractor Cableado de la vdlvula de retencidn
Falla de comunicacion con GPS =
Configuracion GNSS Compruebe la configuracion de la Comprueﬁ;ﬁ;ﬂ:‘zmn de las
incorrecta antena Caudal hidraulico incorrecto
d 5 de fertil Compruebe el funcionamiento del
Velocidad: 38400kps. Error de rotacion de fertilizantes solenoide del motor hidraulico

Mensajes NMEA: GGA, VTG, ZDA Compruebe la integridad del cablead

E de lect del sensor de rotacion
. rror de lectura
Frecuencia: 10Hz

Compruebe la presencia de objetos
extrafios en los conectores
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Procedimientos

Uso del Corte Automatico

Esta funcion apaga automaticamente e individualmente los motores

eléctricos que estan en una zona previamente sembrada. La funcion se
desarroll6 para facilitar el proceso de siembra vy evitar la superposicion
de semillas, generando ahorros de insumos y optimizacion de la
siembra.

~ ”~
P < BN y: . ;
@ Utiliza siempre la funcion de corte automatico durante la siembra. il
=4 Semillas

A continuacion, se presentan situaciones en las que se activa la

funcion de corte automatico.

Maniobra lateral

Durante la siembra, a menudo es necesario realizar maniobras para
evitar obstaculos como arboles y postes. Al realizar la maniobra
hacia la zona ya sembrada, el sistema desactiva automaticamente los
motores y asegura que no haya superposicion de semillas. Cuando |la
maquina vuelve a la pasada correcta, los motores se reinician
automaticamente.

Cruces por cabecera

Para que el sistema se apague automaticamente en las cabeceras,
debe asociarse un archivo de cabecera al trabajo o haber sido
previamente sembrado usando el sistema IPS EVO en el mismo
trabajo.

Cruce de la cabecera sembrada

Al cruzar la cabecera durante la siembra, el sistema apagara los
motores al entrar en la zona ya sembrada, y los indicadores en la
pantalla de trabajo cambiaran a verde claro.

Cruces de la cabecera maniobrando

Para volver a sembrar después del cruce de la cabecera, o al comenzar la
siembra, los motores se reiniciaran al entrar en la region que aun no ha
sido sembrada. Los indicadores en la pantalla de trabajo cambiaran del
color verde claro al anterior.

@boschagro
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Procedimientos

Reanudando la Siembra con la Maquina Parada

Si la siembra se interrumpe, sigue las instrucciones a continuacion para asegurar el mejor rendimiento:

Reanudando la siembra en medio de una pasada

Levanta la sembradora y realiza una maniobra marcha atras de al menos 3 m para obtener
un buen resultado, Figura 69. Empieza el movimiento hacia adelante hasta la velocidad de
siembra mientras bajas la sembradora, mantén la velocidad constante. El sistema calculara
el momento exacto para reiniciar los motores y asi obtener una siembra sin superposicion u

Figura 69 - Reanudando la siembra en
medio de una pasada

omisiones.

Reanudando la siembra en el medio de la cabecera

Levanta la sembradora y realiza una maniobra marcha atras de al menos 3 m para obtener un buen resultado, Figura 69. Empieza el
movimiento hacia adelante hasta la velocidad de siembra mientras bajas la sembradora, mantén la velocidad constante. El siste ma calculara el

momento exacto para reiniciar los motores y asi obtener una siembra sin superposicion u omisiones.

Al reanudar la siembra tras una interrupcion, asegurate de que no se haya apagado la turbina de vacio. Si esto
ha ocurrido, asegurate de que se haya vuelto a activar y activa la funcién de llenado de discos.

Sigue siempre estas instrucciones.
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Procedimientos

Reanudando la siembra en medio de una pasada

Si hay pérdida de vacio, detener la sembradora y realizar la inspeccion y mantenimiento necesarios. Para reanudar la
siembra, utiliza la funcion de Llenado de Disco y luego reanuda la siembra.

Reanudando la siembra en medio de una pasada

En el caso de curvas y alrededor de obstaculos como postes y arboles, el sistema mantendra un espaciamiento
uniforme entre semillas y realizara el corte automatico de lineas, sin necesidad de accion del operador, si la funcion
esta activada.

Instalacion de la PowerBox - avisos

Presta atencion a las recomendaciones para la instalacion de la PowerBox y a los requisitos minimos del tractor para el correcto funcionamiento del sistema. La
instalacion debe ser realizada por personal cualificado y siguiendo las pautas para evitar lesiones personales y de propiedad.

Asegurate de que no haya flujo de aceite antes de conectar o desconectar las mangueras Evita posibles lesiones fisicas. Desconecta el cable de tierra (-) de la bateria antes de cualquier
hidraulicas. No realizar la comprobacién antes de conectar o desconectar las mangueras de la VCR reparacion eléctrica.

puede causar lesiones personales o dafios al equipo. No modifiques, afadas ni cambies componentes de PowerBox por componentes no originales.
Sigue siempre estas instrucciones. Sigue siempre estas instrucciones.
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Procedimientos

Manejo de Baterias con Seguridad

CUIDADO: El gas contenido en la bateria puede explotar. Mantén chispas y llamas alejadas de las baterias. Usa una linterna para comprobar el nivel de electrolitos de la bateria.
Nunca compruebes la carga de la bateria colocando un objeto metalico a través de los bornes. Usa un voltimetro.

Siempre quita primero el borne de tierra (-) de la bateria y vuelve a conectarla al final.

El acido sulfurico del electrolito de la bateria es venenoso y lo suficientemente fuerte como para quemar la piel, hacer agujeros en la ropa y causar ceguera si se le salpica los ojos.
Evita riesgos:

e Cargar las baterias en un lugar bien ventilado y fuera de la PowerBox

e Uso de proteccion ocular y guantes de goma

e Evitar el uso de presion de aire para limpiar las baterias

e Evitar respirar los gases al afadir electrolito en la bateria

e Evitar derramar o gotear el electrolito

Si el 4cido salpica la piel o los ojos:

1. Lava la piel bajo agua corriente.

2. Aplicar bicarbonato de sodio o cal en la zona afectada para neutralizar los acidos.

3. Enjuaga los ojos con agua durante 15—40 minutos.

4. Busca atencion médica inmediatamente.

En caso de ingestion del acido:

1. No provoques vomitos.

2. Busca atencidn médica inmediatamente.

Sempre siga estas instrucoes.
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Procedimientos

Instalacion de la PowerBox — sistema eléctrico

La PowerBox es responsable de la generacion y almacenamiento de energia eléctrica para los motores del sistema IPS EVO; al final del uso del sistema IPS EVO, recuerda
apagar el interruptor principal del PowerBox, Figura 70. PowerBox emitira una alerta sonora en los siguientes casos:
Pantalla IPS EVO apagada y el interruptor principal encendido

Figura 70 - Interruptor general PowerBox

Utilice dos baterias idénticas de 45 Ah o 50 Ah sin mantenimiento en la PowerBox.

No hagas conexiones eléctricas a las baterias de la PowerBox. , : \ NN : > :
g Evita posibles lesiones fisicas. Desconecta el cable de tierra (-) de la bateria antes de cualquier

Evita cortocircuitos, desconecta siempre el cable negativo de las baterias mientras haces mantenimiento de ¥y AN
reparacion eléctrica.

cualquier componente de la PowerBox. 1] s ; =5
i No modifiques, afiadas o cambies componentes de PowerBox por componentes no originales.
No transfieras carga. Opta por la carga lenta de las baterias.

No mezcles diferentes marcas, modelos o especificaciones de bateria en la PowerBox. 3 ) s 2
Sigue siempre estas instrucciones.

Sigue siempre estas instrucciones.
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Procedimientos

Instalacion de la PowerBox — sistema hidraulico

La PowerBox depende del sistema hidraulico del tractor para generar electricidad a través de un motor hidraulico y un alternador. Preste

atencion a las especificaciones minimas requeridas para el tractor, como se muestra en la tabla siguiente, para el correcto funcionamiento del
sistema.

COMPONENTE ESPECIFICACION Asegurate de que no haya flujo de aceite antes de conectar o desconectar las mangueras hidraulicas. No
Caudal hidraulico del tractor Minimo 20 LPM realizar la comprobaciéon antes de conectar o desconectar las mangueras del VCR puede causar lesiones
personales o dafios al equipo.
Presion maxima de 250 bar

funcionamiento : : ; .
Sigue siempre estas instrucciones.

1 VCR (Conexion de Bloque

. e Hidraulico) con funcion de
Accesorios hidraulicos

flotacion
Presion maxima 250 bar.
1 drenaje libre al tanque Conecta el drenaje directamente al retorno libre del tractor. Consulta el manual del tractor.
v No conectes el drenaje al retorno del motor. Riesgo de dafar el componente.
Manguera de presion G1/2" DN 12 mm & J & &
Al apagar el motor de la PowerBox, utiliza la funcién flotante del VCR en el tractor.
Manguera de retorno G1/2" DN 19 mm
. T Sigue siempre estas instrucciones.
Manguera de drenaje M12x1.5 DN 10 con flujo libre : &

Tabla de Especificaciones del sistema hidraulico
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Procedimientos

Instalacion de la antena GNSS

La instalacion de la antena GNSS debe realizarse siguiendo las recomendaciones del manual de instalacion del fabricante del equipo. Para mayor precision del sistema IPS
EVO, se recomienda instalar la antena GNSS lo mas alejada posible del eje trasero del tractor, siguiendo la linea central del equipo.

Separacion / union de sembradoras tandem

Al separar o unir sembradoras tandem, presta atencion a los siguientes puntos al desconectar y volver a conectar el sistema IPS EVO y sigue siempre las
directrices de seguridad.

* Los conectores deben colocarse en un lugar seguro y de facil acceso, pueden fijarse con precintos de plastico (no dejarlo con curvas cerradas ni
demasiado apretadas con precintos de plastico);

e Asegurese de que el arnés no retenga agua y fertilizante durante periodos de inactividad, lo que podria causar corrosion y mal funcionamiento
del sistema;

* Presta atencion al montaje de los arneses cerca de las piezas moviles, evitando contactos que puedan danarlos;

 Utiliza pasta de vaselina en los sellos de los conectores para facilitar el montaje/desmontaje y mejorar el sellado;

» Realizar el ajuste del caudal hidraulico dejando la rotacion de la PowerBox entre 6000 ~6500 RPM;

* Antes de comenzar la siembra, con el vacio apagado, realiza |la prueba de motores o encienda en modo de simulaciéon de velocidad para
comprobar todos los motores en funcionamiento.
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Procedimientos

Conexion ISOBUS

El sistema IPS EVO ISOBUS debe usarse en tractores que contengan terminales virtuales certificados por AEF y puerto dedicado IBBC (Implement
Bus Breakaway Connector).

@ Bosch no ofrece soluciones para compartir el puerto IBBC con otros sistemas/implementos.

Acceso al puerto USB

El puerto USB del Sistema Evo se encuentra en la RCU, Figura 71.

Figura 71 — RCU

Para acceder al puerto USB de la RCU, es necesario retirar la tapa protectora quitando los dos tornillos tipo torx que estan justo encima.

@boschagro ing. : . @) bosch.com.br


mailto:marketing.agro@br.bosch.com
http://bosch.com.br/produtos-e-servicos/agronegocio/

Procedimientos

Especificaciones pendrive y archivos

Para el correcto funcionamiento del sistema, utiliza pendrives de calidad y presta atencion a las especificaciones de los siguientes archivos.
Todos los archivos deben tener el mismo nombre sin caracteres especiales y estar en los formatos shp, dbf y shx.
Se pueden guardar varios archivos en la misma memoria USB y no es necesario que los archivos de la misma area se guarden en carpetas comprimidas.

El numero maximo de archivos guardados corresponde al tamaino de la memoria USB utilizada.

Para el primer uso del pendrive, debe estar formateada en FAT32 y tener una capacidad maxima de 16 Gb.
@ Utiliza un pendrive exclusivo para la transferencia de datos. Las instrucciones deben seguirse.

Configurar las dimensiones de la sembradora en el piloto automatico

La configuracion correcta de las dimensiones de la sembradora en el piloto automatico del tractor es esencial para el funcionamiento del sistema IPS EVO.
Informar de dimensiones incorrectas o la presencia de desalineaciones entre el tractor/sembradora puede provocar un mal funcionamiento del apagado

automatico y del sistema en general. La configuracion de dimensiones del tractor y de la sembradora debe realizarse siguiendo las directrices de este
manual.
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Practica de Mantenimiento Seguro

Conoce el procedimiento de mantenimiento antes de realizar cualquier trabajo. Mantén el area de trabajo limpia y seca.

Nunca lubriques, ajustes o mantengas la maquina cuando esta en movimiento. Mantén manos, pies y ropa alejados de las piezas accionadas por
energia eléctrica o hidraulica. Desactiva todas las fuentes de energia y opera los controles para aliviar la presion.

Baja el equipo al suelo. Para el motor. Quita la llave. Deja que la maquina se enfrie.

Sujeta de forma segura cualquier elemento de la maquina que necesite ser levantado para que el mantenimiento pueda realizarse.

Mantén todas las piezas en buen estado y correctamente instaladas. Repara los dafios inmediatamente. Reemplaza las piezas desgastadas o rotas.
Elimina cualquier acumulacién de grasa, aceite o residuos.

Desconecta el cable de tierra de la bateria (-) antes de hacer cualquier ajuste en los sistemas eléctricos o antes de soldar la maquina.

Desconecta el conjunto del arnes de conexion del tractor y todos los modulos de la sembradora antes de dar mantenimiento a los componentes del

sistema eléctrico o soldar la maquina.

Sigue siempre estas instrucciones.

Mantén tu sistema IPS EVO actualizado con mantenimiento preventivo para obtener los mejores resultados, presta atencion a las
recomendaciones y, en caso de duda, contacta con el distribuidor responsable.
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Cuidado e Manutencao

| Realice el
Mantenga su Y n::.z;enr;}?{;ené?aﬁn N Mantente al dia. Llevar a
sembradora protegida EE Ia semh!{a dora K cabo las capacitaciones y @
de la lluvia : Leer el manual

consulte el manual
de la sembradora

Haz una lista de

verificacion diaria de

Mantenga todos los En caso de duda,

. los componentes — .
componentes libres de - de |a sembradora e v— pongase en contacto con
Contacto con n v= el fabricante de la

IPS, consulte el
manual de la
sembradora

fertilizantes sembradora

Durante los
o periodos de
N;;Eﬂ;;: p.arl?:lljiﬁ"ltﬂ?ar inactividad, No retire los sellos de los

E}s o cfn ontes IF]PS & mantenga la h conectores

sembradora libre de

animales salvajes

Para obtener los Utilice siempre , o
‘ N No aplique limpia
noores esulades, Gy, comvonenies R\ conac dnectamente
sobre los sellos

GPS o RTK de pago los sustituya

Para obtener los Respete el tamafio de la

mejores resultados, Guarde el manual y maauina al instalar los

respete las £ /) la guia rapida en la IDEI arngses Para que no A
velocidades de cabina del tractor : que

siembra haya roturas en el mismo.
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