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ACERCA DE LAS INSTRUCCIONES DE FUNCIONAMIENTO

Asegtrese de que el sistema BOSCH IPS funciona correctamente:

» Lea atentamente las instrucciones de funcionamiento antes de utilizar el sistema BOSCH IPS.
» Siga siempre estas instrucciones.

Indica una situacion peligrosa en la que el usuario debe proceder como se indica.

» Siga siempre estas instrucciones.

Indica una situacion no peligrosa que debe ser observada y tratada de acuerdo con las instrucciones para evitar
dafios materiales.

» Siga siempre estas instrucciones.

Informacidn general y/o instrucciones. Se deben seguir las instrucciones.

Consejos practicos.

Maneje los productos quimicos agricolas de forma segura

Los productos quimicos utilizados en aplicaciones agricolas como fungicidas, herbicidas, insecticidas, plaguicidas,
rodenticidas y fertilizantes pueden ser perjudiciales para su salud o el medio ambiente si no se usan con cuidado.

Siempre siga las instrucciones de la etiqueta para un uso eficaz, seguro y legal de los productos quimicos
agricolas.

» Siga siempre estas instrucciones.

Manténgase alejado de los ejes en movimiento
El contacto de ejes giratorios y cardanes puede causar lesiones graves o la muerte.

Mantenga las protecciones de la transmision en su lugar en todo momento.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
CVO/RBR-LA
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Use ropa ajustada apropiada. Apague los motores, aseglrese de que el sistema no esté activado y de que los
motores estén apagados antes de realizar cualquier ajuste o limpieza de cualquier equipo alimentado por el
sistema IPS.

» Siga siempre estas instrucciones.

Al mover la sembradora asegurese de que no haya personas, animales o propiedades dentro del rango de accién
del movimiento.

» Siga siempre estas instrucciones.

Asegurese de que no haya flujo de aceite antes de conectar o desconectar las mangueras hidraulicas. Si no se
realiza la comprobacion antes de conectar o desconectar las mangueras al VCS, puede resultar en lesiones
personales o danos en el equipo.

» Siga siempre estas instrucciones.

Evite posibles lesiones fisicas. Desconecte el cable de tierra (-) de la bateria antes de cualquier reparacion
eléctrica.

No modifique, agregue ni intercambie componentes de PowerBox por elementos no originales.

» Siga siempre estas instrucciones.

Manejo seguro de las baterias

PRECAUCION: El gas contenido en la bateria puede explotar. Mantenga las chispas y las llamas lejos de las
baterias. Utilice una linterna para comprobar el nivel de electrolitos de la bateria.

Nunca comprobar la carga de la bateria colocando un objeto metalico entre los bornes. Utilice un voltimetro.
Retire siempre primero la abrazadera puesta a tierra (-) de la bateria y vuelva a conectarla en ultimo lugar.

El acido sulfurico del electrolito de la bateria es venenoso y lo suficientemente fuerte como para quemar la piel,
hacer agujeros en la ropa y causar ceguera si se salpica en los ojos.

Evite riesgos:

e Cargue las baterias en un area bien ventilada y fuera del PowerBox
« Use proteccion ocular y guantes de goma

« Evitar el uso de la presion del aire para limpiar las baterias

- Evitar respirar los gases al agregar electrolito a la bateria

« Evitar derramar o gotear el electrolito

Si el dcido salpica la piel o los ojos:
1. Lavar la piel con agua corriente.

2. Aplicar bicarbonato de sodio o cal en la zona afectada para neutralizar los dcidos.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
CVO/RBR-LA
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3. Lave los ojos con agua durante 15-40 minutos.

4. Busque atencion médica de inmediato.

En caso de ingestion de dcido:
1. No induzca el vdmito.

2. Obtenga atencidn médica de inmediato.

» Siga siempre estas instrucciones.

Presiéon mdxima 250 bar.
Conecte el drenaje directamente al retorno libre al tanque del tractor. Consulte el manual del tractor.
No conecte el drenaje al retorno del motor. Riesgo de dafiar el componente.

Al apagar el motor PowerBox utilice la funcion flotacion del VCS.

» Siga siempre estas instrucciones.

Practica de mantenimiento seguro

Comprender el procedimiento de mantenimiento antes de realizar cualquier trabajo. Mantenga el drea de trabajo
limpia y seca.

Nunca lubrique, ajuste o repare la maquina cuando esté en movimiento. Mantenga las manos, los pies y la ropa
lejos de las piezas eléctricas o hidraulicas accionadas por energia. Desenganche todas las fuentes de
alimentacion y opere los controles para aliviar la presidn.

Bajar la maquina al suelo. Apague el motor. Quite la llave. Deje que la maquina se enfrie.
Apoye de forma segura cualquier tdpico de la mdquina que deba levantarse para realizar el mantenimiento.

Mantenga todas las piezas en buen estado y correctamente instaladas. Reparar dafios inmediatamente.
Reemplace las piezas desgastadas o rotas. Retire cualquier acumulacién de grasa, aceite o escombros.

Desconecte el cable de tierra de la bateria (-) antes de realizar cualquier ajuste en los sistemas eléctricos o antes
de soldar a la maquina.

Desconecte el conjunto de cables de conexion del tractor y de todos los mddulos de la sembradora antes de
mantener los componentes del sistema eléctrico o antes de soldar a la maquina.

» Siga siempre estas instrucciones.

Estas instrucciones de funcionamiento proporcionan la base para el uso y funcionamiento seguros del sistema
BOSCH IPS. Estas instrucciones de funcionamiento y, en particular, las instrucciones de seguridad incluidas
deben ser observadas por todas las personas que trabajan con el sistema BOSCH IPS. Ademas, deben cumplirse
todas las normas y reglamentos de prevencion de accidentes que se aplican en la regién (o lugar de operacion)
especifico en el que se utiliza el sistema BOSCH IPS.

Este manual hace referencia a la versién 5.8.2 e ISOBUS WSM V2.2.0 de la aplicaciéon BOSCH IPS.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
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1 INTRODUCCION AL PRODUCTO

El sistema BOSCH IPS fue desarrollado con agricultores y agricultores con el fin de optimizar el uso de insumos
y maximizar la productividad. La solucion consiste en un sistema de control preciso de la distribucion de semillas
y fertilizantes, optimizando el implemento de siembra. La tecnologia unifica en una pantalla la informacién del
mapa de prescripcion, velocidad del tractor, area plantada, posicionamiento geografico y tasa de deposicion para
gue el control linea por linea se realice mediante motores eléctricos y se mejore al maximo la deposicion de
semillas y fertilizantes.

1.1 PRINCIPALES FUNCIONES Y PROPIEDADES DEL PRODUCTO

La funcion principal del sistema es optimizar la deposicion de semillas y fertilizantes controlando la velocidad de
la unidad de dosificacion de cada linea de semillas y seccion de fertilizantes de la sembradora. Basado en la
sefal de rotacion del motor, crea un control de circuito cerrado en tiempo real para compensar la velocidad, la
direccion y las curvas al garantizar que el campo se siembre y fertilice a la velocidad prescrita y a la mejor
distancia entre las semillas. Permite el uso de mapas de prescripcion y proporciona indicadores y alarmas sobre
el estado de la siembra.

El sistema reemplaza el accionamiento mecanico de las unidades de dosificacion de semillas por accionamiento
eléctrico, por lo que a través del control individual para cada linea de semilla es posible optimizar la deposicion y
controlar hidraulicamente las secciones de fertilizantes. La aplicacion racional de los insumos reducen los costos
y mejora la distribucién de semillas y fertilizantes, contribuyendo al maximo rendimiento del campo.

Con la informacién de posicionamiento geografico proporcionada por el GNSS del tractor, el software integrado
procesay calcula una serie de variables en tiempo real. Toda la informacién es procesada por la unidad de control
electrénico (ECU), que controla la rotacion de cada motor eléctrico y regula los motores hidraulicos de las
secciones de fertilizantes, permitiendo un control instantaneo 6ptimo para cada tépico del area plantada.

Uno de los beneficios del sistema es la automatizacion del proceso de deposicion. En las sembradoras
mecanicas, el operador debe ajustar manualmente la tasa de semillas y fertilizantes combinando engranajes y
cadenas. Este trabajo se repite para cada seccion de la sembradora y para cada tasa diferente que se aplicara.
El sistema electronico elimina esta tarea al controlar la rotacion en funcion de la tasa de semillas, la velocidad de
desplazamiento y la informacidon de ubicacion de la sembradora dentro del area mapeada. Por lo tanto, el
operador solo necesita informar la tasa de semilla y fertilizante deseada o agregar el mapa de prescripcion que
el sistema asegurara la aplicacion a las tasas deseadas, corrigiendo la aplicacién con respecto a la velocidad,
las maniobras y la ubicacion geografica.

Como no hay ninguna fuente de electricidad disponible en la sembradora, toda la energia es generada por el
PowerBox instalado en el implemento y accionado por el sistema hidraulico del tractor. PowerBox transforma la
energia hidraulica en energia eléctrica requerida por los E-Motors instalados en las dosificadoras de semillas.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
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1.2 CURVAS DE OPERACION

La velocidad de deposicion de la semilla esta directamente relacionada con la velocidad de desplazamiento y el
numero de orificios del disco seleccionado. En la Figura 1 es posible verificar la tasa de semillas por metro para
la velocidad de siembra y los discos mas comunes. Durante la configuracion de un trabajo, el topico 3, el sistema
le indicara si la tasa seleccionada es compatible con la configuracion de siembra realizada en el topico 2.2.
Cambiando la velocidad de desplazamiento o el disco de semillas del dosificador es posible ajustar la velocidad
deseada a las curvas de operacién del sistema.2.2

Tasa [s/m] a 4 Km/h Tasa [s/m]a 6 Km/h
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Figura 1- Tasa de deposicion de semillas

Para velocidades superiores a 8 km/h, el sistema funciona normalmente y no limitara la siembra hasta el limite
de 50 RPM del dosificador. Sin embargo, la calidad de la distribucion de las semillas puede verse
comprometida, ya que la sembradora puede sufrir vibraciones. El sistema IPS de Bosch no puede compensar
este comportamiento.

Las velocidades de siembra adecuadas maximizan la calidad de la siembra y mejoran los resultados del conjunto
sembradora / IPS.

Verifique la deposicion de semillas manualmente, confirmando que los ajustes se han realizado correctamente y
que el sistema de siembra esta funcionando como se esperaba. Se deben seguir las instrucciones.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
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2 CONFIGURACION INICIAL DEL SISTEMA

2.1 AJUSTE DE LAS DIMENSIONES DEL TRACTOR

Para acceder al menu de configuracion, seleccione el boton en formato de engranaje en la pantalla de inicio de

la aplicacién Figura 2.

<
Figura 2- Botdn configuracion

Al seleccionar el botén de configuracidn mencionado anteriormente, aparece la siguiente pantalla Figura 3
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# Tractor &) Sembradora [ Sistema ﬂc Estadisticas IPS Plantadeira Sistens l\!n!:\'.u-n-
. Perfil defaultvnlzl
Perfil | detauit .| EE' B |

Disténcia GPS-Eixo Distdncia GPS -
traseiro Engate

Dist GPS-Eje trasero tractor Distancia GPS-Enganche 200 250
200.0 S l 250.0 S Distdncia Engate - Dlsun:u Engate - ﬂ

Eixo semeade Motore
Dist Enganche-Eje sembradora  Distancia Enganche-Motores 206 250 E

200.0 em | 600.0 cm | D Teste de Sensor de
motores implemento

Figura 3- Ajuste de los parametros del tractor

L]
1
!
1| B
1
1
1
1

[ 3
EEEEE NSNS ESEEEEEEEEEEEEEEEN

BTt

‘Centro de antenas GNSS [l Motores. Eje Sembradora

]
il c
!

Figura 4- Visualizacion de las dimensiones del tractor

A) Distancia entre el centro de la antena GNSS vy el eje trasero del tractor.

B) Distancia entre el centro de la antena GNSS y el acoplamiento del implemento.

C) Distancia desde el acoplamiento del implemento hasta el centro de las ruedas de la sembradora.

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
CVO/RBR-LA



Bosch - Solucion de plantacion inteligente | 2.0 | 08/2021

15/96
D) Distancia desde el acoplamiento del implemento hasta la posicién de los motores.

E) Boton Guardar: Este boton se utiliza para guardar los cambios que el usuario ha realizado en la
aplicacion. Cuando es gris, significa que no se han realizado cambios. Cuando estas en azul

(Figura 5), significa que hay cambios que guardar.

Figura 5- Botdn para guardar los cambios realizados

Una alerta de guardado, Figura 6 aparecera en la pantalla si el usuario ha realizado algin cambio y desea salir
de la pantalla actual sin guardar las modificaciones.

i{Desea guardar?
A En caso contrario, se perderan las

modificaciones.

Figura 6- Confirmacion para guardar los cambios

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

Las mediciones deben realizarse con el implemento en posicion de trabajo y alineado con el tractor.

» Siga siempre estas instrucciones.
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2.2 ESTABLECER EL NUMERO DE AGUJEROS EN EL DISCO, LAS LINEAS Y LA DISTANCIA
ENTRE LiNEAS

Para acceder a la pantalla de configuracion de la sembradora, como nimero de orificios en el disco, nimero de
lineas y distancia entre lineas, vaya a la pestafa "Sembradora", Figura 7

STANDARD ISOBUS

8% Tractor () Sembradora  [ii] Sistema gl Estadisticas
Perfil | defaut  « E Perfil default~ [HEEIl

Disténcia entre
Nimero de sulcos sulcos

Namero de surcos Configuracién de linea —
12 45 m Ul
12 A Todas *ID A
Ndmero de furos do
disco
Ndmero agujeros placa Distancia entre surcos 100
100 B || 450 | C Teste (LE sensor de

motores implemento

) ¢) Sembradora mm) () Semeadora

Figura 7- Boton para la configuracion de la sembradora

A) Numero de lineas de plantacién de la sembradora en el perfil seleccionado.

B) Numero de orificios de disco de dosificacion de semillas. Si el usuario va a plantar otro tipo de cultivo de
semilla que se requiere cambiar el disco, el usuario puede crear un nuevo perfil y ajustar el nimero de agujeros
en el nuevo disco. Véase el topico 2.11.

C) Distancia entre las lineas de plantacion de la sembradora.

D) Configuracion de lineas activas en plantacion (disponible en el sistema estandar), Figura 8. Cuando se
selecciona, puede activar todo, saltar una o saltar dos lineas. Siempre en relaciéon con la primera linea.

Configuracién de linea

Todas

Saltar Una
Saltar Dos

45.0 cm

Figura 8- Seleccion de linea

Al volver a la pantalla de inicio para continuar trabajando, recuerde guardar los cambios, como se informa en la
Figura 5- Botén para guardar los cambios realizados.
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Z] 5 7
100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

S | [
Tasa Semmilla Velocidad Invalid  0.0ha
EEED B

Figura 9- Pantalla de trabajo con ajuste para omitir una linea

1 4 7
100.0% 100.0% 100.0%

Tasa Semmilla Velocidad Invalid  ©.0ha

‘ 10.0 ;”o.o;l w A5 N

Figura 10 - Pantalla de trabajo con ajuste para omitir dos lineas

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun parametro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.
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2.3 CONFIGURACION DEL SENSOR DE ELEVACION

Para acceder a la pantalla de configuracion del sensor de elevacion, vaya a la pestafa "Sistema" y luego al botén
de configuracién del sensor de elevacién, Figura 11

m- & Sistema mmd Elf‘@

STANDARD ISOBUS

@ ) 7} ol
. — I_E_S Tratoer Plantadeir Estatisticas
&% Tractor  (7) Sembradora [ Sistema g} Estadisticas D | —_— e —
Perfil| cetaut a ofo]

Perfil default~
Retardo de Entrada Poblacién de semillas

[_]Semillas/hectérea |
500 ms
’ Bl Semillas/imetro ggglidade minima de

Delay Out
Retardo de Salida 500 ms RTK -
’ 500 ms
L Teste de Sensor de
motores implemento

Figura 11- Botdn para la pantalla del sensor de elevacion

Populagdo de
Delay In Sementes

500 ms kSem./haw

A continuacion, aparecera la siguiente pantalla, Figura 12

STANDARD ISOBUS
.z 7]
Sensor de Elevacion Sensor de Levante
Localizacién :;gﬁaéiza‘;aﬂ
Selecci | ECU (médulo) fué v
ccuor e Fr e

Il Normalmente abierto . NA
D Normalmente Carrade 4w | Informe el tipo de contacto del sensor.

Cuando se siembra, conla sembradora bajada: D N F

La llave ( ) eierra, normall

abierto;

La llave (contacto) abre, normalmente cerrado;

Figura 12 - Pantalla de configuracion del sensor de elevacion

Recordando que cada vez que el usuario realiza un cambio, el boton guardar estara habilitado. Si el usuario

olvida guardar cualquier cambio, aparecera una advertencia en la pantalla como se describe en la Figura 5 y
Figura 6.
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Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

A Notar

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.4 CONFIGURACION DE SENSORES ADICIONALES

Para acceder a la pantalla de configuracion de los sensores adicionales el usuario debe pulsar el icono
"Configuracién adicional del sensor" Figura 13.

e =l
Y [ Sistema Ex
iy =) -—) E@

STANDARD ISOBUS
[7) [ @ ol
8o Tractor () Sembradora ] Sistema g} Estadisticas D) 1ps H
Perfil default~
Perfil| detaut |
moy B
Retardo de Entrada Plc:Ibl::::::;‘:mﬂas 500 - kSem./ha~ \%0
| 500 ™ | I!s‘m"'“’m | setay out guatidage ninimo ge
Retardo de Salida 500 ms| RTK -
Sensor de
motores implemento
Figura 13- Boton para la pantalla de sensores adicionales
A continuacion, aparecera la siguiente pantalla, Figura 14.
STANDARD ISOBUS
s 2 S
Edicion de Sensores Edlcao de sensores

v

popn
[e][=][>]

-+ CREAR ‘

{l BORRAR
|

PRVS

Figura 14- Pantalla de ediciéon de sensor adicional
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A) Crear sensor: abre la pantalla de creacién del sensor adicional, donde el usuario informara la ubicacién de
instalacion del sensor, como ECU 1 (modulo 1).

B) Boton para editar los parametros de configuracion del sensor.

C) Botdn para borrar el sensor seleccionado. Cuando se seleccione, aparecera un aviso de confirmacion en la
pantalla.

Para crear un sensor, seleccione la letra "A" y en la siguiente pantalla, Figura 15, puede configurar diferentes
tipos de sensores adicionales instalados en el sistema. El sistema permite la instalacion de sensores como
medidor de vacio, sensor de rotacién o presion, por ejemplo. Recordando que la instalacion debe ser realizada
por una persona cualificada.

STANDARD ISOBUS
7, ; =
OB IOV SONSOT - W Criar novo sensor
N - Localizacao
ocalizacion ‘ 'l—'_:o ‘ E C U 0 2 -
Seleccione.. W Analogo Tipo
___ Digital .
" Frecuencia D gnallodice
- Digital
™ PowerBox |:] Frequéncia

- Implemento
|:| PowerBox

Figura 15- Pantalla para crear un nuevo sensor

Es importante conocer el tipo de sensor que se instalara para calibrarlo correctamente, consulte el manual del
sensor para realizar la calibracion.

Recordando que cada vez que el usuario realiza un cambio, el boton guardar esta habilitado. Si el usuario olvida
guardar cualquier cambio, aparecera una advertencia en la pantalla como se describe en la Figura 5 y Figura 6.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.
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El sistema viene de serie con el sensor PowerBox1 configurado en ECU 1, con 6 pulsos por revoluciéon y no se
puede cambiar ni eliminar porque es un sensor de monitoreo PowerBox.

Para aplicaciones con mds de 40 lineas 1, cree el sensor PowerBox 2.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.4.1 SENSOR DE ALERTA POWERBOX

Como se menciond anteriormente, el sistema IPS viene de serie con un sensor de alerta PowerBox configurado.
Puede agregarse un segundo sensor de alerta a PowerBox 2 para aplicaciones con mas de 40 lineas *.

Si el sensor de rotacion PowerBox esta por debajo o por encima del limite de funcionamiento, se mostraran las
siguientes alertas en la pantalla del operador:

iAtencion!

El sensor POWERBOX1 esta por debajo
del limite operativo.

Figura 16- Alerta del sensor PowerBox por debajo del limite de funcionamiento

iAtencion!

El sensor POWERBOX1 esta por encima
del limite operativo.

Figura 17- Alerta del sensor PowerBox por encima del limite de funcionamiento

Ademas de las alertas visuales, un timbre sonara.

Para una instalacion y ajuste adecuados del PowerBox, consulte el topico 8.3

1 Confirme la configuracion de instalacion con el fabricante de la sembradora.
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Todos estos parametros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.

Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.4.2 SENSORES ANALOGICOS ADICIONALES

En la pantalla de creacion del sensor, Figura 15, seleccione el sensor como analégico, informe su ubicacion (ECU
en la que esta instalado el sensor) y seleccione "ok", se mostrara la siguiente pantalla de calibracion, Figura 18

STANDARD ISOBUS
Sensor Analogo (ECU 1) 5, Analégico (ECU 1) H
Nome
Nombre Unidad ANAL
par ¥ Unidade
Entrada A B bar -
0.000 1 0 EntradaA B
[ e.ee = 1.00 0.00
>alids Saida
0.000 bar ~ e.00  bar
Salida = Entrada x A + B Saida = Entrada x A +

Figura 18- Pantalla de calibracion de un nuevo sensor analégico
El usuario debe asignar un nombre al sensor que se esta afadiendo, ademas de seleccionar la unidad de medida.

Para realizar la calibracion, se requiere un parametro multiplicador (A) y un parametro de desplazamiento(B).
Para ello es necesario consultar el manual del sensor que se esta afadiendo. En el hay una ecuacion que
relaciona el valor leido por el sensor y la magnitud fisica del sensor. Cuando seleccione el botén “volver”, la
aplicacion le preguntara si desea guardar los cambios.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.

Se deben seguir las instrucciones.
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Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.4.3 SENSORES DIGITALES ADICIONALES

En la pantalla de creacion del sensor, Figura 14, seleccione el sensor como digital, informe su ubicacion (ECU
en la que esta instalado el sensor) y seleccione "ok", se mostrara la siguiente pantalla de calibracion, Figura 19

STANDARD ISOBUS

Digital (ECU 2) =

Sensor Digital (ECU 1) Nome

DIG1
\Nombre | Tipo
Tipo

‘ Otros...

0

. Normalmente abierto I:]Nurmalmuntu cerrado

[
[ InF

DStatus

Figura 19- Pantalla de calibraciéon para un nuevo sensor digital

El usuario debe nombrar el sensor que se esta agregando e informar el tipo de contacto que tiene el sensor, ya
sea que esté normalmente abierto o normalmente cerrado. Para ello, es necesario consultar el manual del sensor.

Cuando se selecciona como normalmente cerrado, el cuadrado que se refiere al estado estara en color verde,
solo para indicar el estado del sensor.

Cuando seleccione el botén “volver”, la aplicacién le preguntara si desea guardar los cambios.

Todos estos parametros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.4.4 SENSORES DE FRECUENCIA ADICIONALES

En la pantalla de creacién del sensor, Figura 15, seleccione el sensor como frecuencia, informe su ubicacion
(ECU enla que esta instalado el sensor) y seleccione "ok", se mostrara la siguiente pantalla de calibracién, Figura

20.
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STANDARD ISOBUS
Sensor de Frecuencia (ECU 1) D Frequéncia (ECU 3)
Nome
Nombre Unidad FREQ].
POWERBOX1 RPM ¥ Unidade
Entrada Pulsos por revolucion RPS e
G 1 Entrada Pulsos/Rev.
: [ e.e0 1
Salida Saida
0.000 RPM 0.8  RPS

Figura 20- Pantalla de calibracién para un nuevo sensor de frecuencia

El usuario debe nombrar el sensor que se esta agregando, asi como seleccionar la unidad de medida.

Para realizar la calibracidn es necesario ajustar el parametro de pulso por revolucién. Para ello es necesario
consultar el manual del sensor que se esta afadiendo. En él se encontrara la relacion de pulsos por revolucién.
Cuando seleccione el botén “volver”, la aplicacién le preguntara si desea guardar los cambios.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

A Notar

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.5 CONFIGURACION DEL SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES (OPCIONAL)

Manipule productos quimicos agricolas de forma segura

Los productos quimicos utilizados en aplicaciones agricolas como fungicidas, herbicidas, insecticidas, pesticidas,
rodenticidas y fertilizantes pueden ser perjudiciales para su salud o el medio ambiente si no se usan con cuidado.

Siempre siga las instrucciones de la etiqueta para un uso efectivo, seguro y legal de los productos quimicos
agricolas.

» Siga siempre estas instrucciones.

Manténgase alejado de los ejes en movimiento

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
CVO/RBR-LA



Bosch - Solucién de plantacion inteligente | 2.0 ] 08/2021

25/96

El contacto con ejes giratorios y cardanes puede causar lesiones graves o la muerte.
Mantenga las protecciones de la transmision en su lugar en todo momento.

Use ropa ajustada apropiada. Apague los motores, asegtrese de que el sistema no esté activado y de que los
motores estén apagados antes de realizar cualquier ajuste o limpieza de cualquier equipo alimentado por el
sistema IPS.

» Siga siempre estas instrucciones.

Para acceder a la pantalla de configuracion del fertilizante el usuario debe pulsar el icono "Configuracion del

.“ E Sistema - ! .;]
.

STANDARD ISOBUS

8% Tractor () Sembradora  [ii] Sistema g} Estadisticas | é‘a‘” ,‘.‘,‘Qz_m i
Perfil | defaut v E Perfil

Intervalo desejavel

Retardo de Entrada Poblacién de semillas Singulacle  Ouplas  Falhas  Oualidade  ASem./ha
| Semillas/hectérea 0% 08% 0 0% 08
500 ms B Semillas/metro

Intervalo inaceitavel

Hetardo e alida Cinplecls  owlas  chlves  oulidute  Lsan e
500 ms
4 motores implemento

Figura 21- Botdn para la pantalla de configuracion de fertilizantes

A continuacion, aparecera la siguiente pantalla, Figura 22.

STANDARD ISOBUS

EE S
Configuracao de Fertilizante @ : e

e IR
Monitoramento sis Secbes

Nomars de Segies Mumsrs de Centroladares
Distancia Engate-Barra

1 b 1
100.0 cm
2

Figura 22- Pantalla de configuracion de fertilizantes

® HMonitoramentao B

@ Acionar
Fertilizante

=]

Configuracao do Fertilizante

Bisthncin Engata-Rarca Mimers tatal se lichas

o Fem: 0

v

B (]

A) Estado: llave general para activar o desactivar el sistema de fertilizantes.
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B) Monitoreo: activa o desactiva las alertas del sensor de fertilizantes para el control de linea obstruida y la
visualizacion linea por linea en la pantalla de trabajo.

C) Secciones: configuracion de las secciones de fertilizante presentes en la sembradora.

D) Distancia de la barra de acoplamiento: distancia en cm entre el acoplamiento y la distancia media de los tubos
de fertilizante, Figura 22.

E) Calibracion: acceso al menu de calibracion del sistema de fertilizantes.

=

Linea de fertilizantes | o o =

YTV E T

JYYIRITUPY

Figura 23- Distancia de la barra de enganche

>

2.5.1 CONFIGURACION DE SECCIONES DE FERTILIZANTES

Para acceder a la pantalla de configuracion de la seccion de fertilizantes en el sistema estandar, debe presionar
el icono "Secciones" en el men inicial del subsistema de fertilizantes, Figura 22. Aparecera la siguiente pantalla,
Figura 22Figura 24.

o Seccién (Msalidas  [¥]Entradas
Secciones Controladores
3 -0+ 0
Seccién 01 Bl 2 Seccién 04 1
Seccion 02 1 Seccién 05 1
Seccién 03 2 Seccién 06 1

m) [T Sistema —) s Secoes

Figura 24- Configuracion de las secciones de fertilizantes
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. o Seccién . . . -
A) En el submenu sta Seccitn informar el numero de secciones y controladores de fertilizantes presentes en la

sembradora. Haga clic en el icono + para agregar secciones o controladores y en el icono - para eliminar.
Cada controlador es capaz de controlar hasta 4 secciones de fertilizante.
B) Haga clic en cada seccion e introduzca el nimero de lineas presentes en cada seccion.

Para el sistema ISOBUS, agregue la informacién directamente a la pantalla de inicio del fertilizante.

Configuracdes Calibragao

Acionar

Fertilizante @ Moniteramento

Configuracao do Fertilizante

Disthncia Engate-Narea Namers total de linhae
o [em o B
Nimerc de Secdes Nimers de S
A 1 v 1~ c

Restaurar configuracgoes

Figura 25- Pantalla de configuracion de secciones ISOBUS

A) Informa el nimero de secciones en la sembradora.

B) Informe el nimero total de lineas de fertilizante.

C) Informe el nimero de controladores de fertilizantes presentes en la sembradora. Cada controlador es
capaz de controlar hasta 4 secciones de fertilizante.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.

Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.5.2 CONFIGURACION DE LAS SALIDAS DEL SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES

En el sistema estandar, vaya al menu inicial del subsistema de fertilizantes, Figura 22, y seleccione el icono de

. T ‘ . . , . .7
salidas “7**"“* | Figura 26, para configurar la ECU y el canal en el que estan instalados los sensores de rotacion
de los motores hidraulicos del subsistema de fertilizantes. Cada sensor debe instalarse en una ECU y canal

dedicados, seleccionando mediante los botones "+" y "-" el canal dedicado a cada sensor.
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Figura 26- Configuracion de las salidas de fertilizantes

Para el sistema ISOBUS, consulte Figura 27.

Configurecdus Calibragao
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Canal

o femi o <] -BEEE
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Configuracao do Fertilizante

BistAncin Engate-Barra Nimers tatal de linhas

1 v 1 8 v Configuracdes de entrada
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7 1 + |
Restaurar configuracoes o)
s

Figura 27- Menu de salida de fertilizantes ISOBUS

A) Acceda a la pantalla de configuracion de las secciones de fertilizante seleccionando "A", cada seleccién
de "A" cambia la pantalla a la seccion siguiente.

B) Introduzca el nimero de lineas en la seccion seleccionada.

C) Introduzca la ECU (controlador) vinculada a la seccion seleccionada.

D) Introduzca el canal que controla la seccién seleccionada.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.
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2.5.3 CONFIGURACION DE ENTRADAS DEL SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES
Vaya al menu de inicio del subsistema de fertilizantes, Figura 22, y seleccione el icono de entradas ientradas
Figura 28, para configurar la ECU y el canal en el que estan instalados los sensores de fertilizantes. Cada

sensor debe instalarse en una ECU y canal dedicados, seleccione a través de los botones "+"y "-"la ECU y el
canal dedicado a cada sensor.

£k Seccién M salidas [¥] Entradas

ECU Canal
uneaor [l 1 —E
Lfnea02=1 =2
o M HOH
eacs [ —E

Figura 28- Configuracion de las entradas de fertilizantes

Para el sistema ISOBUS ver Figura 29.

7D
I L..-.t.@.w.. | L.L‘.., | :%‘?f. I Selecao de canais e ECU

Secao XX ECU
—1 <JEB
o
Canal de entra
Configuracées de saida q
@<y Canal

A Configuracées de entrada

Linhas ¢a plantadeira

7l | B
g® ' = BODDE

Figura 29- Configuracion de entrada de fertilizante ISOBUS

1]z
" G ED

A) Informe el nimero de lineas con sensores de fertilizante.

B) Acceda al menu de seleccion de la ECU y canal de entrada.

C) Seleccione la ECU correspondiente y qué canales de entrada estan vinculados a la linea. Las lineas
seleccionadas cambian a naranja y las lineas grises ya estan vinculadas a otra ECU.

D) Vaya al menu de resumen de entradas y salidas, Figura 30, para ver la configuracion que ha realizado.
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Figura 30- Menu resumen de entradas y salidas de fertilizante ISOBUS

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.5.4 CALIBRACION DEL SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES

Para acceder a la pantalla de calibracién del subsistema de fertilizantes, debe presionar el icono "Configuracion

de fertilizantes", Figura 31
. mm) [E) Sistema mmd

STANDARD ISOBUS

8% Tractor () Sembradora  [i] Sistema o] Estadisticas ,ﬁi, | ,\_,,_@_m,_ 5,_ g_‘_f‘ltm_.l

Perfil | cetoutt | Perfil v

Intervalo desejavel
Retardo de Entrada Poblacién de semillas Singulacle  Ouplas Falhas  Oualidade  hSenm./ha

o | [ 0B o of o o

Intervalo inaceitavel

Singulache Duplas Falhas Qualidade kSem /hn
ol o B 0% 0% Of% 0% 08
motores implemento

Figura 31- Boton para la pantalla de configuracion de fertilizantes

»J

Retardo de Salida
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A continuacion, seleccione el icono de calibracién, letra "A", Figura 32

STANDARD ISOBUS

Configuracion de Fertilizante & ATo &

Contipurmsies | TTolibomsio Tesve
Gisvineia Gngete-Barra wimars voral sa lishas
Monitoreo ﬂ ok Secciones 0 ~cm. o

Woimars de Secdes Himars de Controladarss

{|) monitoramento

Acionar
Fertilizante

Configuracaoc do Fertilizante

Distancia Enganche-Barra 1 bt 1 bt

7] Restaurar configuracoes

Figura 32- Pantalla de configuracion de fertilizantes

100.0 cm

En la pantalla de calibracion, Figura 33, informar los valores en los topicos "A" y B" de acuerdo con la orientacion
agrondémica.

STANDARD ISOBUS

@ calibracion ) Prueba .)
Terw du fartilizente o

Total recogido Surcos recogidos | A m: 0 s
F o g G o n Secdes para calibragde
i B E B E R

Tasa de Fertilizante Duracién Resultado

[A] co [emlla]o [l zo00 |am Hm =1
C Tetel coletude Linhes coletedas
| F , ne

Secciones para calibracién

B1]2]3]4]5]c N 2

Figura 33- Pantalla de calibracion de fertilizantes

A) Tasa de fertilizantes: informar la tasa de aplicacion de fertilizantes deseada de acuerdo con la orientacion
agronémica.

B) Duracion: Informa la duracién de la prueba de recogida de fertilizantes.

C) Resultado: El peso esperado en cada revolucion sera calculado por el sistema durante la calibracion.

D) Secciones de calibracion: Seleccione qué secciones se utilizaran para la recoleccion de fertilizantes durante
las pruebas. Una vez completada la calibracién, todas las secciones recibiran los mismos ajustes.

E) Coloque los colectores en los tubos de descenso de fertilizantes de todas las lineas de las secciones
seleccionadas previamente y haga clic en el botén de inicio.

Se recomienda realizar el paso "E" tres veces seguidas para igualar los dosificadores de fertilizante, desechar el
fertilizante recolectado, volver a colocar los colectores en los tubos y solo entonces proceder al paso "F".
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F) Total recolectado: una vez completada la prueba, unir y pesar el fertilizante recolectado de todas las lineas
probadas e informar en el campo.

Recuerde ignorar el peso del contenedor colector en el paso "F".

G) Lineas recogidas: informar la cantidad de lineas que se recogieron las muestras de fertilizante.
H) Calcular: El sistema realizara el calculo y ajustes con los valores previamente reportados.

Se recomienda realizar la calibracion en cada inicio de siembra o en cada intercambio de fertilizantes. Realice la
calibracién con aceite hidraulico a temperatura de trabajo.

2.5.5 PRUEBA DEL SUBSISTEMA DE FERTILIZANTES

Después de la calibracion del subsistema de fertilizantes, se recomienda realizar la prueba del sistema para el
ajuste fino de los componentes y la prueba real de la calibracion.

Para acceder a la prueba del subsistema de fertilizantes seleccione el icono "Prueba" o "Teste", en el menu
"Configuracioén de fertilizantes", Figura 33. La siguiente imagen sera exhibida, Figura 34

STANDARD ISOBUS
@ calibracién (D Prueba

Tare de fartilizents Inaumc = coleter

0 _E

Total recogido F | surcos recogidos G H A

0 9 0 B erifica c| o,0 KmzZh
Tasa de Fertilizante Insumo a coletar Velocidad
| Abo  kema | B8 0.0 g [[cho kmm

Secciones para calibracién E

Figura 34- Pantalla de prueba de fertilizante

Linhas coletadas

A) Tasa de fertilizante: informe la tasa de aplicacion de fertilizante deseada.

B) Insumo para recolectar: reportar la cantidad de fertilizante a recolectar en la prueba.

C) Velocidad: velocidad simulada a la que se realizara la plantacion.

D) Secciones de calibracion: Seleccione qué secciones se prenderan para la recoleccion de fertilizantes durante
las pruebas. Una vez completada la calibracion, todas las secciones recibiran los mismos ajustes.

E) Coloque los colectores en los tubos de descenso de fertilizantes de todas las lineas de las secciones
seleccionadas previamente y haga clic en el botén de inicio. ®
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F) Total recolectado: una vez completada la prueba, unir y pesar el fertilizante recolectado de todas las lineas
probadas e informar en el campo.

Recuerde ignorar el peso del contenedor colector en el paso "F".

G) Lineas recogidas: informar la cantidad de lineas que se recogieron las muestras de fertilizante.

H) Calcular: el sistema ajustara la calibracion con los resultados informados. Confirme que desea actualizar el
valor "resultado" del tépico "C" con el nuevo valor encontrado en la prueba.

Se recomienda realizar la prueba con cada calibracién. Realice la prueba con aceite hidrdulico a temperatura de
trabajo.

2.6 CONFIGURACION DEL SUBSISTEMA DE PULMONES NEUMATICOS (OPCIONAL)

Para acceder a la pantalla de configuracion del pulmones neumaticos, el usuario debe pulsar el icono de

pulmones neumaticos, Figura 35
mm) [ Sistema )

STANDARD ISOBUS
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Figura 35- Boton para pantalla de configuracion de pulmones neumaticos
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STANDARD ISOBUS
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Figura 36- Pantalla de configuracion de pulmones neumaticos

A) Estado: Enciende o apaga el sistema. Si esta encendido, controla la presion de los pulmones y el deposito,
controla el arranque del compresor de aire y alerta en caso de error en los componentes.

B) Numero de secciones: seleccione cuantas secciones de pulmones existen en la sembradora entre 1y 5
secciones.

C) Presion minima: establece la presién minima en el tanque de aire. El compresor de aire se encendera.

D) Presion maxima: establece la presion maxima en el tanque de aire. El compresor de aire se apagara.

E) Pulmones de presion: establece la presion de los pulmones en cada seccion.

El sistema IPS gestiona el sistema de pulmones neumaticos, envia sefiales para la activacion de las valvulas de
llenado/vaciado y del compresor de aire, supervisa las presiones de los componentes y emite alertas en caso de
mal funcionamiento. En caso de fallo de componentes o del sistema, pdngase en contacto con el distribuidor de
la sembradora mas cercano.

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.6.1 PRUEBA DEL COMPRESOR DEL SUBSISTEMA DE PULMONES NEUMATICOS (OPCIONAL)

Para acceder a la pantalla de prueba del compresor del subsistema de pulmones neumaticos, el usuario debe

pulsar el icono de prueba © en el menu "pulmones neumaticos", Figura 36- Pantalla de configuracion de . Se
mostrara la siguiente pantalla, Figura 37 — Pantalla de prueba del compresor.
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Figura 37 - Pantalla de prueba del compresor

A) Prueba del compresor: envia la sefial para encender y apagar el compresor de aire.
B) Presurizar pulmones: abre las valvulas de llenado del pulmén.

C) Despresurizar pulmones: abrir las valvulas de vaciado del pulmén.

D) Presion: presion actual de cada componente del sistema.

E) Estado: estado actual de los componentes de control del sistema.

2.7 SUBSISTEMA DE APERTURA Y CIERRE (OPCIONAL)

Para acceder a la pantalla de configuracion de apertura y cierre, el usuario debe presionar el icono "Apertura y
cierre", Figura 38.
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Figura 38- Botdn para la pantalla de configuracion de apertura y cierre

El sistema IPS controla el sistema eléctrico de la sembradora, que se encarga de dirigir el flujo hidraulico del
tractor para realizar los movimientos de apertura y cierre. Envia sefales a la activacion de valvulas solenoides y
emite alertas en caso de mal funcionamiento de los componentes eléctricos. En caso de no funcionamiento de
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los movimientos de apertura y cierre, comprobar el flujo hidraulico del tractor y, en caso de fallo del componente
o del sistema, pdngase en contacto con el distribuidor de la sembradora mas cercano.

STANDARD ISOBUS

Apertura y cierre Abertura/Fechamento

Descrigho
abertura e Fechamento Tarra. Agdo 1

Figura 39- Pantalla de apertura y cierre

Para activar la apertura y el cierre de la sembradora, seleccione el movimiento que desea realizar en la pantalla
del sistema IPS.

A) Pantégrafo: activa el solenoide del pantografo.

B) Cerraduras: activa el solenoide de las cerraduras.
C) Rodado: activa el solenoide de las ruedas.

D) Articular: activa el solenoide de la articulacion.

Después de seleccionar el movimiento deseado, active el VCS conectado al sistema de apertura y cierre para
iniciar el movimiento. Una vez finalizado el movimiento, vuelva el VCS a la posicién neutral, seleccione el siguiente
movimiento en la pantalla IPS y repita los procedimientos anteriores.

Al mover la sembradora asegtrese de que no haya personas, animales o propiedades dentro del rango de accién
del movimiento.

» Siga siempre estas instrucciones.
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2.8 CONFIGURACION DE IDIOMA

Para acceder a la pantalla de configuracion de idioma, disponible solo para el sistema estandar, debe presionar
el boton "Configuracion de idioma", Figura 40

&% Tractor () Sembradora  [ii] Sistema ] Estadisticas

Peril cetau - (=]

Retardo de Entrada Poblacién de semillas
[ |Semillas/hectarea
500 ms I Semillas/metro
Retardo de Salida @ .
500 ms

Gl mm) [ Sistema mm) WEJH

Figura 40- Boton para la pantalla de seleccion de idioma

Al seleccionar la siguiente pantalla, Figura 41, en ella el usuario puede seleccionar el idioma deseado , portugués
o espafhol Figura 41.

@ Idioma >

B Espaiol
| Portugués

Figura 41- Seleccion de idioma

Recordando que cada vez que el usuario realiza un cambio, el boton guardar esta habilitado. Si el usuario olvida
guardar cualquier cambio, aparecera una advertencia en la pantalla como se describe en la Figura 5 y Figura 6.
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2.9 CONFIGURACION DE ALERTAS DE ESTADISTICAS

Para configurar alertas para estadisticas, vaya a la pestafia "Estadisticas":

mm) )l Estadisticas

Figura 42- Boton para la pantalla de configuracion de alertas de estadisticas

El usuario sera dirigido a la siguiente pantalla, Figura 43, donde se puede ajustar los parametros de visualizacion
de las estadisticas de siembra, Figura 43.
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Figura 43- Configuracion de parametros de alarma de estadisticas

I vaior leido < 75%

|75 %H 25 %H 25 %H 75 %H 10 %|

La linea de parametros superior debe configurarse con los valores porcentuales deseados para el cultivo que se
planta. Durante la siembra, los valores estadisticos por encima de lo estipulado seran verdes.

La linea de parametro inferior debe configurarse con los valores de porcentaje de alerta para la siembra. Estos
son valores ajustados para las condiciones de siembra consideradas malas / peligrosas para el cultivo plantado.
Durante la siembra, los valores estadisticos por debajo de lo estipulado seran en color rojo, sirviendo de alerta al
operador.

Para lograr esta configuracion, el usuario debe comprender que cuanto mayor sea la poblacién de semillas o
menor sea el tamano de grano, menor sera el valor del limite de clasificacion para el color verde. Debido al alto
numero de semillas que se depositan o su tamano reducido, el sensor de semillas tiene mayores dificultades para
leer las semillas individuales con precision y el valor de ajuste para los indicadores verdes debe reducirse. Se
deben seguir las instrucciones.

Durante la siembra, los valores estadisticos entre estos dos rangos se representan en amarillo.

Recordando que cada vez que el usuario realiza un cambio, el botédn guardar esta habilitado. Si el usuario olvida
guardar cualquier cambio, aparecera una advertencia en la pantalla como se describe en la Figura 5y Figura 6
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Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.9.1 CONFIGURACION AVANZADA
Para configurar la calidad del sensor y los parametros de compensacion en el sistema estandar, vaya a la pestafna

"Estadisticas" de acuerdo con el tépico 2.9 y seleccione el siguiente botén, Figura 44, para acceder al menu de
configuraciones avanzadas, Figura 45.Figura 45 En el sistema ISOBUS, vaya al menu de configuracién, seguido

del icono & y el boton de la Figura 44.

{3

Figura 44- Botdn para la pantalla de configuracion avanzada
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Figura 45- Pantalla de configuracién avanzada

El "Parametro de calidad" se utiliza para determinar los limites de calidad de siembra. Por defecto de fabrica, lo
mismo sera del 15%. Sin embargo, es posible ajustarlo, y se puede configurar con valores entre el 5% y 49%. El
usuario debe entender que, al realizar este ajuste, tendra consecuencias directas en la siembra.
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e Si el parametro se incrementa considerablemente, las estadisticas de siembra seran muy consideradas (los
omisiones y los multiples pueden considerarse como aceptables), por lo que no reflejan exactamente lo que
el usuario quiere medir.

e Siel parametro se reduce considerablemente, las estadisticas de siembra seran muy restringidas (la siembra
ok puede considerarse como un fallo o multiples), y puede tener la calidad reducida y no reflejar la realidad,
debido a las limitaciones del dosificador.

Para "Compensacién del sensor", considere el promedio de todas las lineas de la sembradora para realizar la
compensacion de errores del sensor de semilla. Es importante verificar las "omisiones falsas" directamente en el
surco de siembra, para asegurarse de que las omisiones reportadas por el sistema realmente estén ocurriendo.
La compensacién del sensor se puede configurar con valores entre 0 y 100% vy, al aumentar el valor de
compensacioén, en consecuencia, aumentara la singulacion y el valor de semillas por metro.

En la funcion "Modo de plantacion”, Figura 46 se puede:

Modo de Plantacion

Habilitar estadistica
Habilitar el control

Figura 46 - Funcion de modo de siembra

e Deshabilitar las estadisticas, de esta manera no se consideraran. Aparecera el siguiente mensaje:

@ iLas estadisticas no seran consideradas!

Figura 47 - Confirmacion de estadisticas desactivadas

Al volver a la pantalla de inicio para continuar trabajando, recuerde guardar los cambios, como se informa en la
Figura 5- Botén para guardar los cambios realizados.

En la pantalla de trabajo, Figura 48 no se mostraran las funciones de estadisticas, solo se vera la funcién de
monitoreo y las RPM de los motores.
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Tasa Semmilla Velocidad Invalid 0.0ha
m.l 28 -m”o.o ml % A&a

Figura 48 - Pantalla de supervisiéon

e Deshabilitar el control del motor.

Tenga en cuenta que mientras el control esta deshabilitado, las estadisticas también estan deshabilitadas.

Cuando regrese a la pantalla de inicio para continuar con el trabajo, recuerde guardar los cambios, como se
informa en la Figura 5- Boton para guardar los cambios realizados.

En la pantalla de trabajo, Figura 48 cuando el control esta desactivado, la seccidon RPM, relacionada con los
motores eléctricos, deja de estar disponible. Por lo tanto, la Unica seccion disponible es la seccién de monitoreo,

Figura 51

Modo de Plantacién

Habilitar el control

Habilitar estadistica

OFF

Figura 49- Modo plantacién con el control desactivado

@ iNo se consideraran las estadisticas y se
deshabilitara el control del motor!

Figura 50- Control de motores y estadisticas desactivados
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Tasa Semmilla Welocidad Irvalid  0.0Ra

5] - I R

Figura 51- Pantalla de trabajo con el control apagado

Todos estos parametros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin parametro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.
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2.10 CALIBRACION DE CORTE AUTOMATICO

Para realizar la configuracion y calibracién de corte automatico, vaya a la pestafa "Sistema", Figura 52

1l mm) [ Sistema

Figura 52- Boton de pantalla de configuracion de corte automatico

Aparecera la siguiente pantalla, Figura 53

ISOBUS
STANDARD
7 mm (=
&3 Tractor  (7) Sembradora  [ii] Sistema o} Estadisticas
- | Perfil default v [OEELH E
Perfil | cefaut vl E

Populacdo de

Retardo de Entrada Poblacién de semillas e Jemantes :
500 mkSem./hav

500 - ] Semillas/hectarea |
B semillas/metro Qualidade minima ﬂe
Delay Out GPS

Retardo de Salida 500 mSs! RTK -
B 500 ms
Teste de Sensor de

Figura 53- Pantalla para el recorte automatico

A) Retardo de entrada / Delay in: Regula el retraso en milisegundos de apagado del motor al
ingresar a un area ya plantada. A medida que este valor aumenta, el corte ocurre antes.

B) Retardo de salida/ Delay out: regula el retardo en milisegundos de reconexion de los motores al
salir de una zona ya plantada. A medida que este valor aumenta, la reactivacion de los motores
ocurre antes.

Para medir y determinar los valores que se deben introducir en los campos de ajuste de entrada, Figura 53, es
necesario que la mdquina esté cargada de semillas, con disponibilidad de vacio y tenga un drea con dimensiones
suficientes para realizar el procedimiento de calibracion.

Recordando que cuantas mas repeticiones del proceso se realicen, mejor sera la calibracién del corte. Se deben
seguir las instrucciones.
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Para hacer la calibracién siga todos los pasos:

1. Ajuste tanto el retardo de entrada como el retardo de salida a 0 ms.

2. Marque el suelo, con la sembradora bajada y sin vacio, para que no se depositen semillas en
el suelo.

b"lll
"w:’

1544

Min. 3,5 x largura da semeadora

Figura 54- Marcado del suelo sin vacio

Se recomienda que la longitud del area de referencia sea 3,5 veces el ancho de la sembradora.

3. Después de marcar, levante la sembradora, coloque a 90 grados del area marcada en el paso
2, al menos 10 metros de distancia del comienzo del area.

4. Prenda la turbina, inicie el movimiento hacia el area de referencia y baje la sembradora.
Conduzca la sembradora a velocidad constante de 7km/h y cruce la zona marcada.

5. Después de pasar 5 metros de la zona marcada en el paso 2, detenga la maquina.
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-

@

{AAA 'Y

i

Figura 55- Realizacién del corte

6. Con una cinta métrica, tome la distancia entre el inicio del area marcada en el paso 2 y las primeras
semillas que se depositaron dentro del area de referencia. Promedie las medidas anteriores, que en este
ejemplo es de 50 centimetros. Esta es la distancia a la que desea anticipar el corte.

7. En seguida, tome las distancias promedio a la primera semilla depositada después del area marcada en
el paso 2. Por ejemplo, al medir 70 centimetros, esto significa que esta es la distancia que desea anticipar
la reactivacion de los motores.

promedio 50 cm

Figura 56- Medicion de promedios de distancia al suelo
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8. Los valores medidos en los articulos 6 y 7 deben convertirse antes de introducirse en el campo
retardo de entrada y retardo de salida, Figura 53 Para ello, multiplique las distancias encontradas
en los pasos anteriores por 5.

Siga todos los pasos correctamente. Si la velocidad de 7 km/h no se puede mantener durante el corte o la calidad
de la sefal GPS no es satisfactoria, el ajuste se vera afectado.

Asi:
e 50*5=250ms.
70 *5 = 350 ms.

Retardo de Entrada

250 ms

Retardo de Salida
350 ms

Figura 57- Ajuste de los parametros de corte

Estos serian los parametros de calibracién del corte para la primera medicion del retardo de entrada y salida del
ejemplo citado.

Es importante realizar estos procedimientos al menos tres veces para asegurarse de que el sistema esta bien
calibrado.

Si en el siguiente procedimiento para medir el retardo de entrada y salida, los promedios de distancia de semilla
son, por ejemplo, 10 cm y 5 cm, en los pasos 6 y 7 respectivamente, los valores introducidos en la pantalla de la
Figura 53 seran los siguientes:

° Retardo de entrada: 250 (previamente guardado en el topico 8) 4 50 (promedio de la segunda pasada en el area 2 = 10 cm * 5) =300

ms.
° Retardo de salida: 350 (previamente guardado en el topico 8) 4 25 (promedio de la segunda pasada en area2 =5cm*5) — 375 ms

El mismo principio se aplica a la tercera medicion.
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Si el corte se produce antes de lo esperado (sin semilla antes del area de referencia) o la reactivacion del sistema
(semillas dentro del area de referencia), es necesario ajustar restando los valores calculados en los pasos 6y 7:

° Retardo de entrada' 250 (previamente guardado en el tdpico 8) . 50 (promedio de la segunda pasada en area 2= 10 cm * 5)=200 ms

° Retardo de salida: 350 (previamente guardado en el topico 8) . 25 (promedio de la segunda pasada en el area 2=5cm *5) — 325 ms.

Recordando que cada vez que el usuario cambia, el botén guardar esta habilitado. Si el usuario olvida guardar
los cambios, aparece una advertencia en la pantalla como se describe en las Figura 5y Figura 6

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.

Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si los parametros no son correctos.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.11 CONFIGURACION DEL PERFIL

2.11.1 camBIO Y CREACION DE PERFILES

El sistema IPS permite la creacion de diferentes perfiles de configuracion que retnen todos los parametros
(Tractor, Sembradora, Sistema y Estadisticas); se puede utilizar como una configuracion particular para cada
cultivo plantado, especialmente cuando se realiza el cambio de las placas de los dosificadores, con un nimero
diferente de agujeros, o el uso de diferentes tractores en el mismo sembrador. De esta manera, el usuario no
necesita ajustar todos los parametros de configuracion cada vez que planta un cultivo diferente o cambia de
tractor.

Para crear un nuevo perfil, seleccione el boton de configuracion, en formato de engranaje en la pantalla de inicio
de la aplicacion, Figura 2

Luego se mostrara la pantalla de configuracién, Figura 58, esta pantalla se divide en 4 secciones: Tractor,
Sembradora, Sistema y Estadisticas . En cualquiera de estas 4 secciones puedes crear un nuevo perfil.
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II!I II:’I
Distdncia en
sulcos

Nimero de sulcos
45

Dist GPS-Eje trasero tractor Distancia GPS-Enganche 12
l 200.0 cm I I 250.0 cm |
Némero de furos do
disco
Dist Enganche-Eje sembradora  Distancia Enganche-Motores 100
200.0 cm 600.0 cm

Teste de Sensor de
motores implemento

Figura 58 Pantalla de acceso para la generacion de perfiles

A) Botdn para seleccionar uno de los perfiles existentes en la aplicacién, cuando se selecciona,
todos los perfiles existentes se mostraran en la pantalla. El perfil seleccionado esta disponible

para cambiar los parametros de configuracion.

STANDARD

& Tractor ) Sembradora

7] Sistema

s} Estadisticas

petf e |

ISOBUS

Distdncia entre

sulcos

45

Nimero de sulcos

Dist GPS-Eje trasero tractor Distancia GPS-Enganche 12
200.0 cm 250.0 cm
NGmero de furos do
disco
Dist Enganche-Eje sembradora  Distancia Enganche-Motores 100
200.0 cm 600.0 cm

Teste de Sensor de
motores implemento

Figura 59- Boton de seleccion de perfil

B) Boton para crear un nuevo perfil. Cuando se seleccione, se mostrara la siguiente pantalla:

Nombre de perfil

TESTE

HEBHEEIBEEH
Q|w|E[R[T|ulY|I]o]P
A|s|D[F|GIH]J K|L]_|

z|x|c|viB|NM]|

o CancELAR

Figura 60- Nombrar un nuevo perfil

Después de nombrar el nuevo perfil y seleccionar ok, Figura 60, se seleccionara el nuevo perfil, pudiendo editar
y ajustar los parametros que desee, Figura 61.
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STANDARD ISOBUS

default~

B Tractor ) Sembradora [ Sistema [} Estadisticas !

. . . -
p«ml default -|| u E Perfil

Disténcia entre

Dist GPS- trasero tractor Distancia GPS-En Nimero de sulcos sulcos
= genche 12 as e BN
200.0 cm 250.0 <m
=2=:=¢ de furos do -
Dist Enganche-Eje sembradora  Distancia Enganche-Motores 100
200.0 cm 600.0 cm

Teste de sensor de
motores implemento

Figura 61- Pantalla de configuraciéon con nuevo perfil creado

Todos estos pardmetros seran configurados por los responsables de instalar el sistema durante la entrega técnica.
Se deben seguir las instrucciones.

Si no tiene conocimientos técnicos, no cambie ningun pardmetro de esta pantalla. Es posible que el sistema no
funcione o funcione incorrectamente si algtin pardmetro no es correcto.

» Siga siempre estas instrucciones.

2.11.2 EuMINAR PERFIL

Para acceder a la pantalla de administracion de perfiles, seleccione el boton "Perfil", Figura 62

%, Perfil

Trabajo Anterior

Figura 62- Boton para la configuracion de pantalla de perfiles de aplicacion

Aparecera la siguiente pantalla, Figura 63. En ella se muestran todos los perfiles existentes en la aplicaciéon. Para
eliminar un perfil, seleccione el perfil que desea eliminar y, a continuacion, seleccione el boton Eliminar.
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STANDARD
(% Area @ Perfil
& default
& MILHO
& SOJA Uso de memoria:

i

@ BORRAR

Ls) IMPORTAR

(] EXPORTAR

Figura 63- Boton para la eliminar perfiles

Poco después, se mostrara la siguiente advertencia en la pantalla, donde el usuario puede confirmar o cancelar
la accion, Figura 64

{Desea borrar TESTE?

Figura 64- Confirmacion para eliminar el perfil seleccionado

2.11.3 ExPORTAR PERFIL

Para exportar los perfiles compilados a una memoria USB, seleccione "Exportar”, Figura 65

e [ ] EXPORTAR

Trabajo Anterior

Figura 65- Ruta de acceso para exportar el perfil

A continuacion, se mostrara la siguiente advertencia, Figura 61:
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La copia de seguridad de la configuracion se
escribira en la memoria USB.
Las copias de seguridad existentes se

sobrescribiran.
Cancelar Aceptar

iDesea continuar?
Figura 66- Aviso de confirmacién para exportar perfil

Después de aceptar y cuando se complete la exportacion, aparecera el siguiente aviso de confirmacién, Figura
67

@ Configuraciones guardadas con exito en la

memoria USB.

Figura 67- Advertencia de exportacion correcta

Todos los perfiles existentes en la aplicacion se exportaran juntos en un unico archivo compilado. Todos los
archivos en la memoria USB se eliminardn y se reemplazaran por perfiles compilados.

2.11.4 I1MPORTAR PERFIL

Para importar los perfiles compilados desde la memoria USB, seleccione el botdn "Importar”, Figura 68

I-_! - @perm == (] IMPORTAR

Trabajo Anterior

Figura 68- Ruta de acceso para importar el perfil

A continuacion, se mostrara la siguiente advertencia, Figura
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Las configuraciones de tractor y plantador se
sobrescribiran.
éDesea continuar?

Figura 69- Aviso de confirmacion para importar perfil

Después de aceptar y una vez completada la importacion, aparece el siguiente aviso de confirmacién, Figura 70

@ Configuraciones guardadas con exito.

Figura 70- Advertencia de importacion correcta

Todos los perfiles existentes en la aplicacion se eliminaran y reemplazaran por los perfiles compilados importados
de la memoria USB.

3 CONFIGURACION DEL TRABAJO

3.1 CREACION DE AREA CON TASA FIJA

Para crear un area de trabajo con tasa fija, seleccione el boton Nuevo trabajo, Figura 71

Nuevo Trabajo

Figura 71- Nuevo botdn de trabajo

Se mostrara la siguiente pantalla, Figura 72
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STANDARD ISOBUS
Nuevo Trabajo | Criar = Criar AL
Nome Nome
Nombre WORK
| I Taxa Fixa # Taxa fixa fert.
Tesa fija semmillas 150.0 kSem./ha = 0,0 ~ kag/ha
Mapa Mapa fertilizante
Tasa fija fertilizante - b4
09 [5) GUARDAR Atributos Unidades _JatnEbuco S dades
B =3 _ it . . 2

Figura 72- Pantalla para crear un nuevo trabajo

A) Boton para nombrar el nuevo trabajo. Cuando se seleccione, se mostrara la siguiente pantalla, Figura 73

Nombre del area

\ \
1]2]3]a]s]6]7]8]o]0]-]
Q|w[E[R|TIUlY|I]|O]P
Als[pfFiclu]y kL]
z|x|c|v[BINM|

o CANCELAR }

Figura 73- Pantalla para nombrar un nuevo trabajo

B) Elbotdn para establecer la tasa fija de semilla por hectarea o semilla por metro dependera de cdmo se ajuste
en la configuracion del sistema, Figura 74.

Poblacién de semillas

mm) [[@]Sistema mmd || | Semillas/hectarea
B Semillas/metro

Figura 74- Acceso para ajustar la unidad de medida de siembra

Al seleccionar el botén para establecer la tasa de siembra fija, pueden aparecer las siguientes pantallas:
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7]8[9
4]5]6
HEE
0] . [~

7|8]9]
456/
HEE
0]. |+
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X CANCELAR X CANCELAR

Figura 75- Ajuste tasa fija de semillas

Después de ajustar el valor de la tasa de siembra fija, Figura 75, seleccione el boton Guardar.

C) Botdn para establecer la tasa fija de fertilizante en kg/ha, Figura 76.

Kilogramos por hectarea

7]8]9
4]5[6
HEE
0] |

Figura 76- Ajuste fijo de la tasa de fertilizantes

Después de ajustar el valor fijo de la tasa de fertilizante, seleccione el boton Guardar.

El sistema IPS basado en la informacion de configuracién le avisara si el valor introducido esta fuera de los limites
permitidos. En este caso, se mostrara la siguiente pantalla, Figura 77

Sistema no pude trabajar con esta tasa!

Figura 77- Advertencia de tasa fuera del limite de funcionamiento

Para lograr la velocidad deseada, puede cambiar el disco en el dosificador utilizando la Figura 1 como referencia
y actualizar los datos en la configuracion de siembra en el tépico 2.2

Si el valor de tasa fija ingresado esta cerca del limite superior o inferior, pero aun dentro del rango permitido, se
mostrara una advertencia con la velocidad (maxima o minima) de operacion, Figura 78 y Figura 79.
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Q Con esta tasa, trator deve estar, en el maximo

a 6.00 km/h.
Aceptar

Figura 78- Ejemplo de advertencia de velocidad maxima para el valor de la tasa ajustada

@ Con esta tasa, trator deve estar, en el minimo

a 6.00 km/h.

Figura 79- Ejemplo de advertencia de velocidad minima para el valor de la tasa ajustada

Haga clic en el boton "Aceptar" y aparecera un aviso de confirmacion para crear el nuevo trabajo, Figura 80. Esta
advertencia también se mostrara cuando el usuario introduzca un valor de tasa que no esté cerca de los limites
maximos y minimos permitidos por el sistema.

{Desea continuar?

Figura 80- Aviso de confirmacién para crear una nueva area

Para editar el valor de tasa fija introducido, o bien el nombre del area que se esta creando, seleccione el boton
"Cancelar", Figura 80.

3.2 CREACION DE AREA CON TASA VARIABLE

Es posible crear un area con deposicion de semillas y fertilizante a tasa variable, donde por medio de un mapa
de prescripcion el sistema ajusta la tasa de semillas por metro o kg/ha de fertilizante al instante.

Para hacer esto, conecte una memoria USB a la pantalla estandar del sistema o a la RCU del sistema ISOBUS
con un archivo de mapa de prescripciéon. Véase 8.7
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Es posible crear un trabajo mixto, semillas a tasa variable y fertilizante a tasa fija, o viceversa.

El mapa de prescripcion debe seguir las recomendaciones del tdpico 8.8. Se deben seguir las instrucciones.

De forma analoga, creando un area con tasa fija 3.1, seleccione el nuevo botdn de trabajo Figura 71. El usuario
sera dirigido a la pantalla de creacién de un nuevo trabajo, Figura 72, nombre la nueva area que se creara Figura
73, seleccione un valor de tasa que el usuario desee en el campo de tasa fija para semillas y fertilizantes Figura
75y Figura 76

Debe introducir el valor en el campo de tasa fija Figura 72 porque se puede cambiar entre tasa fija y variable
durante la siembra. Por ejemplo, un area en el mapa puede ser de tasa cero, pero se desea depositar semillas o
fertilizantes en ella.

Se recomienda utilizar el valor medio de la tasa de prescripcion del mapa en el campo de tasas fijas.

1%

Figura 81- Boton de mapa de prescripcion

La pantalla de seleccidn de mapas aparecera en el sistema estandar, Figura 82. Se puede ver todos los mapas
de prescripcion de semillas y fertilizantes almacenados en la memoria USB. Seleccione el mapa correspondiente
al area que se esta creando y el campo seleccionado (semillas o fertilizante), luego seleccione "ok".

[1%] seleccion de mapa de prescripcion n
fertilizershp |

shapefile/AREA] shp

Figura 82- Pantalla con archivos de mapa de prescripcion

Seleccione "Aceptar" y se mostrara la siguiente pantalla, Figura 83. El sistema leera todos los factores dentro del
archivo Shapefile y los enumerara en el campo "atributo". Seleccione el atributo para la tasa de semilla o
fertilizante en si. Seleccione la unidad de tasa junto a ella y luego el boton "Aceptar". Para el sistema ISOBUS
haga la seleccién en el menu desplegable.
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Seleccione el atributo para N - Seleccione el atributo para
S |7 tasa de semillas @) \a tasa de fertilizante | X
seeding.shp Unidad seeding.shp Unidad

Wl sha B ko/ha
Atributo l ks/ha Atributo
Seleccione., w [ Jsim Seleccione., W

Figura 83- Ajuste de los atributos del mapa de prescripcion

Nuevo Trabajo

Nombre

TESTE

Semillas/m
Tasa fija fertilizante

Figura 84- Mapa de prescripcion cargado

Tasa fija semmillas

La nueva pantalla de trabajo del sistema estandar, Figura 84, mostrara el icono del mapa en verde lo que
indica que el archivo Shapefile se ha cargado en el campo del mapa de prescripcion. En el sistema ISOBUS, el
nombre del mapa aparecera en el menu correspondiente. Luego seleccione el boton "Guardar".

Si no se han reportado tasas fijas de semillas o fertilizantes, se mostrara la siguiente alerta, Figura 85.

@ ilntroduza la tasa de poblacion de semillas! @ ilntroduza la tasa de poblacion de fertilizante!

Figura 85- Alerta de ausencia de tasa fija

La advertencia de velocidad maxima, Figura 78, o Minima, Figura 79, puede aparecer en la pantalla si el valor
gue se ha introducido en el campo de tasa fija esta cerca de los limites de aplicacion. En el aviso de confirmacion,
Figura 80, se mostrara en secuencia.

En los puntos fuera del mapa de prescripcion, el sistema IPS plantara a la tasa fija reportada en el tdpico 3.1 "B"
y "C".
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3.3 CONTINUACION DE UN TRABAJO ANTERIOR

El botdn continuar trabajo se desactivara (gris), Figura 86, si el usuario enciende la pantalla y no carga ningun
trabajo anterior.

Continuar Trabajo

Figura 86- Boton continuar trabajo deshabilitado

Si tiene un trabajo en curso y desea volver a la pantalla de inicio, seleccione el botén "volver", Figura 87.
Aparecera la siguiente advertencia:

Figura 87- Boton volver

iAtencion!

{Esta sequro de que desea interrumpir el

trabajo actual?

Figura 88- Aviso de interrupcion del trabajo actual

Al salir de la pantalla de trabajo se interrumpira la siembra. Todos los motores se apagaran.

Cuando seleccione aceptar, el usuario sera dirigido a la pantalla de inicio de la operacion de visualizacién. Si el
usuario desea volver al trabajo que estaba en curso, la funcién “Continuar trabajo” esta habilitada (en azul) con
el nombre del area relacionada con el trabajo justo debajo, Figura 89.

Continuar Trabajo
st

Figura 89- Boton continuar trabajo habilitada
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3.4 CARGA DE UN TRABAJO ANTERIOR

Para cargar un trabajo anterior, el usuario debe seleccionar el botén "Trabajo anterior", Figura 90.

Ll m) (19 Area

Trabajo Anterior

Figura 90- Acceso a la pantalla para areas existentes

Se mostrara la pantalla con todas las areas guardadas en la memoria de visualizacién. Seleccione el area que
desea continuar y luego presione el botén "Cargar", Figura 91.

STANDARD ISOBUS
19 & ==

Area Perfil

(19 Area ‘G Perfil

= TESTE
= AREA1

(] CARGAR

Figura 91- Carga de un area guardada

El siguiente aviso de confirmacion se mostrara en la pantalla, Figura 92, cuando confirme, se cargara el area
seleccionada.

{Desea cargar TESTE?

Figura 92- Aviso de confirmacidon para la carga del area seleccionada

Seleccione "Aceptar" y la advertencia de area cargada correctamente aparecera en la Figura 93. Poco después
la aplicacién abrira la pantalla de trabajo.
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@ iArea cargada com sucesso!

Figura 93- Area cargada correctamente

3.5 BORRAR UN TRABAJO ANTERIOR

Para eliminar un trabajo anterior, presione el boton "Trabajo anterior" Figura 90. En la pantalla con las areas
existentes, seleccione el area que desea eliminar y luego presione el botén "Eliminar", Figura 94.

STANDARD ISOBUS
=
1 Area G perfi B .8,
o TESTE ™ Area
T Prescripcion

= AREAL

[Ti] inFo

ﬁ BORRAR

0iE

[ cARGAR

(7]

s

Figura 94- Borrar un area guardada

El siguiente aviso de confirmacion se mostrara en la pantalla, Figura 95.

{Desea borrar TESTE?

Figura 95- Aviso de confirmacion para eliminar el area seleccionada

Seleccione "Aceptar" y aparecera la advertencia "Trabajo borrado", Figura 96.
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@ Trabajo borrado

Figura 96- Advertencia de trabajo borrado

3.6 VER Y EXPORTAR EL RESUMEN DE UN TRABAJO ANTERIOR

El usuario puede verificar el resumen de los datos de un trabajo anterior. Para hacer esto, presione el botén de
trabajo anterior, Figura 90, en la pantalla con las areas existentes, seleccione el area que desea verificar el
resumen de informacion y luego presione el boton "Informacion”.

STANDARD ISOBUS
o Uso du mumirie
(1% Area ‘@ Perfil Aﬂrﬂea Pe%l.l
A4

w TESTE o Area
= AREAL 79 Prescripcion

Uso de memoria:

\ [Ti] nFo

] cARGAR i

7]

E|
g
: :

Figura 97- Visualizacion del resumen de la informacion de un trabajo anterior

El siguiente cuadro aparecera en la pantalla, Figura 98.

STANDARD ISOBUS
™ @ 5 =
[ informacion - 1PS Informacgoes
Nombre: TCSTC (] Informacao o
Fecha: 10062021 DD
Area trabajada: 0.0 hectireas N HORK
Toss semwnilias: . 10.0 sm Data: 29/03/2021 00:00
. 2 : Taxa objetivo: 180000 s/ha
Mapa semillas:  Ninguno Mapa: Nenhos
Tasa fertilizante: 110 kyhia Area trabalhada: 4.2 hectares
Mapa ferdlizante: Ninguno
X s ol Médias
gt Promeodion
Velocidade: 7.2 km/h
Velocidad: 0.0 kevh  Singulacion: 100.0 % Taxa aplicada: 282735 s/ha
Tasa aplicada: 0.0sm Multiples: 00% Qualidade: 16.6 %
Calidad: 0.0% Omissiones: 0.0 % Singulagio: 72.5 %
Duplas: 11.4 %
r~ Falhas: 16.2 %

(] FXPORIAR

Figura 98- Resumen de informaciones de un trabajo anterior
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Si lo desea, puede exportar el area en formato Shapefile a una memoria USB. Al hacer clic en el botén
"Exportar", aparecera el siguiente aviso de confirmacion, Figura 99.

Los archivos se escribiran en la memoria USB.

{Desea continuar?

Figura 99- Aviso de confirmacion para exportar datos de archivo

Presione y se mostrara el siguiente mensaje de confirmacion, Figura 100.

@ Archivos shapefile guardados con éxito en la

memoria USB.

Figura 100- Archivos shapefile exportados
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4 PRUEBAS

4.1 PRUEBAS DE MOTORES

Manténgase alejado de los ejes en movimiento
El contacto con ejes giratorios y cardanes puede causar lesiones graves o la muerte.
Mantenga las protecciones de la transmision en su lugar en todo momento.

Use ropa ajustada apropiada. Apague los motores, aseglrese de que el sistema no esté activado y de que los
motores estén apagados antes de realizar cualquier ajuste o limpieza de cualquier equipo alimentado por el
sistema IPS.

» Siga siempre estas instrucciones.

La aplicacion permite realizar la pruebas de los motores de cada linea sin que la sembradora esté sembrando.
Para hacer esto, seleccione el botén "Prueba del motor", Figura 101- Acceso a la pantalla de prueba del motor.

Figura 101- Acceso a la pantalla de prueba del motor

Se mostrara la siguiente pantalla, Figura 102, en ella esta la barra relacionada con la ECU (modulo) y cinco
barras relacionadas con los motores 1, 2, 3, 4, 5 de cada ECU (mddulo). Recordando que un médulo controla
hasta cinco motores.

STANDARD ISOBUS

Teste de Motores
E1]2][3][«][5]

Prueba de Motores

HE
.E|

[ | 1]
- 0 OEse:
Motor 1 © v RPM "
ez |l | [0 Motor 2 0 ~ RPM
Motor3 - [l | [ 0] Motor 3 © ~ RPM
Motors [l ] [0 Motor 4 0 v IRENE
Motors [l 18 Motor 5 0 M

Figura 102- Pantalla de prueba del motor

Se puede deslizar la barra de la ECU (modulo), Figura 103, para seleccionar la ECU deseada, esta barra varia
de 1 a 12 (nimero maximo de ECU existentes para una aplicacion). Las barras del motor significan RPM
(revoluciones por minuto) y se pueden ajustar de 1 a 50 RPM.
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STANDARD ISOBUS
v H | i
e
Ecu | | I
—dM
Motor 1 . | [E
s
Motor1 | |
——1

Figura 103- Seleccion del médulo deseado y RPM en los motores

Si el usuario selecciona un nimero de modulo que no existe en su sistema, los motores no se energizaran. Por
ejemplo, si se seleccione el mdédulo niumero 3 para un sistema de 8 lineas (solo 2 modulos).

Si el usuario desea probar el motor de la linea 13, por ejemplo, seleccionara el médulo (ECU) 3, motor 3.

La siguiente tabla representa todas las condiciones para probar los motores hasta un total de 60 filas.

ECU/SECCION |MOTORES | LINEAS ECU/SECCION |MOTORES | LINEAS
1 1 1 31
2 2 2 32
1 3 3 7 3 33
4 4 4 34
5 5 5 35
1 6 1 36
2 7 2 37
2 3 8 8 3 38
4 9 4 39
5 10 5 40
1 11 1 41
2 12 2 42
3 3 13 9 3 43
4 14 4 44
5 15 5 45
1 16 1 46
2 17 2 47
4 3 18 10 8 48
4 19 4 49
5 20 5 50
1 21 1 51
2 22 2 52
5 3 23 11 3 53
4 24 4 54
5 25 5 55
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1 26 1 56
2 27 2 57
6 3 28 12 3 58
4 29 4 59
5 40 5 60

Tabla 1- Relaciéon de médulos, motores y lineas de plantacion

4.2 PRUEBA DE SIMULACION DE VELOCIDAD

Inevitablemente, a veces pueden producirse pérdidas de calidad o una caida en la sefal GNSS. Para estos
casos existe la funcion de simulacién de velocidad, Figura 104

- Sistema )

Figura 104- Acceso a la pantalla de simulacion de velocidad

A continuacion, aparecera la siguiente pantalla, Figura 105

STANDARD ISOBUS

Configuracion de la operacion Operacao

— o
Velocidade
Simulacién de velocidad |00 | kmm | TG 0.0km/hDeslig. ~
1 . Boti;r? para deﬁr]ir la . aBgn‘?éw?rp;r?nodo
Boton para defini la ggn‘?o\;rpsr?nodo velocidade de simulacién de simulacién

velocidade de simulacidn de simulacién

Figura 105 - Pantalla de configuracion del modo de simulacion de velocidad

Seleccione la velocidad deseada e inicie la simulacion seleccionando el botén OFF/ON en el sistema estandar y
en el sistema ISOBUS seleccione entre la velocidad simulada o del tractor si el tractor la pone a disposicién en
red CAN.

Para que esta funcion funcione, las funciones de corte automatico, compensacion de curvas y mapeo se
desactivaran automaticamente, Figura 106.
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iAtencion! Las siguientes funciones estaran
deshabilitadas:

- Corte automatico
- Compensacion de curva

- Mapeo

Figura 106- Confirmacion para deshabilitar funciones

Opere el tractor a la misma velocidad seleccionada en la Figura 105, de lo contrario la distribucién de semillas en
el suelo no correspondera al valor configurado y la siembra serd irregular.

Las variaciones de velocidad hardn que los resultados mostrados en la pantalla de trabajo no sean validos porque
se basaran en la velocidad de simulacién ajustada.

Las funciones de recorte automatico, compensacion de curvas y mapeo se desactivaran automaticamente.

» Siga siempre estas instrucciones.

5 VISTA DEL SISTEMA EN FUNCIONAMIENTO

5. 1 ESTADISTICAS DE FUNCIONAMIENTO

Cuando esté en la operacion de siembra, en la pantalla de trabajo, el sistema estandar mostrara todas las
lineas de la sembradora a través de rectangulos con su informacion respectiva, Figura 107. En el sistema
ISOBUS, las filas se agrupan en secciones y se pueden ver individualmente seleccionando la estadistica y la

seccion deseada, Figura 108.

El valor porcentual reportado estara relacionado con el menu que el usuario haya seleccionado (indicado por el
color azul claro) del "Menu de funciones para visualizacion".

“ 5 6 7
100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

Tasa Semmila Velocidad DGPS  Oome
BEER - o K

Figura 107- Lineas y funciones de visualizacion de la pantalla de trabajo estandar
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Figura 108- Lineas y funciones de visualizacion de la pantalla de trabajo ISOBUS

Los indicadores presentados por el sistema IPS en el "Menu de funciones de visualizacion" son:

e Singulacidn: resultado del calculo realizado por IPS para determinar si las semillas estan siendo depositadas
en el espaciado ideal.
Se calcula restando la condicion ideal (el 100% de las semillas se depositan exactamente en el espaciado
ideal): el porcentaje de multiples y omisiones. Singulacion = [100% - (% multiples + % fallas)].

e Multiples: semillas depositadas a una distancia inferior al 50% del espacio/tiempo tedrico ideal para la tasa
establecida.

e Omisiones: semillas depositadas a una distancia superior al 50% del espacio/tiempo tedrico ideal para la tasa
establecida.

Para facilitar la comprension de estas estadisticas, imagine la siguiente situacion: una linea esta plantando a
una tasa fija de 10 semillas por metro.

Por lo tanto, cada 10 centimetros se debe depositar una semilla en el suelo (1 m = 100 cm -> 10 semillas/1 m
=10 semillas / 100 cm = 1 semilla cada 10 cm). Sin embargo, puede suceder que se depositen 2 semillas en el
mismo punto, o incluso que no se depositen semillas.

Por lo tanto, la deposicion de semillas se puede clasificar de las siguientes maneras:

La siguiente imagen, Figura 109, ejemplifica todos estos conceptos:
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Punto ideal para la caiga de la semilla
Criterio de Calidad

Intervalo del 50% después del punto
optimo

5

Figura 109- Ejemplo de casos con omisiones, miltiples, singulacion y calidad

Situacion Omisiones Multiples Singulacion Calidad
1 0% 20% 80% 100%
2 20% 0% 80% 100%
3 20% 20% 60% 100%
4 0% 0% 100% 80%
5 0% 0% 100% 100%

Tabla 2- Relacion entre omisiones, miiltiples, singulacion y calidad

68/96

e Calidad: relacién entre semillas depositadas dentro de un rango de + 15% del espacio/tiempo ideal para la
tasa seleccionada por el usuario. El valor de + 15% puede ajustarse siguiendo el tépico 2.9.1

e Semillas: representa la tasa de semillas depositadas para cada fila.

e RPM: representa la rotacion de RPM (revoluciones por minuto) de cada motor de linea.

e Fertilizante: muestra las secciones de fertilizante y su estado.

5.2 MAPA EN TIEMPO REAL

El sistema estandar le permite rastrear la siembra a través de un mapa en tiempo real. Para acceder a este
mapa, seleccione el siguiente botdn en la pantalla de trabajo, Figura 110.
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<7

Figura 110- Boton para el mapa en tiempo real

Aparecera la siguiente pantalla, Figura 111.

Figura 111- Mapa en tiempo real

A) Lineas de la sembradora, en el ejemplo, 8 lineas. Cuando esta en color verde, significa que esta en
funcionamiento. Cuando esta en gris, significa que esta apagado, como durante el corte automatico.

B) El estado de la sefial GNSS, cuando esta en rojo, significa que no tiene sefal.
C) Suma del area que ya se ha plantado e indicador del estado del sensor de siembra.
D) Boton de alejar, Figura 112.

E) Botdn para volver a la pantalla de estadisticas de funcionamiento.
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Figura 112- Mapa en tiempo real alejado

5.3 FILTRAR LINEAS CON ERROR O ESTADISTICAS BAJAS

Este filtro muestra en la pantalla IPS estandar solo aquellas lineas que tienen estadisticas bajas o errores.
Recomendado para sembradoras muy grandes, donde no se pueden ver todas las lineas al mismo tiempo en la
pantalla de trabajo IPS.

Cuando el siguiente boton, Figura 113, esta en color rojo, significa que alguna linea tiene estadisticas bajas o
errores.

Figura 113- Boton de alertaffiltro de omisiones

Al seleccionar este boton, la pantalla solo mostrara las lineas que tienen la estadistica por debajo del limite
inferior del valor seleccionado en el topico 2.9 y las lineas que tienen cualquier tipo de error (como semilla o

motor).
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Filtro de linhas .':>.':> .

.Ll’neas funcionando perfectamente
.Ll'neas presentam estadisticas bajas o fallas
.Filtra las lineas que presentan estadisticas bajas o fallas

Figura 114- Secuencia de botones de filtro de alarma

Por ejemplo, en la Figura 115, podemos ver que la linea 8 tiene valores de singulaciéon por debajo de los
estipulados en el topico 2.9, por lo que su color es rojo y el simbolo del filtro de linea es rojo solido:

Taxa Manual Velocidade DGPS 45

BAEEN - - K

Figura 115- Pantalla de trabajo antes de aplicar el filtro

Al seleccionar el botdn de filtro de alerta, solo esta linea debe aparecer en la pantalla, y el simbolo del filtro de
linea cambia de color a rojo y azul. Como se muestra en la siguiente imagen, Figura 116.

Tosa Semmila Velocidad OGPS  Ooha

= | o TS e

Figura 116- Pantalla de trabajo con filtro de linea aplicado

Verifique la razdn de las bajas estadisticas u omisiones antes de continuar con la siembra. Véase el topico 7.1
» Siga siempre estas instrucciones.
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5.4 VISUALIZACION DE SENSORES ADICIONALES

Se puede ver los estados de los sensores agregados al sistema. Para la visualizacion de sensores adicionales,
seleccione el siguiente botdn en la pantalla de trabajo, Figura 117.

STANDARD ISOBUS

- B||H - =

Figura 117- Ruta para ver sensores adicionales

Aparecera la siguiente pantalla, Figura 118.

STANDARD ISOBUS
@) Analogo —_Digital ]| Frecuencia . | L I
S Analdgico Digital Frequéncia
T w—

TESTE2 ” 5.0v ]

Figura 118- Vista de sensor analégico ainadido

Se puede cambiar la seccion visualizada si el sensor agregado es analdgico, digital o de frecuencia. Las
siguientes imagenes, Figura 119 y Figura 120, muestran las otras pantallas de visualizacion digital y de
sensores de frecuencia:
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ISOBUS

STANDARD

— '. =
0 : a Frequéncia

@ Anélogo - Digital 11 Frecuencia -

e ]

5 R

Figura 119- Vista de sensor digital afadido

STANDARD ISOBUS
@ Analogo - Digital 1/l Frecuencia 2 i Q.i tal F n‘qui‘-n( ia
I POWERBOX 3640 RPM
POWERBOX1 ||| 3640 0RPM |

-
2

Figura 120- Vista del sensor de frecuencia anadido

5.5 ESTADO DE LA SENAL GNSS

El estado de la sefial GNSS se marcara en todas las pantallas de trabajo.

ISOBUS

Estatisticas "™

Ig,.mw 28 un

STANDARD

98,0% 99,0

7
100.0%

1 2 3 4 5 6
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

8
100.0%

ooha

BEER B

Tosa Semmila  Velocided

Figura 121- Declaracion de estado GNSS
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El estado de la sefal GNSS sera verde cuando se reconozca la sefial GNSS y la descripcién del tipo de sefal,
DGPS (sefal sin correccion) o RTX (sefial corregida) se mostrara en el icono, Figura 122.

DGPS
&
3’0 RTK

Figura 122- Estado reconocido de la seiial GNSS

Si el sistema no reconoce la sefial GNSS, se emite un mensaje de alerta al usuario 7.1 y también se marca,
como se indica en la siguiente imagen, Figura 123.

Mo GPS

*

Figura 123- Sin seiial GNSS

En caso de pérdida de la sefial GNSS es posible seguir la plantacidn a través de la simulacion de velocidad,
tépico 4.2.

5.6 ESTADO DEL SENSOR DE ELEVACION
El estado del sensor de elevacidon se marcara en todas las pantallas de trabajo.

STANDARD ISOBUS

Estatisticas “°"|§

I [ C e I -

98, 0% 99,0

1 2 3 4 5 6 7
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

8
100.0%

Tosa Semmila  Velocidad

o Bl :: B [180.0 | 2.0 J|uel

~]Oo]]e]

Figura 124- Indicacién del estado del sensor de elevacion

La flecha hacia arriba y el tractor rojo significan que el implemento esta levantado.

La flecha hacia abajo y el tractor verde significan que el implemento esta bajado.

00ha 0.0ha

Al e
Figura 125- Indicacion del sensor de elevacion

Si el indicador no representa la posicion real de la sembradora, comprobar la configuracion del tépico 2.3 y el
estado del cableado y del sensor.
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5. 7 VELOCIDAD DEL TRACTOR

La pantalla con la sefializacion de velocidad del tractor se muestra en la siguiente figura, Figura 126.

STANDARD ISOBUS
y— = 0,0h
-Estatist:l.cas i
1 2 3 4 5 6 7 g;';‘ > % s IH
100.0% 100.0% 1000% 100.0% 100.0% 1000% 100.0% . .

8
100.0%

TosaSemmia | Velocidsd
..[mo sml| 52 bmn

Figura 126- Indicador de velocidad del tractor

Cuando la sefial GNSS es de calidad, consulte el topico 5.5, la velocidad que se muestra en la pantalla sera la
velocidad recopilada de la antena GNSS. Si se pierde la sefal, es posible simular la velocidad de
desplazamiento, véase el topico 4.2.

Durante la simulacion, la velocidad indicada no es la velocidad de desplazamiento real, sino la velocidad
seleccionada por el usuario en el tépico 4.2. En este caso, el simbolo de estado del signo GNSS, el tépico 5.5
cambiara al color rojo con la abreviatura "Simul." sobre él, Figura 127.

STANDARD ISOBUS
i - 0,0h
-Estatistlcas y
. . 5 y o | (85 v
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 98, 0% 99,0

8
100.0% B conronce
99, 0%

Tasa Semmila

Figura 127- Indicacion de velocidad en modo de simulacion de velocidad

A Notar

Opere el tractor a la misma velocidad seleccionada en Figura 105, de lo contrario la distribucion de semillas en el
suelo no correspondera al valor configurado y la siembra sera irregular.

Las variaciones de velocidad hardn que los resultados mostrados en la pantalla de trabajo no sean vdlidos porque
se basardn en la velocidad de simulacion ajustada.

Las funciones de recorte automatico, compensacién de curvas y mapeo se desactivaran automaticamente.

» Siga siempre estas instrucciones.
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5.8 VISUALIZACION DEL SISTEMA DE PULMONES NEUMATICOS

Se puede ver el estado del sistema de pulmones neumaticos durante la siembra, para eso seleccione el
siguiente botdn en la pantalla de trabajo, Figura 128.

STANDARD ISOBUS

R-EB-a

Figura 128- Ruta para la visualizacion del sistema de pulmones neumaticos

Aparecera la siguiente pantalla, Figura 129.

STANDARD ISOBUS
Status Resoértes Status Molas
Preﬁssﬁio Status
il Status pep6sito 0,0 BaF | compressor IEIEEN
Depésito bar Compresor - Secao valvula
central 0,0 baF Ccentral -
Seccién Central bar Vélvula Central - X s Caverdn
squerda > ﬂ -
Seccién Izquierda bar Valvula lzquierda - S 0 treiea o
Seccién Derecha bar Valvula Derecha - Externa o, g BaR | EXtorna =
squerda 2 Esquerda
Siems .o BER ST NN

)

Figura 129- Visualizacion del sistema de pulmones neumaticos

Se pueden ver las presiones de cada seccién del sistema y el estado de cada componente.
El significado de cada estado se describe a continuacion.

e On: Encendido
e Off: Desactivado
e Inf: Inflar

e Desf: Desinflar

También se puede acceder y cambiar las presiones de las secciones de pulmones del sistema utilizando el

botdn de configuracion en la esquina superior derecha de la pantalla.
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6 FUNCIONES DEL SISTEMA DURANTE EL TRABAJO

6.1 ACTIVAR/DESACTIVAR EL CORTE AUTOMATICO DE LiNEAS

Para habilitar el corte automatico linea por linea, el usuario debe seleccionar el siguiente boton, Figura 130

STANDARD ISOBUS
— o .0h
-Estatistlcas RSN
1 2 3 4 5 3 7 3 nounncto [ O
100,0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 98, 0% 99,0 |-

8
100.0% [ pp— \
99,0%

W e | [ e
1,5%

0,5%

g 0]
Tasa Semmila “hdaﬂ OGPS  Oome —_
7\ TAXA PANUAL REZNS Vel 10ACE KRR INVAL IO
BEER S e

Figura 130- Boton para activar/desactivar el de corte

Boton Cortar Estado

Corte automatico encendido

(]

””“" Corte automatico apagado

Corte automatico desactivado
debido a la pérdida de la
||||||II correccion de la sefial GNSS o
|II||||| al modo de simulacion de
velocidad

Tabla 3 - Funcion de corte

Cuando se activa, el corte automatico apagara las lineas en caso de superposicion y las volvera a conectar
automaticamente. Para el uso correcto del sistema, véase el topico 8.1.

Para el correcto funcionamiento del sistema, la calibracion del corte automatico debera realizarse como se
describe en el tépico 2.1.

> Siga siempre estas instrucciones.
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6.2 PROCEDIMIENTO PARA CARGAR EL DISCO SEMILLA

La funcion de carga de disco se utiliza cuando la siembra se inicia por primera vez o se interrumpe durante el
trabajo y la turbina de vacio se apaga. Esta funcién impulsa los motores eléctricos por una vuelta, haciendo que
los agujeros se llenen de semillas. Para un funcionamiento adecuado, la turbina de vacio debe ser accionada y
la presion de vacio debe ser la recomendada por el fabricante de la sembradora.

Figura 131- Botdn de carga de disco

Una vez seleccionados, Figura 131- Boton de carga de disco los motores se activaran mediante un giro
completo de los discos, durante el proceso el botén cambiara a la imagen de abajo, Figura 132 y cuando

termine volvera al estado anterior.

Figura 132- Boton de carga de disco activado

6.3 CAMBIO DE TASA FIJA

Durante la siembra, es posible cambiar la tasa fija de aplicacion de semillas. El valor de tasa fija puede
configurarse con la unidad de: semilla por hectarea [s/ha], semillas por metro [s/m] o kilo semillas por metro
[ks/m] (miles de semillas por metro), conforme tépico 3.1.

Para cambiar la tasa fija, seleccione el siguiente boton en la pantalla de trabajo, Figura 133.

STANDARD ISOBUS

Estatisticas "™

I omnncio | [§B rami

98, 0% 99,0

1 2 3 4 5 6 7
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

8
100.0% SO cunirosce
99, 0%

- 7 v
0,5% 1,5%

Velocided  DGPS Ot

|52 ml n A <

Figura 133- Boton para el cambio de tasa fija

—
AXA PANUAL REIRS| veloc1oaoe BRIN INvALID

100,0| 0,0 % Ab
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Poco después, se mostrara la siguiente pantalla, Figura 134.

Semillas por metro
10.0

7[s o
oBE

Figura 134- Ajuste de la tasa fija en operacion

Introduzca la nueva tasa fija y seleccione Aceptar.

6.4 ACTIVAR/DESACTIVAR EL MODO DE TASA VARIABLE

Se puede cambiar entre la tasa variable y la tasa fija de deposicion de semillas o fertilizantes durante el trabajo.

En el modo de tasa variable, el sistema aplicara una tasa de semilla o fertilizante siguiendo el mapa de
prescripcién seleccionado en el sistema IPS, ver topico 3.2. En el modo de tasa fija, la cantidad de semillas y
fertilizantes es la misma para toda la zona, véase el topico 3.1.

Para cambiar entre modos mientras trabaja en el sistema estandar, abra los menus adicionales en la pantalla
de trabajo haciendo clic en el siguiente boton, Figura 135.

\

Figura 135- Boton de menu adicional

1
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%

8
100.0%

Tasa Semmilla Velocidad Invalid  ©.0ha

‘ 10.0 sm”o.o kmml % &5&,

Figura 136- Menus adicionales

Cambie entre modos haciendo clic en los botones indicados anteriormente, Figura 136. El cambio de modo se
confirma por el cambio del color del boton y por el texto sobre la visualizacion de la tasa, Figura 137.
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’ . . Tasa Autcrmatica
#l Tasa variable de semillas
28 &m
: Tasa Semrllla
Tasa fija de semillas T

Fertilizante Auto.

Tasa variable de fertilizantes 150  kaha

Fertilizante Manual

Tasa fiia de fertilizantes 150  kg/ha

Figura 137- Vista de tasa variable y tasa fija

En el sistema ISOBUS el cambio de tasas se puede realizar en la pantalla de trabajo haciendo clic en el

siguiente botdn, Figura 138.
-Estatisticas e

@ P 3.1ha ;
> M B,
@ 98,0% 99,0 |~

RPM

(O o)

1 2 3
0000 00000 0 ) o

- ]
\ TAXA VAR. VELOCTOAOIKMIN  RTK TAXA VAR, \wiocioace MW INVALIO
150.0 | 7.2 RSeasaes 100,60 0,0 | &% Abs

Figura 138- Cambio de tasa fija y variable ISOBUS

Cambie entre modos haciendo clic en los botones indicados anteriormente, Figura 138. El cambio de modo se
confirma por el cambio en el texto del botén y por el texto sobre la visualizacion de la tasa, Figura 139.

If;JS Sl TPS b -Estatisticas =0
—l
- 98,0% 99,0 |~
PaN |
RPM
@ Z. N\ o) 2 OUAL TOADE
1 2 3 99, 0%
PO000 00000 0 0
=/
'” CArLAY w FALMAS

— (]
\ TAXA VAR. VELOCIOADIKMZN  RTK ] TAXA VAR veeocioace MW AWVALIO
150.0 | 7.2 BNt 100,60 0,0 % Ab

Figura 139- Vista ISOBUS de tasa variable y tasa fija
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6.5 COMPENSACION DE CURVAS

Durante la siembra el sistema IPS identifica las maniobras en curva del tractor y realiza el ajuste de la
deposicion de semillas automaticamente, linea por linea, de manera que la tasa de siembra se mantiene igual
tanto en el interior, distancia horizontal de menor desplazamiento, cuando es externa de la siembra, distancia
horizontal de mayor desplazamiento.

No se requiere ninguna accion por parte del operador y el sistema actia de forma automatica y constante
siempre que se disponga de la sefial GNSS, véase el topico 5.5. Para su correcto funcionamiento, realice con
precision la configuracién de los tépicos 2.1y 2.2.

7 ALERTAS DEL SISTEMA

El sistema IPS controla el estado de sus componentes y subsistemas del fabricante de siembra (apertura, cierre
y pulmones neumaticos), emitiendo sefales sonoras y visuales en caso de error o parametros fuera de lo

especificado.

Comprobar siempre la causa raiz de los errores emitidos por el sistema IPS. Ignorar errores y alertas puede
causar dafnos materiales, fisicos y / o de calidad a la siembra.

» Siga siempre estas instrucciones.

7.1 FALLAS Y SOLUCIONES

Si el sistema IPS tiene un mal funcionamiento, verifique las causas y soluciones probables. Si las correcciones
sugeridas no son suficientes, pongase en contacto con el Servicio Autorizado del fabricante de la sembradora.

SISTEMA IPS
FALLO/ERROR CAUSA SOLUCIONES
Error en el tubo de semilla Falta de semillas en el Revisar el tubo de semillas
dosificador Comprobar el vacio de la linea
Tubo de descenso obstruido Desobstruir el tubo de descenso
Lectura erronea Limpiar el sensor de semillas
Alinear el sensor de semillas
Comprobar cableado
Error del motor Resistencia en el dosificador Desmontar y limpiar el dosificador
Aplicar grafito al disco
Ajustar el singulador y el extractor
Comprobar la alineacion del motor y
el dosificador
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SIEMPRE COMPROBAR EL
MOTOR ANTES DE
BORRAR EL ERROR. RIESGO
DE DANO PERMANENTE AL
SISTEMA.

Haga clic en el icono de linea para
volver a conectar el motor
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Lectura errénea

Comprobar que no hay contacto entre
el eje del motor y el dosificador

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Error de conexion de la ECU

iAtencion! E

A La siembra ha sida interrumpical
No hay comunicacion con las FCU's.
Compruebe la conexion de los calbes.

Corte de energia 12 V

Conectar la llave general de
PowerBox

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar el voltaje de la bateria del
tractor

Interrupcion de la conexién

Comprobar la conexién de los cables
WH: TRACTOR/SEEDER

Comprobar la conexién de los Cables
de las ECU

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

PowerBox alta rotacion

iAtencion! E

Fl sansor FOWERBN | @sta por encima
del limite operativo.

/N

Rotacion ideal de PowerBox de
6000 ~ 6500 rpm a 2000 rpm del
motor del tractor

Sistema hidraulico alto flujo

Comprobar el ajuste del flujo
hidraulico del tractor

PowerBox baja rotacion

iAtencion! E

Elsenser POWERBOX ] e=4a por debajo
del limite operativo.

/N

Rotacion ideal de PowerBox de
6000 ~ 6500 rpm a 2000 rpm del
motor del tractor

Sistema hidraulico bajo flujo

Rotura de la correa

Aflojamiento de la tuerca del
alternador

Comprobar la conexion de las
mangueras

Comprobar el ajuste del flujo
hidraulico del tractor

Comprobar la causa raiz de la ruptura
y cambie la correa

Comprobar la causa raiz del
aflojamiento

Fallo de comunicacién con GNSS

Conexion convertidor

RS-232

Comprobar si el LED del convertidor
RS-232 esta verde

Comprobar la conexién de los cables
del convertidor
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iAtencion! E

A La siembra ha sida interrumpicat
Ho hiay comunicacion con e GRS,
Campruabe la conaxian de kos cables,

Interrupcién de la conexion

Configuracion incorrecta de
GNSS
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Comprobar que el cable WH:
TRACTOR esta conectado a la
antena GNSS del TRACTOR

Comprobar que el fusible F1, F2 o F3
no estén quemados en WH:
TRACTOR

Comprobar la configuracién de la
antena

Tasa: 38400kps.
Mensajes NMEA: GGA, VTG

Frecuencia: 10Hz

UBSISTEMA DE FERTILIZANTES

FALLO / ERROR

CAUSA

SOLUCIONES

Error de valvula proporcional

iAtencién!

A Problema detectado en el acclonamiento de la

Interrupcion de la conexién

Falla de la valvula solenoide

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Comprobar el funcionamiento de la
valvula solenoide

Fertilizante de baja rotacion

iAtencion! E

Baja mtacién detectada en la seccion 1

Verifique el circuito hidriulico.

Sistema hidraulico bajo flujo

Falla de la valvula solenoide

Comprobar la conexion de las
mangueras

Comprobar el ajuste del flujo
hidraulico del tractor

Comprobar el funcionamiento del
solenoide del motor hidraulico

Comprobar el funcionamiento del
solenoide del motor hidraulico

Rotacién por encima de lo normal

iAtencion!

Interrupcién de la conexién

Falla de la valvula solenoide

Sistema hidraulico alto flujo

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Funcionamiento de la valvula

Comprobar el ajuste del flujo
hidraulico del tractor

Corto valvula proporcional

iAtencion!

en la valvula
ion 1

deshabilitado,

Interrupcion de la conexién

Comprobar las conexiones eléctricas
de la valvula

Comprobar la integridad del cableado

Error de rotacion del fertilizante

Flujo hidraulico incorrecto

Comprobar la conexion de las
mangueras
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iAtencion!

Problerna de r
A 1 control de be

Verifique el circuito hidraulico y ef sensor de

ratacicn y confirme debajo.
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Error de lectura

Comprobar el funcionamiento del
solenoide del motor hidraulico

Comprobar la integridad del cableado
del sensor de rotacion

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

SUBSISTEMA DE PULMONES NEUMATICOS

FALLO/ ERROR

CAUSA

SOLUCIONES

Error de valvula neumatica

iAtencién!

Problema detectada en el acclonamiento:
A it atica do la Seccion central

£l control de
e o

e
y confirme debao.

Interrupcion de la conexion

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Corto valvula neumatica

iAtencién!

y confirme debao.

Interrupcion de la conexion

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Error del relé de accionamiento del
compresor

iAtencién!
ol de presurizacion: Depdsito de aire

El control de los pulmones neumaticos fue
deshabilitado_ Verifique las conexiones eléctricas

y confirme debaj

Interrupcion de la conexion

Comprobar la conexidn eléctrica del
compresor de aire

Error de presurizacion

iAtencion!

Falla de presurizaciin: Depdsita de aire

r

Fuga de aire

Comprobar si hay fugas de aire en los
componentes

Bajo rendimiento del
compresor

Comprobar el funcionamiento del
compresor

Interrupcién de la conexién

Comprobar la conexién eléctrica del
compresor de aire

Error del transductor de presion

iAtencion!

i Droblema detectada en ef ansductor de presion:
Sexeion Central

£l control de los pulmones neumaticos fue
deshabilitado. Verifique las conexiones eléctricas.

Interrupcién de la conexién

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores

Error del transductor

Comprobar el funcionamiento del
transductor

Error de despresurizacion

iAtencién!
A falla de despresurizacion: Seccion Central

El control de los pulmones neumaticos fue
deshabilitado_ Verifique las conexiones eléctricas

y confirme debaj

Interrupcién de la conexion

Comprobar la integridad del cableado

Comprobar si hay objetos extrafos en
los conectores

Error de la valvula de
despresurizacion

Funcionamiento de la valvula de
retencion
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SUBSISTEMA DE APERTURA Y CIERRE
FALLO/ ERROR CAUSA SOLUCIONES
Error de apertura y cierre Interrupcion de la conexién | Comprobar la integridad del cableado
iAtenciant Comprobar si hay objetos extrafios en
los conectores
Error de solenoide Comprobar el funcionamiento del
solenoide
Corto apertura y cierre Interrupcion de la conexién | Comprobar la integridad del cableado
iatenciént Comprobar si hay objetos extrafios en
v los conectores
= Error de solenoide Comprobar el funcionamiento del
solenoide

Tabla 4- Tabla de errores y soluciones

7. 2 ALERTAS DE ESTADISTICAS

Durante el trabajo el sistema IPS comunica el estado de las lineas de plantacién a través de colores y alertas
gue se describen en la siguiente tabla:

ICONO DE LIiNEA ESTADO

ESTANDAR ISOBUS

Linea o seccion sin datos estadisticos, recién
comenzada la siembra, el sistema auln no ha contado
suficientes semillas para actualizar las estadisticas.

Linea o seccion desconectada automaticamente por
corte automatico de linea. Véase el topico 2.10.

Linea o seccion con buen valor indicador, de acuerdo
con los valores ajustados en la configuracion de
estadisticas. Véase el tdpico 2.9.

Linea o seccion con valor de indicador intermedio, de
acuerdo con los valores ajustados en la
configuracion de estadisticas. Véase el tépico 2.9.
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Linea o seccidn con un valor de indicador incorrecto,
de acuerdo con los valores ajustados en la
configuracion de estadisticas. Véase el tépico 2.9.

Linea o seccion desconectada manualmente por el
operador.

Error del motor. Véase el tépico 7.1.

Error en el tubo de semilla. Véase el topico 7.1.

Alerta de linea con parametros fuera de promedio
(ISOBUS). Véase el topico 5.1.

Tabla 5 - Alerta de estadisticas

7.3 ALERTAS SONORAS

La siguiente tabla esta relacionada con las alertas sonoras del sistema IPS.

Corregir la falta -
Eventual ECU de comunicacién Corto Sefal de ECU Solo una vez
ok
dela ECU
. Mientras el
Critico ECU EOUCAY B X Largo Y ey il error esta
sin mensajes & ECU CAN BUS .
activo
Mientras el
Critico GNSS GNSS sin sefal X Largo | Sin sefal GNSS error esta
activo
Nivel de senal Senal GNSS
Eventual GNSS GNSS inferior a 4 Largo débil Solo una vez
Eventual GNSS Error dg’senal de Corto | Sefal GNSS ok | Solo una vez
correccion GNSS
No hay senal Mientras el
Critico GNSS GN.SS G .BUS X Largo GNSS CAN error esta
sin mensajes .
BUS activo
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Mensaje "Error Mientras el
Alto Motor J " X Largo Error del motor error esta
del motor .
activo
Linea con
Alto Llneg de !cgno de . Corto estadistica de Solo una vez
semillas multiples rojo dobles fuera de
rango
Linea de icono de Linea con
Alto . .. . Corto | omisiones fuera | Solo una vez
semillas omisiones rojo
de rango
, ; Linea con
Linea de Icono de . .,
Alto ) . L Corto singulacion Solo una vez
semillas singulacion rojo
fuera de rango
, ; . Linea con
Alto Lmeg de Icono de. calidad Corto | calidad fuera de | Solo una vez
semillas rojo
rango
Linea de Linea con
Alto . Desvio Corto | estadistica fuera | Solo una vez
semillas
de rango
Se ha recibido el
Alto Linea de mensaje "Error Lareo Tubo de semilla Solo una vez
semillas del tubo de & blogueado
semilla"”

Tabla 6- Alertas sonoras

8 PROCEDIMIENTOS

8.1 USO DE CORTE AUTOMATICO

La funcién de corte automatico apaga automatica e individualmente los motores eléctricos que se encuentran
en un area previamente plantada. La funcién fue desarrollada para facilitar el proceso de siembra y evitar la
superposicion de semillas, generando ahorros de insumos y optimizacion de la siembra.

Utilice siempre la funcién de corte automdtico durante la siembra, véase el topico 6.1.

A continuacidn, se organizan situaciones en las que se activa la funcion de corte automatico.

8.1.1 MaNIOBRA LATERAL

Durante la siembra a menudo es necesario realizar maniobras para esquivar obstaculos como arboles y postes.
Al realizar la maniobra hacia el area ya plantada, el sistema desactiva automaticamente los motores y garantiza
la no superposicion de semillas. Cuando la maquina vuelve a la pista correcta, los motores se vuelven a
conectar automaticamente.
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8.1.2 cRruzanDpo LiMITES DE cAMPO

Para el correcto funcionamiento del sistema de corte automatico, los limites deben ser plantados previamente
utilizando el sistema IPS.

8.1.2.1 CRUZANDO LiMITES DE CAMPO DURANTE LA SIEMBRA

Al cruzar los limites del campo durante la siembra, el sistema apagara los motores a medida que ingresen a la
region ya plantada, los indicadores en la pantalla de trabajo cambiaran a color verde oscuro, consulte el tépico
7.2.

Mantenga la sembradora bajada y la velocidad de siembra constante hasta que todos los indicadores de la
pantalla de trabajo cambien de color. Se deben seguir las instrucciones.

8.1.2.2 CRUZANDO LiMITES DE CAMPO DURANTE MANIOBRAS

Para regresar a la siembra después de cruzar un limite, o al comienzo de la siembra, los motores se volveran a
conectar a medida que ingresen a la region que aun no se ha plantado. Los indicadores en la pantalla de
trabajo cambiaran de verde oscuro a color anterior, consulte el tépico 7.2.

Mantenga la sembradora bajada y la velocidad de siembra constante hasta que todos los indicadores de la
pantalla de trabajo cambien de color. Se deben seguir las instrucciones.

8.2 REANUDACION DE LA SIEMBRA CON LA SEMBRADORA DETENIDA

Si se interrumpe la siembra, siga las siguientes instrucciones para garantizar el mejor
rendimiento:

8.2.1 REANUDAR LA SIEMBRA EN MEDIO DE UNA PASADA

Levante la sembradora y realice una maniobra hacia atras de al menos 3 m para obtener un buen resultado,
Figura 140. Comience a avanzar hasta la velocidad de siembra mientras baja la sembradora, mantenga la
velocidad constante. El sistema calculara el tiempo exacto de reinicio de los motores para obtener una
plantacion sin superposicion ni omisiones.
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Figura 140- Reanudando la siembra en medio de una pasada

8.2.2 REANUDAR LA SIEMBRA EN MEDIO DE UN LIMITE DE CAMPO

Levante la sembradora y realice una maniobra inversa de al menos 3 m para lograr un buen resultado.
Comience a avanzar hasta la velocidad de siembra mientras baja la sembradora, mantenga la velocidad
constante. El sistema calculara el tiempo exacto de reconexion de los motores eléctricos para obtener una
plantacion sin solapamientos ni omisiones.

8.2.3 REANUDAR LA SIEMBRA CON PERDIDA DE VACIO

En caso de pérdida de vacio, detenga la sembradora y realice la inspeccion y el mantenimiento necesarios.
Para reanudar la siembra, utilice la funcion Relleno de disco, que se detalla en el topico 6.2, y luego reanude la
siembra de acuerdo con el tépico 8.2.1.

8.2.4 PROCEDIMIENTO DE MANIOBRA DURANTE LA SIEMBRA

En el caso de curvas y contornos de obstaculos como postes y arboles, el sistema mantendra un espaciado
uniforme entre las semillas y realizara el apagado automatico de las lineas si la funcién esta habilitada, véanse
los puntos 6.1y 6.5.

8.3 INSTALACION DE POWERBOX: ADVERTENCIAS

Tome nota de las recomendaciones para instalar el PowerBox y los requisitos minimos del tractor para el
correcto funcionamiento del sistema. La instalacién debe ser realizada por personal capacitado y siguiendo las
recomendaciones para evitar lesiones personales y de propiedad.

Aseglrese de que no haya flujo de aceite antes de conectar o desconectar las mangueras hidrdulicas. Si no se
realiza la comprobacion antes de conectar o desconectar las mangueras al VCS, puede resultar en lesiones

personales o danos en el equipo.

» Siga siempre estas instrucciones.
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Evite posibles lesiones fisicas. Desconecte el cable de tierra (-) de la bateria antes de cualquier reparacion
eléctrica.

No modifique, agregue ni intercambie componentes de PowerBox por elementos no originales.

» Siga siempre estas instrucciones.

Manejo seguro de las baterias

PRECAUCION: El gas contenido en la bateria puede explotar. Mantenga las chispas y las llamas lejos de las
baterias. Utilice una linterna para comprobar el nivel de electrolitos de la bateria.

Nunca compruebe la carga de la bateria colocando un objeto metalico entre los bornes. Utilice un voltimetro.
Retire siempre primero la abrazadera puesta a tierra (-) de la bateria y vuelva a conectarla en ultimo lugar.

El acido sulfurico del electrolito de la bateria es venenoso y lo suficientemente fuerte como para quemar la piel,
hacer agujeros en la ropa y causar ceguera si se salpica en los ojos.

Evite riesgos:

 Cargue de baterias en un drea bien ventilada y fuera del PowerBox
« Use proteccion ocular y guantes de goma

« Evitar el uso de presion de aire para limpiar las baterias

« Evitar respirar los gases al agregar electrolito a la bateria

e Evitar derramar o gotear el electrolito

Si el dcido salpica la piel o los ojos:

1. Lavar la piel con agua corriente.

2. Aplicar bicarbonato de sodio o cal en la zona afectada para neutralizar los acidos.
3. Lave los ojos con agua durante 15-30 minutos.

4. Busque atencidon médica de inmediato.

En caso de ingestion de dcido:
1. No induzca el vémito.

2. Obtenga atencion médica de inmediato.

» Siga siempre estas instrucciones.

8.3.1 INsTALACION POWERBOX - SISTEMA ELECTRICO

El PowerBox es responsable de generar y almacenar energia eléctrica para los motores del sistema IPS, al final
del uso del sistema IPS recuerde apagar la llave general del PowerBox, Figura 141. Una alerta sonora sera
emitida por PowerBox en los siguientes casos:

e Pantalla IPS encendida y tecla general de PowerBox desactivada
e Pantalla IPS apagada y tecla general encendida
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Figura 141- Llave general de PowerBox

Utilice dos baterias automotrices idénticas de 45 Ah o 50 Ah sin mantenimiento en el PowerBox.

No realice conexiones eléctricas a las baterias de la caja de alimentacion.

Evite los cortocircuitos, siempre desenchufe el cable negativo de la bateria mientras realiza manutencion a los
componentes de PowerBox.

No realice la transferencia de carga. Opta por la carga lenta de las baterias.
No mezcle diferentes marcas, modelos o especificaciones de bateria en el PowerBox.

» Siga siempre estas instrucciones.

Evitar posibles lesiones fisicas. Desenchufe el cable de tierra (-) de la bateria antes de cualquier reparacion
eléctrica.

No modifique, agregue ni intercambie componentes de PowerBox por elementos no originales.

» Siga siempre estas instrucciones.

8.3.2 INSTALACION POWERBOX - SISTEMA HIDRAULICO

El PowerBox se basa en el sistema hidraulico del tractor para generar electricidad a través de un motor
hidraulico y un alternador. Tome nota de las especificaciones minimas requeridas del tractor para el correcto
funcionamiento del sistema.

Especificaciones minimas del sistema hidraulico:

COMPONENTE ESPECIFICACION
Flujo hidraulico del tractor Minimo 20 LPM
Presion maxima de 250 bar

funcionamiento

Conexiones hidraulicas 1 VCS (conexion al bloque
hidraulico) con funciéon flotante

1 retorno libre al tanque
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Manguera de presion G1/2" DN 12 mm
Manguera de retorno G1/2" DN 19 mm
Manguera de drenaje M12x1.5 DN 10 con flujo libre

Tabla 7 - Especificaciones del sistema hidraulico

Aseglrese de que no haya flujo de aceite antes de conectar o desconectar las mangueras hidraulicas. Si no se
realiza la comprobaciéon antes de conectar o desconectar las mangueras al VCS, puede provocar lesiones
personales o dafos en el equipo. Indica una situacién peligrosa en la que el usuario debe proceder como se
indica.

» Siga siempre estas instrucciones.

Presion maxima 250 bar.

Conecte el drenaje directamente al retorno libre del tractor. Consulte el manual del tractor.
No conecte el drenaje al retorno del motor. Riesgo de dafar el componente.
Al apagar el motor PowerBox, utilice la funcién de flotacion del VCS.

» Siga siempre estas instrucciones.

8.4 INSTALACION DE LA ANTENA GNSS

La instalacion de la antena GNSS debe realizarse siguiendo las recomendaciones del manual de instalacién del
fabricante del equipo. Para una mayor precision del sistema IPS, se recomienda instalar la antena GNSS lo
mas adelante posible del eje trasero del tractor siguiendo la linea central del equipo.

8.5 SEPARACION / UNION DE LA SEMBRADORAS EN TANDEM

Al realizar la separacién/unién de la sembradoras de estilo tdandem cumpla con los siguientes puntos a la hora
de desconectar y volver a conectar el sistema IPS y siga siempre las pautas de seguridad.

e Los conectores deben colocarse en un lugar seguro y de facil acceso, se pueden asegurar con
precintos plasticos (no haga curvas cerradas o apriete demasiado las precintos plasticos),

e Arnés WH: MAIN CAN debe estar conectado al arnés del WH DISTRIBUTOR vy las conexiones de
inician con ECU 1, después de la ECU 3 deben usar el arnés WH CAN Extension 6 para la
comunicacion con la segunda maquina,

e Lineas de plantacion: Al unir dos maquinas de 13 lineas, las lineas 14 y 15 de la seccién 3 estaran en
la segunda maquina. Iniciar el montaje de las lineas 11, 12 y 13 en la maquina 1 y acomodar de forma
segura el arnés de las lineas 14 y 15, facilitando el desmontaje para la separacion de las maquinas,

e Asegurese de que el arnés no retenga agua y fertilizante durante los periodos de inactividad, lo que
podria causar corrosién y mal funcionamiento del sistema,

© Robert Bosch LTDA se reserva todos los derechos incluso en caso de derechos de propiedad industrial.
Nos reservamos todos los derechos de eliminacion, como copiar y transmitir a terceros.
CVO/RBR-LA



Bosch - Solucion de plantacion inteligente | 2.0 | 08/2021

93/96

e Cuidado al montar los arneses cerca de las partes mdviles, evitando contactos que podrian dafar las
arneses,

e Utilice vaselina de lodo en los sellos de los conectores para facilitar el montaje/desmontaje y mejorar el
sellado,

e Realice la configuracién del flujo hidraulico dejando la rotaciéon de PowerBox entre 6000 ~ 6500 RPM,

e Antes de comenzar la siembra, con el vacio apagado, realice la prueba del motor o encienda el médulo
de simulacion de velocidad para verificar todos los motores en funcionamiento, consulte el topico 4.

8.6 CONEXION ISOBUS

El sistema IPS ISOBUS debe utilizarse en tractores que contengan terminales virtuales dedicados con
certificacion AEF y un puerto IBBC (Implement Bus Breakaway Connector).

Bosch no proporciona soluciones para el uso compartido de puertos IBBC con otros sistemas/implementos.

8.7 ACCESO AL PUERTO USB

El puerto USB del sistema estandar se puede encontrar cerca de la pantalla del sistema IPS. Para el sistema
ISOBUS, la puerta esta en el médulo de control RCU. Para acceder al puerto USB, retire la cubierta protectora
utilizando una moneda u objeto no puntiagudo para liberar las 4 trabas. Después de usar el puerto USB, vuelva
a instalar la cubierta.

8.8 ESPECIFICACIONES MEMORIA USB Y ARCHIVOS

Para el correcto funcionamiento del sistema utilice memorias USB de calidad y tome nota de las exigencias de
los siguientes archivos.

Para el primer uso de la memoria USB debe estar formateada en FAT32 y tener una capacidad mdxima de 32
Gb. Utilice una memoria USB unica para la transferencia de datos. Se deben seguir las instrucciones.
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TEMA ESTANDAR ISOBUS
Todos los archivos deben tener el | Todos los archivos deben tener el
Nombre archivos shp, dbf, shx mismo nombre sin caracteres mismo nombre sin caracteres
especiales especiales
. . . Si. No es necesario guardar Si. No es necesario guardar
Varios archivos en una memoria . \ . ,
USB archivos comunes a un area em archivos comunes a un area em
carpetas comprimidas carpetas comprimidas
Numero maximo de archivos Maximo permitido por la memoria 15 archivos

Tabla 8- Especificaciones de los archivos de prescripcion
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8.9 CONFIGURACION DE LAS DIMENSIONES DE LA SEMBRADORA EN EL
PILOTO AUTOMATICO

La configuracion correcta de las dimensiones de siembra en el piloto automatico del tractor es esencial para el
funcionamiento del sistema IPS. Informar anchos distintos al ancho util de la sembradora o la presencia de
desalineaciones entre el tractor / sembradora puede conducir a un mal funcionamiento del corte y del sistema
en general. La configuracién de la dimension del tractor y de sembradora deberan realizarse siguiendo los
topicos 2.1y 2.2.

9 CUIDADO Y MANTENIMIENTO

Prdctica de mantenimiento seguro

Comprenda el procedimiento de mantenimiento antes de realizar cualquier trabajo. Mantenga el drea de trabajo
limpia y seca.

Nunca lubrique, ajuste o realice el servicio de la maquina cuando esté en movimiento. Mantenga las manos, los
pies y la ropa alejados de las piezas eléctricas o hidraulicas activadas. Desconecte todas las fuentes de energia
y opere los controles para aliviar la presion.

Baje el equipo al suelo. Apague el motor. Retire la llave. Deje que la maquina se enfrie.

Soporte de forma segura de cualquier item de la mdquina que deba levantarse para que se realice el
mantenimiento.

Mantenga todas las piezas en buenas condiciones y correctamente instaladas. Repare los dafos de inmediato.
Reemplace las piezas desgastadas o rotas. Elimine cualquier acumulacidon de grasa, aceite o tierra.

Desenchufe el cable de tierra de la bateria (-) antes de realizar cualquier ajuste en los sistemas eléctricos o antes
de soldar a la maquina.

Desconecte el conjunto de cables de conexion del tractor y de todos los mddulos de la sembradora antes de
mantener los componentes del sistema eléctrico o antes de soldar a la maquina.

» Siga siempre estas instrucciones.

Mantenga su sistema IPS actualizado para obtener los mejores resultados, atente a las recomendaciones y, en
caso de duda, ponte en contacto con el distribuidor de la sembradora.

Realizar el

mantenimiento Manténgase al dia.
Mantenga su YY) " - \

. preventivo y diario Llevar a cabo la
sembradora protegida R
. de la sembradora, N capacitacion y

de la lluvia

consulte el manual leer el manual

de la sembradora

Diariamente haga el

Mantenga todos los checklist dg’ En caso de duda,
: comprobacién de la - .
componentes libres = pongase en contacto con
— sembradora y de los Vg )
del contacto con = el fabricante de la
. componentes IPS,
fertilizantes sembradora

consulte el manual
de sembradora
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No utilice productos
guimicos para limpiar
los componentes IPS

Para obtener los
mejores resultados,
prefiera sefnales
GNSS o RTK pagas

Para obtener los
mejores resultados,
respete las
velocidades de
siembra

o

%

N

En periodos de
inactividad
mantenga la
sembradora libre de
animales salvajes

Utilice siempre
repuestos originales

Mantenga el manual
y el guia rapido en la
cabina del tractor

T

No retire los sellos de los
conectores

No aplique limpia
contacto directamente a
los sellos
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